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Sakerhetsanvisningar

Grattis till valet av en produke fran CG Drives &
Automation!

Innan du pabérjar installation, idriftsittning eller
strdmsitening av enheten for forsta gingen ér det mycket
viktigt att du ldser igenom denna bruksanvisning noggrant.
Foljande symboler kan férekomma i denna bruksanvisning
eller pa sjilva produkten. Studera vad dessa betyder innan
du fortsitter.

Obs! Kompletterande information som ett
hjalpmedel for att undvika problem.

FORSIKTIGHET!

A Underlatenhet att félja dessa
instruktioner kan leda till fel eller
skador pa frekvensomriktaren.

VARNING!
Underlatenhet att folja dessa
instruktioner kan leda till allvarlig

personskada och dessutom till
allvarliga skador pa
frekvensomriktaren.

Felaktig anslutning

Frekvensomriktaren ir inte skyddad mot felaktig anslutning
av nitspanning och i synnerhet inte mot anslutning av
nitspinning till motorutgdngarna U, V och W. Felaktig
anslutning kan skada frekvensomriktaren. Risk for
personskador.

Foérsiktighetsatgéarder néar en
motor ar ansluten

Om arbete méste utforas pd en ansluten motor eller pé den
drivna maskinen, maste nitspinningen alltid férst kopplas
bort frin omriktaren. Vinta minst 7 minuter innan arbetet
inleds.

Jordning

Frekvensomriktaren méste alltid jordas via
skyddsjordsanslutningen.

Lackstrom till jord

HET YTA!
Risk for personskador om inte dessa
instruktioner foljs.

Hantera frekvensomriktaren

Installation, igingkdrning, mitningar, etc., av eller pd
frekvensomriktaren fir endast utféras av personal som har
tillrickliga tekniska kvalifikationer for uppgiften.

En rad nationella, regionala och lokala féreskrifter styr
hanteringen, forvaringen och installationen av utrustningen.

Folj alltid gillande regler och lagar.

Vid 6ppning av
frekvensomriktaren

VARNING!
Sla alltid fran stromférsoérjningen och
vanta minst 7 minuter innan

frekvensomriktaren 6ppnas, sa att
kondensatorerna hinner laddas ur.

FORSIKTIGHET!

Lackstrommen till jord for omriktaren

overskrider 3,5 mA AC. Darfor maste

skyddsjordledaren pa matningssidan
ha en minimistorlek som 6verens-stammer med
lokala sdkerhetsbestammelser for utrustning
med hog lackstrom, och darmed ska
skyddsjordledaren i enlighet med SS-EN/IEC
61800-5-1 sidkras pa nagot av féljande sitt:
Skyddsjordledarens tvarsnittsarea ska for
fasledarstorlekar < 16 mm? (6 AWG) vara
> 10 mm2 Cu (16 mm?2 Al), eller sa kan du
anvanda en andra skyddsjordledare med samma
area som den ursprungliga skyddsjordledaren.
For kabelstorlekar éver 16 mm? (6 AWG) men
mindre eller lika med 35 mm? (2 AWG) ska
skyddsjordledarens tvarsnittsarea vara minst
16 mm*~ (6 AWG).
For kablar > 35 mm2 (2 AWG) ska
skyddsjordledarens tvarsnittsarea vara minst
50 % av den fasledare som anvands.
Om skyddsjordledaren i den kabeltyp som
anvinds inte 6verensstammer med ovanstaende
krav pa tvarsnittsarea ska en separat
skyddsjordledare anvandas for att pa sa satt
uppfylla kraven.

Vidtag alltid erforderliga forsiktighetsitgirder innan
omriktaren 8ppnas. Styrkortet fir inte berdras nir
omriktaren ir paslagen, trots att anslutningarna for
styrsignalerna och byglingarna ir isolerade frin nitspinning.

Jordfelsbrytare — kompatibilitet

Produkten kan generera likstrom i skyddsjordledaren. Da
jordfelsbrytare (RCD) eller 6vervakningsanordning (RCM)
anvinds for skydd vid direke eller indireke kontake dr endast
RCD/RCM av typ B tillaten pé f6rsorjningssidan av denna
produke. Anvind jord-felsbrytare pd minst 300 mA.
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EMC-foreskrifter

For att uppfylla EMC-direktivet dr det absolut nédvindigt
att folja installationsanvisningarna. Alla installations-
beskrivningar i den hir bruksanvisningen foljer EMC-
direktivet.

Val av natspanning

Frekvensomriktaren kan bestillas f6r de nitspinningar som
listas nedan.

FDU48: 230-480 V
FDU52: 440-525 V
FDUG69: 500-690 V

Spanningsprovning (megger)
Utfér ingen spinningsprovning (megger) pd motorn forrin
alla motorkablar har kopplats bort fran frekvensomriktaren.

Kondensering

Nir frekvensomriktaren flyttas frdn ect kalle utrymme
(forvaring) till den lokal dir den ska installeras, kan det
bildas kondens. Detta kan leda till att kinsliga komponenter
blir fuktiga. Vinta med att koppla in nitspinningen tills all
synlig fuke har forsvunnit.

Effektfaktorkondensatorer for
forbattrad cose

Ta bort alla kondensatorer frin motorn och motorutgingen.

Forsiktighetsatgéarder vid
Automatisk aterstart

Nir automatisk dterstart ir aktiv, iterstartas motorn
automatiske nir orsaken till larmet har atgirdats. Vidta
nddvindiga forsiktighetsatgirder.

Transport

For att undvika skador, bor frekvensomriktaren forvaras i
originalemballaget under transport. Emballaget 4r sirskilt
utformat for att vara stotdimpande under transporten.

IT-natanslutning

Frekvensomriktaren kan anpassas till IT-nitforsorjning
(ojordad, nollpunkt). Kontakta aterforsiljaren fér mer
detaljerad information.

Larm

Ignorera aldrig ett larm. Kontrollera alltid orsaken till larmet
och atgirda det.

Varmevarning

HET YTA!
Observera att vissa delar av
frekvensomriktaren blir varma.

Residualspénning i DC-
mellanled

VARNING!

Farlig spanning kan finnas kvar i

frekvensomriktaren efter att

natstromforsorjningen har kopplats

bort. Vanta minst 7 minuter innan
omriktaren 6ppnas for installations- eller
driftsattningsatgarder. Lat en kvalificerad
tekniker kontrollera DC-mellanledet innan
omriktaren demonteras for reparation eller vanta
minst 1 timme.
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1. Introduktion

Emotron FDU anvinds vanligen f6r att styra och skydda
pump- och fliktapplikationer, som stiller hoga krav pa
flodesreglering, processer utan stillestdnd och liga
underhallskostnader. FDU kan ocksa anvindas for till
exempel kompressorer och bldsmaskiner. Anvind
motorstyrmetod dr V/Hz-styrning.Flera tillval finns
tillgingliga — se lista i kapitel 13. sida 211 — som gor det
mojligt for dig att anpassa frekvensomriktaren till dina
specifika behov.

1.2.1 Bruksanvisningar for tillvals-

utrustning

I foljande tabell har vi listat tillgingliga tillval

och namnet pé bruksanvisningen eller databladet/
instruktionen plus dokumentnumret. Lingre fram
i denna huvudbruksanvisning refererar vi ofta till

dessa instruktioner.

Tabell 1

Tillgingliga tillval och dokument

Obs! Las igenom denna bruksanvisning noga innan
du bérjar installera, ansluta eller arbeta med
frekvensomriktaren.

Tillval

Giltig bruksanvisning/
giltigt dokumentnummer

Anvandare

Denna bruksanvisning ir avsedd for:

e installationstekniker
e underhillstekniker

e servicetekniker.

Motorer

Frekvensomriktaren kan anvindas tillsammans med
asynkrona trefasmotorer av standardtyp. Under vissa
omstindigheter kan motorer av andra typer anvindas.
Kontakta leverantdren f6r mer information.

1.1  Mottagning och
uppackning

Kontrollera leveransen med avseende pa synliga skador.
Underritta leverantéren omgaende vid tecken pa skador.
Installera inte omriktaren om skador foreligger.
Kontrollera att alla delar ingr i leveransen och

att typbeteckningen ar korrekt.

1.2 Anvanda
bruksanvisningen

I denna bruksanvisning anvinds ordet omriktare som
beteckning pé frekvensomriktaren som komplett enhet.

Kontrollera att programvarans versionsnummer enligt
forsta sidan i denna bruksanvisning éverensstimmer med
programvaruversionen i frekvensomriktaren. Se avsnitt

11.9.1 sida 198.

Med hjilp av index och innehéllsforteckning 4r det enkelt
att hitta enskilda funktioner och se hur dessa anvinds och
stills in.

Snabbguiden kan placeras i en skapsdorr, sé att den alltid
finns tillginglig i hindelse av nédsituation.

I/O-kort

I/O-kort 2.0,
bruksanvisning/
01-5916-01

Pulsgivarkort

Emotron enkoderkort 2.0,
bruksanvisning/
01-5917-01

PTC/PT100-kort

PTC/PT100-kort 2.0,
bruksanvisning/
01-5920-01

CRIO-kort (VFX)

Krangranssnitt (VFX)

Emotron frekvensomriktare,
kranoption 2.0,
bruksanvisning

Faltbuss - Profibus

Faltbuss - DeviceNet

Faltbuss - CANopen

Ethernet - Modbus TCP

Ethernet - EtherCAT

Ethernet - Profinet IO 1-port

Ethernet - Profinet IO 2-port

Ethernet - EtherNet/IP 2-port

Faltbusstillval,
bruksanvisning/
01-3698-01

RS232/RS485 isolerad

Tillval Emotron isolerad
RS232/485 2.0
Bruksanvisning/
01-5919-01

Kontrollpanelset,
inkl. blank panel

Kontrollpanelset,
inkl. kontrollpanel

Emotron FDU/VFX 2.0
Extern kontrollpanel,
bruksanvisning/
01-5928-01

Handhallen kontrollpanel
HCP 2.0

Emotron HCP 2.0,
bruksanvisning/
01-5925-01

OSTO_100 optionskort

Emotron OSTO_100
Bruksanvisning for
Safe Torque Off (STO)/
01-7513-11

Spéanningsbegréansare

Spénningsbegransare
datablad/instruktion/
01-5933-11

Vatskekylning

Emotron FDU/VFX 2.0
Vatskekylning,
bruksanvisning/
01-4636-01

Utgéngsspole

Datablad/instruktion for
utgéngsspolar/01-3132-11

AFE- Active front end

Bruksanvisning for tillval
Emotron VFX/FDU 2.0
AFE- Active Front End/
01-5386-01
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Tabell 1 Tillgingliga tillval och dokument

Giltig bruksanvisning/

Tillval giltigt dokumentnummer

Bruksanvisning for
EmoDrive-appen/
01-7776-01

EmoDrive-appen

1.3 Garanti

Garantin giller nir utrustningen ir installerad, drivs och
underhalls i enlighet med anvisningarna i denna handbok.
Garantitiden framgar av avtalet. Fel som uppstir pa grund
av felaktig installation eller felaktigt handhavande omfattas
inte av garantin.

1.4 Typbeteckning

I Fig. 1 visas ett exempel pa den sorts typbeteckningar

som anvinds pé alla frekvensomriktare. Denna beteckning
anger exakt vilken typ av omriktare det rér sig om.

Denna identifikation behovs for typspecifik information
vid montering och installation. Numret finns pa typskylten
pa enheten.

Ny typkod for alla FDU/VEX-frekvensomformarstorlekar
(002-3K0), giltig fran 2021-01-01(serienummer fran:
PPPPRR2101SSSS*).

Typbeteckning | FDU | 48 | -017 |-20 |C|E|=|—=|=|A|=|N|N|N|NJA|N|-|-1A
Position nr 1 2 3 4 |5|6|7|8|9|10[11[12[13[14[15[16[17[18]19|20
Fig. 1 Tjypbeteckning
Position . .
f5r 002-3K0 Konfiguration
1 Omriktartyp FbU
48 = 480V nat
2 Matningsspanning 52 =525V nat
69 =690 V nat
-002=2,0A
3 Markstrém (A) kontinuerlig -
-3K0 = 3000 A
20 = IP20 - avsedda for montering i skp.
4 Kapslingsklass 21 = IP21 - avsedda for montering pé vagg
54 = IP54 - avsedda for montering pé vagg
— = Tom panel
5 Kontrollpanel D = Fyra raders kontrollpanel, standard IP2X/54
P E = Fyra raders kontrollpanel och Bluetooth (tillval IP2X/54)
F = 4-raders kontrollpanel med WiFi (tillval IP2X/54)
E = Standard EMC (kategori C3)
6 EMC-tillval F = Utdkad EMC (kategori C2)
| = [T-nat
— = Ingen chopper
7 Bromschopper-tillval B = Inbyggd chopper
D = Grénssnitt DC+/-
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Position

Konfiguration

for 002-3K0
8 Tillval f6r extern strémférsdrjning - = Ingen SBS (24 V-ingéng ingér i styrkort 2.1)
av styrenhet S = SBS ingér (kod anvands inte med styrkort 2.1)
, — = Ingen Safe Torque Off
9 Tillval Safe Torque Off O = Safe Torque Off ingar
10 Varumarke A = Standard
. — = Standard, olackade kort IP54
B Lackade kort, tilval V = Lackade kort, tilval IP54 (standard IP2X)
12 Tillval position 1 N = Inget tillval
- - C = Kran-1/0 (max. 1)
13 Tillval position 2 E = Enkoder (max. 1)
: " P = PTC/PT100 (max. 2)
14 Tillval position 3 | = Utdkad /O (hdgst 3)
N = Inget tillval
D = DeviceNet
P = Profibus
S = RS232/485
M = Modbus/TCP 1-port
15 Position for tillval, kommunikation H = Modbus/TCP 2-port
E = EtherCAT
A = Profinet 10 1 port
B = Profinet 10 2-port
G = EtherNet/IP 2-port
C = CANopen
16 Programvarutyp A = Standardprogramvara
Motor PTC. B .
17 | (Galler endast for 002-105/ N = moettival
B-D2(69)) -
18 Sats med férskruvningar. — = Kabelgenomféringar ingar ej
(Galler endast for 002-074/1P54) G = Sats med kabelgenomforingar ingar
— = CE-godkénd
D = DNV-produktcertifikat (marintillampning) (©Gver 100 kW) + CE-
19 Godkannande/certifiering godkant
M = Marinversion + CE-godkand
U = UL/cUL-godkand
20 Malning av frekvensomriktare A = Standardfarg

*) Serienummerkodning: PPPPRRYYWWSS
PPPP = Tillverkningsanlaggning
RR = Produktrevisionsnr
YY = Tillverkningsar
WW = Tillverkningsvecka
SSSS = Serienr
Ex 18410121010001

CG Drives & Automation 01-7491-00r1

Introduktion




1.5 Standarder

De frekvensomriktare som beskrivs i denna bruksanvisning
uppfyller de standarder som fortecknas i tabell 2.

Kontakta din leverantér eller bessk www.emotron.com/
www.cgglobal.com for mer information om intyg

om Overensstimmelse och tillverkarens certifikat.

1.5.1 Produktstandard for EMC
Produktstandard EN IEC 61800-3:2018.

Miljsklass 1 (utskad EMC) idr miljé som inkluderar
bostads- och kontorsfastigheter. Hit riknas dven hus som
ir direkt anslutna, utan mellanliggande transformator,
till ligspidnningskraftnit som forsorjer bostadsbyggnader.

Kategori C2: Elekeriskt drivsystem med mirkspinning

<1 000V, vilket varken ir avsett for stickproppsanslutning
eller 4r en flyttbar enhet, och som, vid anvindning i First
Environment, ir avsett att installeras och driftsittas endast
av godkind personal.

Miljéklass 2 (standard-EMC) inkluderar alla 6vriga

verksamheter.

Kategori C3: Elektriskt drivsystem med mirkspinning
<1 000V, avsett for anvindning i Second Environment
och inte avsett for anvindning i First Environment.

Kategori C4: Elektriskt drivsystem med mirkspinning lika
med eller stérre in 1 000 V, eller nominell strom lika med
eller storre an 400 A, eller avsett f6r anvindning i komplexa
system i Second Environment.

Frekvensomrikearna uppfyller kraven i produkestandarden
EN IEC 61800-3:2018 (alla typer av metallskirmad kabel
kan anvindas). Standardutférandet av frekvensomriktarna
uppfyller de krav som giller for kategori C3, for en

motorkabellingd pa max. 80 m.

Med filter for utskat EMC-skydd (tillval) uppfyller

frekvensomriktaren kraven enligt kategori C2.

VARNING!
| bostadsmiljé kan denna produkt orsaka
radiostorningar, vilket kan innebara att

VARNING!

Standardfrekvensomriktaren, som uppfyller
kategori C3, ar inte avsedd

att anvandas i publikt lagspanningsnat
som férsorjer bostadsfastigheter.

Sadan anvandning kan férvantas orsaka
radiostérningar. Kontakta leverantéren

om du behover ytterligare atgarder.

A anvandaren maste vidta lampliga atgarder.
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Tabell 2 Standarder

Marknad Standard Beskrivning
EMC-direktivet 2014/30/EU
Lagspanningsdirektivet 2014/35/EU
WEEE-direktivet 2012/19/EU
Europa
Ekodesigndirektivet 2009/125/EG
RoHS II-direktivet 2011/65/EU
RED-direktivet 2014/53/EU
ECR Bestdmmelser om elektromagnetisk kompatibilitet — 2016/1091
EESR Foreskrifter om elektrisk utrustning (sékerhet) — 2016/1101
Storbritannien ot | Kodesian 2 atorad JUKE
estdmmelser om ekodesign for energirelaterade produkter
(Englana, EERPE] och energiinformation — 2021/745
Skottland, Wales)
UKCA Begréansning av anvandning av vissa farliga &mnen i elektrisk
RUCHSEEE och elektronisk utrustning — 2012/3032
RER Radioutrustningsférordningen — 2017/1206

SS-EN 60204-1:2018

Maskinsékerhet — elutrustning for maskiner
Del 1: Allmanna krav.

SS-EN IEC 61800-3:2018

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem
Del 3: EMC-krav och specifika matmetoder.
EMC-direktivet: Intyg om dverensstdmmelse och CE-méarkning

SS-EN/IEC 61800-5-1:2007

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem

Alla . ; Del 5-1: Sékerhetskrav — elektriska, termiska och energi.
+A1:2017 + A11:2021 Lagspanningsdirektivet: Intyg om 6verensstémmelse och CE-markning
Klassificering av miljisférhallanden. Luftkvalitetens kemikaliedngor,
A enhet i drift. Kemiska gaser 3C2, Fasta partiklar 3S2.
IEC 60721-3-3:2019 Lackerade kort som tillval
Enhet i drift. Kemiska gaser klass 3C3, fasta partiklar 3S2.
SS-EN 50581:2012 Begrénsning av farliga &mnen
ULC508C UL sakerhetsstandard for energiomvandlingsutrustning
USL USL (United States Standards - uppraknade) efterlever kraven i UL508C,
energiomvandlingsutrustning
Nord- & UL sékerhetsstandard fér energiomvandlingsutrustning.
Syd k
yoamerika UL 840 Isolationssamordning inklusive isolationsavstand och krypavstand
for elektrisk utrustning.
CNL CNL (Canadian National Standards - uppraknade) efterlever kraven
i CAN/CSA C22.2 No. 14-10 industriell styrutrustning.
Ryssland EAC For alla storlekar.

1.6 Demontering och
avfallshantering

Omriktarnas holjen ir tillverkade av atervinningsbara

material som aluminium, jirn och plast. Vira
frekvensomriktare uppfyller RoHS II-direktivet
och innehaller elektroniske avfall (e-avfall). Folj
gillande lokala eller nationella foreskrifter for

avfallshantering och 4tervinning av elektroniskt avfall.

CG Drives & Automation 01-7491-00r1
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1.6.1 Avfallshantering
av uttjant elektrisk och
elektronisk utrustning

Den hir symbolen pé en produkt eller dess emballage
anger att produkten ska tas till limplig insamlingsplats

for dtervinning av elekerisk och elektronisk utrustning.
Genom att se till att denna produkt avfallshanteras korrekt,
hjilper du till att forebygga potentiellt skadliga effekeer

p4 miljén och pa minniskors hilsa. Sidana effekeer kan
uppkomma om produkten avfallshanteras felaktigt.
Atervinning av material hjilper till att bevara naturresurser.
Fér mer detaljerad information om 4tervinning av denna
produke ber vi dig att kontakta den lokala iterforsiljaren
av produkten.

1.7 Ordlista

1.7.1 Foérkortningar och symboler

Nedanstdende forkortningar anvinds i bruksanvisningen:

Tabell 3 Forkortningar

AT S Beskrivning
symbol
DSP Digital signalprocessor
Omriktare Frekvensomriktare
PEBB F;S\ttvgqroglzlctronic Building Block)
IGBT Bipolar transistor .med isolergt styre
(Insulated Gate Bipolar Transistor)
KP Kontr9l|pgnel, Oenhet f&')r programmering
av utlasning fran omriktare
HCP Handhallen kontrollpanel (tillval)
Elnt Kommunikationsformat (flyttal)
Ulnt Kommunikationsformat (heltal utan tecken)
Int Kommunikationsformat (heltal)
Long Kommunikationsformat (flyttal)
SELV Safety Extra Low Voltage (dubbelisolerat)
8 Funktionen kan inte &ndras under drift
1.7.2 Definitioner

I denna bruksanvisning giller nedanstdende definitioner
for strom, vridmoment och frekvens.

Tabell 4 Definitioner

Namn Beskrivning Enhet

IIN Nominell instrém for omriktare | Agus
INOM Nominell utstrom fér omriktare | Agms
ImoT Nominell motorstrédm Arms
Pnowm Nominell effekt fér omriktare kW
Pyvot Motoreffekt kW
TNnOM Nominellt viidmoment fér motor | Nm
TyvoT Motorvridmoment Nm
fout Utfrekvens for omriktare Hz
fmoT Nominell frekvens fér motor Hz
NMOT Nominellt motorvarvtal rom
loL Maximal utstrém ARmSs
Varvtal Faktiskt motorvarvtal rpm
Moment Faktiskt motormoment Nm
Synk-varvtal | Synkront varvtal fér motorn rpm
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2.

Det hir kapitlet beskriver hur frekvensomriktaren monteras.

Montering

Vi rekommenderar att installationen planeras innan
omriktaren monteras.

Kontrollera att omriktaren passar for monteringsstillet.
Monteringsstillet miste kunna bira omriktarens vikt.

Kommer omriktaren att vara kontinuerligt utsatt
for vibration och/eller stotar?

Overvig att anvinda vibrationsddmpare.

Kontrollera omgivningsférhéllanden, mirkdata,
erforderligt kylluftflode, motorkompatibilitet etc.

Ta reda pd hur omriktaren kommer att lyftas
och transporteras.

Obs! IP20-enheter &r avsedda fér montering i skap.

2.1 Lyftanvisningar

Obs! Vi rekommenderar att du anvander
de lyftmetoder som beskrivs nedan, for att
undvika risk fér person- och utrustningsskada.

Rekommenderat for IP 54-frekvens-
omriktarmodellerna -090 till -365

Last: 56 till 95 kg
(123-202 lbs)

Fig. 2 Lyft av IP 54-frekvensomriktarmodellerna

-090 till -365.

Rekommenderade lyftpunkter for IP 20-

moduler, storlek H/HB9 och storre

‘ 1 | Haldiameter =17 mm (x2)

Fig. 3 Lyfthil.

Fig. 4 Lyfthil med lyfischacklar.

Obs! Lyftschacklar ingar inte i leveransen av

frekvensomriktaren.

CG Drives & Automation 01-7491-00r1
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Rekommenderat for frekvensomriktar-
skapsmodellerna -430 till -3KO

Obs! Vi rekommenderar att du anvander de lyftmetoder
som beskrivs nedan, for att undvika risk for person-

och utrustningsskada.

Transport med kran

Alla skdp idr limpliga for transport med kran, antingen som

fristdende skép eller i serier.

Med lyftéglor

Enskilda skép transporteras sikert med hjilp av lyftéglorna.

Vid symmetrisk last giller f6ljande maximalt tillitna

totallaster:

Vajer-/kedjevinkel A

Tillaten last (F)

45° 4 800 N (1 080 Ibf)
60° 6 400 N (1 439 Ibf)
90° 13 600 N (3 057 Ibf)

Obs! Beraknad last F som F [N] = m [kg] x 9,81.

Fig. 5 Lyfta skip med lyftoglor.

Med kombinationsvinkel

For skiapkombinationen med interna avdelarfisten och
kombinationsvinklar som visas hir ir lastkapaciteten
med en lyftvinkel pa 60° foljande:

F1=7000N
F2 =7 000N

v

;

Fig. 6 Skdpkombination med interna fiisten.
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For skipkombinationen med interna avdelarfisten och

kombinationsvinklar som visas hir ir lastkapaciteten

med en lyftvinkel pa 60° foljande:

F1=7000N
F2 =14 000 N
F3=7000N

i

v

Fig. 7 Skdpkombination med interna fisten.
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Transport med gaffeltruck

Vid transport av enskilda och hopmonterade skip
ska man kontrollera att sockelpanelerna ir monterade
och att lasten begrinsas till den omedelbara nirheten
av sockelhorndelarna.

Transport av enskilda skap

Fig. 8  Transport av enskilda skip med gaffeltruck.

Transport av skapserier
Foljande lastkapaciteter stdds for skipkombinationen
med interna avdelarfisten:

¢ &
& Max. 7000 N
¢
& Max. 14000 N

Max. 7000 N

R ‘ g F
Max. 15000 N &

Fig. 9 Transport av skipkombination med gaffeltruck.
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2.2 Fristaende enheter

Frekvensomriktaren ska monteras vertikalt mot en plan yta.

Anvind mallen (i filarkivet p vir hemsida) for att mirka
ut fisthilens lige.

6 6 0 0
©
—
<0 s <4y
©
° o o o

(0642)

2.2.1 Kylning

Fig. 10 visar erforderligt fritt utrymme for att garantera
tillricklig kylning kring frekvensomriktare av modell 002
till 3K0. Eftersom fliktarna tvingar luften frin botten

till overdelen, bor luftintag inte placeras direkt ovanfor

ett luftutslipp.

Beakta nedanstiende minimiavstind mellan

frekvensomriktare, eller mellan omriktare och icke
virmeavgivande vigg. Giller om det finns fritt utrymme
pa motsatt sida.

Tabell 5 Montering och kylning

Fig. 10 Montering av frekvensomriktarmodellerna
002 till 3K0

Tyg s_tg:ek Typstorlek
i C2, D2, E2, F2 | 430-3K0
C2-FA2, A
med IP21 skap
oy topplattilival | [mm (tum)]
C2(69)-D2(69)| R
[mm (tum)]
5% FDU a | 200(7,9 200 (7,9) | 100 (3,9)
b | 200(7,9 200 (7,9) 0
sidavid sida| ¢ 0 50 (1,97) 0
mm (tum) g 0 50 (1,97) 0
3 eller a | 200(7,9 200 (7,9) | 100 (3,9)
fler FDU- b | 200(7,9 200 (7,9) 0
enheter c [ 50(1,97) 50 (1,97) 0
B/C/D/C2/
D2 sida d | 50(1,97) 50 (1,97) 0
vid sida
mm (tum)
3 eller a | 200(7,9 200 (7,90 | 100 (3,9)
fler FDU- b | 200(7,9 200 (7,9) 0
enheter 700 3.9 50 (1,97) 0
E/F/E2/
F2sida vid
sida d | 100(3,9 50 (1,97) 0
mm (tum)
FDU-vigg, | @ | 10039 100 (3,9) | 100 (3,9)
vigg pé b | 100 (3,9 100 (3,9) 0
ena sidan c 0 50 (1,97) 0
mm (tum) g 0 50 (1,97) 0

Obs! Om modellerna 430 till 3K0 placeras mellan tva
vaggar, maste minst 200 mm (7,9 tum) fritt utrymme
lamnas pa vardera sidan.
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2.2.2 Monteringssatt

C D
( E
Ny
' &@
| @13 mm (x2)
(0,51 tum)
A B
@7 mm (x4)
(0,27 tury)
e ®
- G
12,5 kg F
(26,5 1b)

Fig. 11 Emotron FDU modell 48/52-003 till 018
(typstorlek B).

Tabell 6 Mat for fig. 11.

Genomféringar =]

.

Genomforing
M16

Genomfdring
M25
Genomfdringar
M32

Fig. 12 Kabelgrinssnitt for nit, motor och kommunikation,

Emotron FDU modell 48/52-003 till 018
(typstorlek B).

Fig. 13 Emotron FDU modell 48/52-003 till 018

(typstorlek B) exempel med tillvaler CRIO-grinssnitt
och D-sub-anslumingar.

Matt i mm (tum)
Typstorlek Emotron FDU
storlek modell A B c D E F G
(djup)
416 396 128,5 37 10 202,6 203
B 003 -018 (16,4) (156 | (604 | (148 | (039 | 798 | (7.9
18 Montering
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24 kg
(53 Ib)

E

| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
.. i

@13 mm (x2)
(0,51 tum)

@7 mm (x4)
(0,27 tum)

&

Fig. 14 Emotron FDU modell 48/52-026 rill 046
(typstorlek C).

Genomforing
M25 (026-031)
M32 (037-046)

Genomfdringar
M32 (026-031)
M40 (037-046)

M20

%

Genomfdringar

Fig. 15 Kabelgrinssnitt for ndt, motor och kommunikation,
Emotron FDU modell 48/52-026 till 046
(typstorlek C).

Tabell 7 Matt for fig. 14 och fig. 16.

IP21 toppskydd (tillval) H

@13 mm (x2)

(0,51 tum)

g7mm (x4)

0,27 tum) \

17 kg
(38 Ib)

Fig. 16 Emotron FDU modell 48-025 till 48-058

(typstorlek C2), modell 69-002 till 69-025
(typstorlek C2(69)), sedd bakifrin.

©®
=

©@®

[€)

Fig. 17 Sedd underifran Emotron FDU modell 48-025 till

48-058 (rypstorlek C2) modell 69-002 rill 69-025
(typstorlek C2(69)), med kabelgrinssnitt for nit,
motor, DC+/DC-, bromsmotstind och styrning.

Emotron Matt i mm (tum)
Typstorlek modell G
FDU A B C D E F . H | J K
(djup)
512 492 128,5 24,8 10 178 292

© 026-046 | 209) | (19.4) | (504 | 0.95) | 039) | @) | (15 | ° - - -
G2 025 - 058 585,5 471 128,5 23,8 13 167 2?;1(122"25) 196 10 23,5 496
C2(69) 002 - 025 (23) (18,5) (5,04) (0,91) 0,51) (7) 11.1) (7,7) (0,39) 0,9 (19,5)
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C D
1 ] [F
‘ ‘ 213 mm (x2)
‘ ‘ (0,51 tum)
| |
| |
| |
A B
| |
| |
! ‘ @7mm (x4)
| ez
— &
: e
17 kg
(87,4 o)

Fig. 18 Emotron FDU modell 69-002 till 025
(typstorlek C69).

Tabell 8 Mzt for fig. 18.

Genomfdringar
M20

Genomforing

s

o C <

~Z > (HD
Genomféringar —
o 9 O @D b

O @D

O @D

— (IIEDH

— o e 1| |]

Fig. 19 Kabelgrinssnitt for ndt, motor och kommunikation,
Emotron FDU modell 69-002 till 025
(typstorlek C6I).

Emotron Matt i mm (tum)
Typstorlek modell G
FDU A B (o} D E F )
(djup)
512 492 128,5 24,8 10 178 314 (12,306)
C69 002:025 1 50,9) (19,4) (5,06) 0,98) (0,39) (7,01) BiPRU O
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D C IP21 toppskydd (tillval) H |
- : I c D] J
E —; b S -
@13 mm (x2 s )
(0,51 tum) 213 mm (x2
(0,51 tum)
A B K B
@7 mm (x4)
_ _ (0,27 tum)
g7 mm (x4)
(0,27 tum)
.
32 kg G
(71 Ib) F 30 kg F
(66 Ib)

Fig. 20 Emotron FDU modell 48/52-061 till 074
(typstorlek D), modell 69-033 till 69-058,

Fig. 22 Emotron FDU modell 48-072 till 48-105 (typstorlek
D2), modell 69-033 till 69-058 (typstorlek D2(69)),

(typstorlek DGI). sedd bakifrin.
Genomfdringar
Genomfdringar M20
M20
Genomforingar I = = il
M50 |’_I 1
1 T 1 ]

u LZLSD(—D(+RUVW

'\Gﬂiréomfonngar ©

Fig. 21 Kabelgrinssnitt for ndt, motor och kommunikation,
Emotron FDU modell 48/52-061 och 074
(typstorlek D), modell 69-033 till 69-058

(typstorlek D6I).

Fig. 23 Sedd underifran Emotron FDU modell
48-072 till 48-105 (storlek D2), modell 69-033 till
69-058 (typstorlek D2(69)), med kabelgriinssnitt for

nét, motor DC+/DC-, bromsmotstind och styrning.

Obs! Genomféringar for storlek B, C, D, C69 och D69

finns som tillval.

Tabell 9 Maz for fig. 20 och fig. 22.

Matt i mm (tum)
Emotron
Typstorlek
modell FDU| B c D E F & H I J K
(djup)
D 061-074 | 570 | 590 | 160 | 30 | 10 | 220 295 ) ] ] ]
D69 033-058 | @24) | (23.2) 6,3) ©,9 | (0,39 | 87 (11,6)
D2 072-105 | 570 | 69,5 | 160 | 30 13 | 200 | 201(11,5) | 240 | 10 | 125 | 590
D2(69) 033-058 | (@24) | 263) | (6,3 | (09 | (051) | B87) |P21-s07 (12| (9,5 | (039) | (0,47) | (23,2)
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56/60 kg v L

D C
N
EFr 5 3

\@16 mm (x3

(0,63 tum)

@9 mm (x6)

(0,35 tum),

o o]

(124/132 Ib)

F

/G

Fig. 24 Emotron FDU modell 48-090 till 175

(typstorlek E).

Kabelgenomfdéringar M20

Flexibel kabelgenomféring
@17-42 /M50
(0,67 - 1,65 tum)

Flexibel kabelgenomfdring
@11-32 /M40
0,43 - 1,2 tum)

Fig. 25 Kabelgriinssnitt for nit, motor, DC+/DC-,
bromsmotstand och kommunikation, Emotron FDU

modell 48-090 till 175 (typstorlek E).

Tabell 10 Marr IP54 for fig. 24 och fig. 26.

@16 mm (x3)
(0,63 tum)

@9 mm (x6)
(0,35 tum)

74 kg e 2

163 Ib) =

F

e

Fig. 26 Emotron FDU modell 48-210 till 295 (typstoriek F),
Emotron FDU modell 69-82 till 200 (typstorlek
F69).

Kabelgenomféringar M20

Flexibel kabelgenomféring
023-55 /M63
0,91-2,1tum) bt

Flexibel kabelgenomféring
@17-42 M50
0,67 - 1,65 tum)

Fig. 27 Kabelgriinssnitt for nit, motor DC+/DC-,
bromsmotstind och kommunikation, Emotron FDU
modell 48-210 till 295 (typstorlek F), Emotron FDU
modell 69-082 till 200
(typstorlek FG9).

Storlek i mm (tum)
Emotron
Typstorlek
modell FDU A B c D E E G H
(djup)
E 090 - 175 925 950 240 22,5 10 284,5 314 120
(36,4) (37,4) 9.9 (0,88) (0,39 (11,2) (12,4) 4,7
F 210 - 295 gg i 375 (4)1
(36.4) | (37.4) 300 225 10 344,5 314 150
(11,8) (0,88) (0,39) (13,6) (12,4) 5.9
F69 082 - 200 1065 1090
41,9 (42,9)
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D C D C
iq H
E E
8) 14) & %
@16 mm (x3
(0,63 tum) @16 mm (x3)
(0,63 tum)
@9 mm (x6) 9 5
53 kg L (0'305 tum - o ﬁj 2 FA2
(1 17 |b) 68 kg 5 84 kgl
F e (150 o) . (185 Io)
G

Fig. 28 Emotron /[FDU modell 48-142 till 48-171

(typstorlek E2). Fig. 30 Emotron /[FDU modell 48-205 rill 48-293

(typstorlek F2) och 48-365 (typstorlek FA2).

P 13

Fig. 29 Sedd underifran Emotron /[FDU modell
48-142 1ill 48-293 (typstorlek E2 och F2),
med kabelgrinssnitt for nét, motor, DC+/DC-,
bromsmotstind och styrning. (principskiss).

Tabell 11 Marr IP20 for fig. 28 och fig. 30.

Storlek i mm (tum)
Emotron
Typstorlek
modell FDU A B c D E F G H
(djup)

240 275 294 (11,6) 120
E2 142171 925 950 (9,5) (10,8) IP21 - 323 (12,7) 4,7
F2 205 - 293 o4 | B4 17,5 10 294 (11,6)

300 (0,68) (0,39) 335 IP21 - 323 (12,7) 150
FA2 a5 | 1085 | 1090 | (119 (182 [ g2t | 69

41,9 | (42,9 P21 -323 (12,7)
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D c
H
E () ll
@16 mm (x3
(0,63 tum)
H
A
B
H
@9 mm (x6)
(0,35 tuFr\)
l 0 1
oy ﬂvr
(209 Ib)
==
Fig. 31 Emotron FDU modell 48-365-54 Fig. 33 Sedd frin sidan Emotron FDU modell
(typstorlek FA). 48-365-54 (typstorlek FA).
Kabelgenomféringar M20
Flexibel kabelgenomforing (x5)
@23-55 /M63
0,91 -2,1 tum)
Fig. 32 Kabelgrinssnitt for ndt, motor DC+/DC-,
bromsmotstind och kommunikation, Emotron FDU
modell 48-365-54 (typstorlek FA).
Tabell 12 Mare IP54 for fig. 31.
Storlek i mm (tum)
Emotron
Typstorlek
modell FDU A B c D E F G H
(djup)
FA 365 1065 1395 300 17,5 10 345 365 150
41,9 (54,9 (11,8) (0,68) (0,39) (13,6) (14,4) (5,9)
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2.3 Montering i skap

2.3.1 Kylning

Om frekvensomriktaren installeras i skip, méste du beakta

det luftfldde kylfliktarna ger.

Typstoriek Emotron FDU s Flége
Modell m®°/h (ft°/min)
B 003 -018 75 (44)
C-GC2 025 - 031 120 (71)
C-C2 036 - 058 170 (100)
C6e9 002 - 025 170 (100)
C2(69) 002 - 025 170 (100)
D-D2 060 - 105 170 (100)
D69 033 - 058 170 (100)
D2(69) 033 - 058 170 (100)
E-E2 090 - 175 510 (300)
F-F2 205 - 295 800 (471)
FA - FA2 365 1020 (600)
F69 090 - 200 800 (471)
G2 590 2500 (1471)
G3 810-885 3250 (1913)
H 430 - 500 1600 (942)
H2 660-730 2700 (1589)
H3 1010-1100 4050 (2384)
H4 1300-1460 5400 (3178)
H5 1710-1820 6750 (3973)
H6 2190 8100 (4767)
HB69 250 - 400 1600 (942)
H7 2550 9450 (5562)
H8 2920 10800 (6357)
169 430 - 595 2400 (1413)
J69 650 - 800 3200 (1883)
KAB9 905 - 995 4000 (2354)
K69 1K2 4800 (2825)
L69 1K4 5600 (3296)
M69 1K6 6400 (3767)
N69 1K8 7200 (4238)
069 2KO 8000 (4709)
P69 2K2 8800 (5179)
Q69 2K4 9600 (5650)
R69 2K6 10400 (6121)
S69 2K8 11200 (6592)
T69 3KO 12000 (7063)

Obs! For modellerna 48-1300/69-650 till 69-3K0 ska
det namnda luftflodet fordelas lika 6ver bada skapen.

2.3.2 Rekommenderat fritt utrymme
framfor skapet

Alla skipsmonterade frekvensomriktare dr konstruerade med
kraftmoduler, s kallade PEBBar. Dessa PEBBar kan tas bort
och bytas ut. For att det ska vara enkelt att demontera en
PEBB i framtiden, rekommenderar vi att det finns minst
1,30 m (39.4 in) fritt utrymme framfor skdpet, se fig. 34.

Q@
PR 0 |

O
-

i XE1

H =

1300 (39,4 tum) ”T

!

Fig. 34 Rekommenderat fritt utrymme framfor
en skapmonterad frekvensomriktare.

CG Drives & Automation 01-7491-00r1

Montering 25



2.3.3 Monteringssatt, skap

100 mm 1 = 100 mm If_@ﬂ]l]l]]]]]]]]]]]ﬂ]]]]]l]]:’ 4 M‘:
(3,9 tum)

(3,9 tum)

T o=
s3]

2 200 mm (86,6 tum)
2 000 mm (78,7 tum)
e 1
2 200 mm (86,6 tum)
2 000 mm (78,7 tum)
]

100 mm | | 100 mm | |
(3,9 turn 600 mm (3.9 tum) &5 etim)
600 mm (23,6 tu (23,6 tum) 1 000 mm (39,4 tum) '
Emotron FDU48: Modell 430 till 730 Emotron FDU48: Modell 810 till 1100
(typstorlek H, G2 och H2) (typstorlek G3 och H3)
Emotron FDUG9: Modell 250 till 400 (typstorlek HG9) Emotron FDUG9: Modell 430 till 595 (typstorlek 169)
100 mm 1 =
100 mm T 0] i i 7] ¢
(3.9 tum) - (3.9 tum
tel | F

== = © <

5§ g : .

Q I~ £l

fep :

D = Sle

818 -

kS

100 mm
(3,9 tum) \ LI \
600
1 600 mm (63,0 tum) (23’6”13}

100 Emotron FDU48: Modell 1710 till 1820 (typstorlek H5)
(3.9 tum) | LILI I ,A; Emotron FDUB9: Modell 905 till 995 (typstorlek KAGO)
2

0
1200 mm (47,2 tum) 3,6mt[?m

—
c
B

Emotron FDU48: Modell 1300 till 1460 (typstorlek H4)
Emotron FDUG9: Modell 650 till 800 (typstorlek J69)
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100 mm

100 m
(3,9 tunh) i (3.9 tur) M7 U O i (O
L
£ g = 5[5
2|2 © |~
S |0 g|e
O |0 = |=
g g ; - 3E i i i
E|E E|E
£ |E IS
3 % g o % % %
N o Al AN
[aVERNaN)
100 1T 00 | 100 | [ 1 —
2 my 2 000 mm (78,7 tum) (3,9 tum) 2 200 mm (86,6 tum)
00 mm
(23,6 tum 600 mm
23,6 tu

Emotron FDU48: Modell 2190 (typstorlek HB)

Emotron FDU69: Modell 1K2 (typstorlek K69) Emotron FDU48: Modell 2550 (typstorlek H7)

Emotron FDUG9: Modell 1K4 (typstorlek L69)

100 mm
(3,9 tuin) | o i} O i im0 i |

2 200 mm (86,6 tum)
2 000 mm (78,7 tum)
[

[ )

[

JL

B B
B H

L[] [ LI \
100 mm 2 600 mm (102,4 tum)
(3,9 tum) 600 mm
(23,6 tun

Emotron FDU48: Modell 2920 (typstorlek H8)
Emotron FDU69: Modell 1K6 (typstorlek M69)
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3. Installation

Installationsbeskrivningen i det hir kapitlet uppfyller EMC-
standarden och maskindirektivet.

Vilj kabeltyp och skirmning enligt EMC-kraven f6r den
milj6 frekvensomriktaren ir installerad i.

3.1 Fore installation

Lis checklistan nedan och utfér limpliga forberedelser
innan du pabérjar installationen.

* Lokal styrning eller fjirrstyrning.

* Linga motorkablar (>100 m(> 330 ft)), se avsnitt Linga
motorkablar sida 35.

¢ Funktioner.

* Limplig omriktarstorlek i férhallande till motor och til-
limpning.

Om frekvensomriktaren placeras i lager en tid innan den
ansluts, ska du folja rekommendationerna {or férvaring i
tekniska data. Om omriktaren flyttas frin ett kallt utrymme
till installationslokalen, kan det bildas kondens. Lit
omriktaren anta omgivningstemperatur och vinta tills all
synlig kondens har forsvunnit innan nitspanning ansluts.

3.1.1 Ta bort/6ppna frontkapan
Typstorlek B - FA (IP54)

Ta bort/6ppna frontkdpan si du kommer at
kabelanslutningarna och plintarna. P4 typstorlek B och C ska
du lossa de fyra skruvarna och ta bort kipan. P4 typstorlek D
och uppdt ska du lésa upp kipan pé gingjirn med nyckeln
och 6ppna den. P4 typstorlek FA ska du lossa de tre
skruvarna pa kdpan med gangjirn och 6ppna den.

Typstorlek C2 - F2 och FA2 (IP20/21)

73
"Q""’""ba

(principskiss).

Bérja med att 8ppna och avligsna frontkdpan i féljande
ordning s3 att du fir tillging till alla kabelanslutningar och
plintar.

e Skruva ur de tva skruvarna A (se fig. 35) pa nederdelen
av kdpan négra varv (du behéver inte ta bort skruvarna

helt).

*  Sving ut den nedre delen av kipan lite och ta bort den
nedit. Ta det forsiktigt sd att du inte svinger ut kdpan
for mycket, dé det kan skada de dvre gingjirnens "lap-
par”.

Nu kommer du litt 4t alla plintar.
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3.1.2 Ta bort/6ppna frontkdpan pa
typstorlek E2, F2 och FA2
(IP20/21)

Fig. 36 Lossa de tvd skruvarna och ta bort den nedre kipan
(principskiss).

Ta bort den nedre kipan i f5ljande ordning for att komma &t
nitet, motorn, DC+/DC- och bromsplintarna:

* Lossa de tva skruvarna B (se fig. 36).

* Dra ned kipan en liten bit och lyft bort den.

3.2 Kabelanslutningar for
sma och mellanstora
typstorlekar

IP54 — FDU48/52-003 till 074 (typstorlek B, C och D)
IP54 — FDUG69-002 till 058 (typstorlek C69 och D69)
1P20/21 — FDU48-025 till 365 (typstorlek C2, D2, E2, F2
och FA2)

IP20/21 — FDUG69-002 ill 058 (typstorlek C2(69) och
D2(69)

3.2.1 Natspanningskablar

Nitspinnings- och motorkablar ska dimensioneras enligt
lokala férordningar. Kablarna maste tila omriktarens
laststrom.

Natkabelrekommendationer
* Det ir inte nddvindigt att anvinda skirmade nitkablar
pa matningssidan.

* Anvind virmetaliga kablar, +75 °C (167 °F) eller hogre.

* Dimensionera kablar och sikringar efter lokala regler och
frekvensomriktarens nominella instrom. Se tabell 66,
sida 230.

* Skyddsjordledarens tvirsnittsarea ska for kabelstorlekar <
16 mm? (6 AWG) vara >10 mm? Cu (16 mm? Al) eller
s ska en andra skyddsjordledare med samma area som
den ursprungliga skyddsjordledaren anvindas. For kabel-
stotlekar 6ver 16 mm? (6 AWG) men mindre eller lika
med 35 mm? (2 AWG) ska skyddsjordledarens tvirsnitt-
sarea vara minst 16 mm? (6 AWG).

For kablar > 35 mm? (>2 AWG) ska skyddsjordledarens
tvirsnittsarea vara minst 50 % av den fasledare som
anvinds.

Om skyddsjordledaren i den kabeltyp som anvinds inte
Sverensstimmer med ovanstdende krav pé tvirsnittsarea
ska en separat skyddsjordledare anvindas for att pa sa
satt uppfylla kraven.

* Litztrddanslutning, se fig. 48, behovs endast om monta-
geplaten ir milad. Samtliga omriktare har omalad bak-
sida och kan dirfér monteras pi omalad montageplat.

Anslut nitkablarna enligt fig. 37 eller 45.
Frekvensomriktaren har som standard ett inbyggt RFI-
nitfilter som uppfyller kategori C3, vilket passar for
standarden Second Environment.

30 Installation
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JPE EMC-genomféring, skarmning av motorkablar

Fig. 37 Niit- och motoranslutningar, modell 003-018,

typstorlek B.
—=— )
[a=)
© @
© @
R =k
20?006 @
2 L3 DC’DC T ©
W
@
o S O
& Q
0]
= £
PE 6
+
EMC-genomféring Skarmning
av motorkablar

Fig. 38 Niit- och motoranslutningar, modell 026-046,

typstorlek C.

EMC-genomféring —
skarmanslutning fér motorkablar

Fig. 39 Niit- och motoranslutningar, modell 002-025,

typstorlek C69.

Dragavlastning och EMC-klamma for
PE bromsmotstandskabel (tillval)

Dragavlastning och EMC-kldmma for
ska&rmanslutning av kablar

Fig. 40 Nit- och motoranslutningar modell 48-025 till 48-

058, typstorlek C2 och modell 69-002 rill 69-025
typstorlek C2(69).

= S

|||—

A OO0 (@O

EMC-genomfdring - skarmanslutning
fér motorkablar

Fig. 41 Niit- och motoranslutning, modell 061 - 074,

typstorlek D och modell 69-033 till 69-058 typstorlek
D69.
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Dragavlastning och EMC-klamma for
S bromsmotstandskabel (tillval)

|||—

Dragavlastning och EMC-klamma &ven
for ské&rmanslutning av kablar

Fig. 42 Niit- och motoranslutningar modell 48-072 till
48-105, typstorlek D2 och modell 69-033 till 69-058
typstorlek D2(69).

Dragavlastning och EMC-kldmma &ven
for skérmanslutning av kablar

Fig. 43 Nit- och motoranslutningar modell 48-142 till 48-
293 (typstorlek E2 och F2) (principskiss).

Dragavlastning och EMC-kIémm
aven for skdrmanslutning av kablar

Fig. 44 Niit- och motoranslutningar modell 48-142 till 48-
293 (typstorlek E2 och F2) med Zlintar (tillval) for
DC-, DC+ aoch broms (principskiss).

Dragavlastning och EMC-klamma
aven for skarmanslutning av kablar

TN

Fig. 45 Niit- och motoranslutningar modell 48-365-20 (typ-
storlek FA2) med plintar (tillval) for DC-, DC+ och
broms (principskiss).
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Tabell 13 Nit- och motoranslutningar

L1, L2, L3 Natmatning, trefas
PE Skyddsjord
@ Motorjord
U, V. W Motorutgéng, 3-fas
DC-, DC+, R Bromsmotstagd, DC-mellanled
anslutningar (tillval)
OO O L
PE [L1|L2 w —
? O O

|

.||_

Fig. 46  Kabeldragningsexempel med anslutning av skyddsjord,

motorjord och bromsmotstind.

Obs! Broms- och DC-mellanledsplintar &r endast
monterade om tillvalen DC+/DC- eller bromschopper
finns inbyggda.

VARNING!
Bromsmotstandet maste anslutas mellan
plintarna DC+ och R.

Av s@kerhetsskal maste skyddsjord
anslutas till PE och motorjord till @

j VARNING!

3.2.2 Motorkablar

For att uppfylla EMC-emissionsstandarderna ir
frekvensomriktaren forsedd med RFI-nitfilter.
Motorkablarna méste vara skirmade och skirmningen

ansluten i bdda dndarna. P4 si sitt skapas en sa kallad

”Faradays bur” kring omriktaren, motorkablarna och
motorn. RFI-strémmar leds dirmed tillbaka till killan
(IGBT-enheterna) och systemet haller sig inom gillande
emissionsniva.

Motorkabelrekommendationer

Anvind skirmade kablar i enlighet med specifikationen i
tabell 14. Anvind symmetrisk skirmad kabel: trefasle-
dare och koncentrisk eller p4 annat sitt symmetrisk
skyddsjordledare samt skirmning.

Anvind virmetéliga kablar, +75 °C (167 °F) eller hogre.

Dimensionera kablarna i enlighet med motorns mirk-
strom.

Motorkabeln mellan frekvensomriktaren och motorn ska
vara si kort som méjligt.

Skirmningen méste vara ansluten i bida dndarna (till
motorhélje och omriktarhélje) med stérsta méjliga kon-
taktyta, helst hela vigen runt (360°). Om malade
monteringsplatar anvinds skrapar du bort firgen for att
f3 fram en s3 stor tom kontaktyta som méjligt i alla
monteringspunkeer for till exempel stod och avskalad
kabelskirm. Skruvgingans kontaktyta ir inte tillricklig.

Obs! Motorhdéljet maste ha samma jordpotential som
o6vriga maskindelar.

Litztridanslutning, se fig. 48, behovs endast om monta-
geplaten ir mélad. Samtliga omriktare har omalad bak-
sida och kan dirfér monteras pi omélad montageplat.

Anslut motorkablarna enligt U - U, V - V och W - W, se fig.
37 dill fig. 45.

Obs! Plintarna DC-, DC+ och R ar tillval.
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Brytare mellan motor och
frekvensomriktare

Om motorkablarna ska kompletteras med underhallsbrytare,

utgdngsspolar, etc., miste skirmningen forlingas genom

anslutning av metallhslje, montageplatar av metall, etc., som

framgir av fig. 48.

i 0 )

©f 2 __10
—® [0)

/

Skarmning av
signalkablar

I
]
|||—%

Skarmning av
motorkabel

Fig. 47 Kabelskirmning

Beakta sirskilt nedanstiende punkter.

Om firg méste skrapas bort, dr det viktigt att férhindra
efterfoljande korrosion. Béttra malningen efter avslutad
anslutning!

Frekvensomriktarholjets elektriska anslutning till monta-
geplaten ska ha s3 stor area som méjligt. Dirfor maste du
skrapa bort en del firg. En alternativ metod ir att ansluta
omriktarens holje till montagepliten med litztrad, som
ska vara s kort som mojligt.

Forsok om méjligt undvika avbrott i skirmningen.

Om frekvensomriktaren monteras i standardskdp, maste
den interna kabeldragningen uppfylla EMC-standarden.
Fig. 48 visar en frekvensomriktare inbyggd i skap.

Frekvensomriktare inbyggd i skap

m
Omriktare
RFI-filter
atspanning Motor
L1]L2[L3[PE[pCDCHR[=[ U]V [ W]
| \/L
+ EMC-kabelgenomféringar
i metall
Litz Utgéngsspole (tillval)
t Skarmade kablar
VAN Omélad montageplat
N4 |/
@»
I Anslutningsdon av metall
Nt Metallfor-
Motor 1
(L1,L2,L3,PE) skruvning EMC
__| Bromsmotsténd
(tillval)

(06-F39)

Fig. 48 Frekvensomriktare pi montageplit i skép.
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Fig. 49 visar ett exempel pa montering utan
metallmontageplit (till exempel for frekvensomriktare med
kapslingsklass IP54). Det ir viktigt att hilla "kretsen” sluten,
med hjilp av metallhélje och kabelgenomféringar.

Omriktare

RFI-filter

Nat-
_spénning
L1 [2]L3]PE pebe R [£]u [v [w]

EMC-kabelgenom-
féringar i metall
Skarmade kablar

Metallhdljie

Broms Utgangs
mot- spolar
stand (ti] |(tillval)

Anslutningsdon av metall

Kabelgenomforing i Motor
H metall

Natkabel

(06-F41)

Fig. 49 Fristdende frekvensomriktare

Anslut motorkablar

1. Lossa kabelgrinssnittsplaten frin frekvensomriktarens
holje.

Dr; kablarna genom genomféringarna.

Skala kabeln enligt tabell 15.

Anslut de skalade kablarna till respektive motorplint.
Sitt kabelgrinssnittsplaten pa plats och sikra med skru-
varna.

Dra 4t EMC-genomféringen sa att god elektrisk kontake
erhills med motorkabelskirm och bromschopperkabel-
skirm.

AN N

Motorkabeldragning

*  Dra anslutningskablar (frekvensomriktare, mjukstartare,
utgingsdrosslar, filter, magnetomkopplare etc.) separat
fran signalkablar (reldstyrningskrets, PLC, sensorer,
styrenheter, elektronik etc.).

* Dra styrkablarna s lingt frin anslutningskablar som
méjligt.

*  Om anslutningskablar och styrkablar maste dras nira
varandra bér man sikerstilla att de inte loper parallellt
dtminstone inte lingre in 300 mm.

Anvind vid behov en kabelrinna med avdelare eller
stapla kabelrinnorna p4 varandra.

* Kontrollera att anslutningskablar och styrkablar korsar
varandra med 90° vid de punkter dir de korsar varandra.

Langa motorkablar

Om motorkablarna ir lingre 4n 100 m (330 fot) (for
effekter under 7,5 kW (10,2 hk), vinligen kontakta

CG Drives & Automation), De kapacitiva stromtopparna
kan d& l6sa ut frekvensomriktarens dverstromsskydd. Detta
kan forhindras med hjilp av utgingsspolar. Kontakta
leverantoren angdende limpliga spolar.

Brytare i motorkablar

Det ir inte limpligt att installera brytare i
motoranslutningarna. Om detta inte kan undvikas (till
exempel néd- eller arbetsbrytare), rekommenderas att
omkoppling gérs endast nir strdmmen ir noll. Annars kan
omriktaren larma till f5ljd av stromtoppar.
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3.3 Ansluta motor- och 6. Sitt kabelgrinssnittsplaten pd plats och sikra med

IP54 - FDU 48-090 till 295 (typstorlek E - F) och

IP20 - FDU 48-430 och dirdver (typstorlek H och dirover) och

Emotron FDU48-090 till 48-295
Emotron FDU69-082 till 69-200

Kabelgrinssnittspliten kan lossas, for att gora det enklare att
ansluta tjocka motor- och nitkablar till omriktaren.

skruvarna.

natkablar for storre

typstorlekar Emotron FDU48-365-54

Kabelgrinssnittspliten kan lossas, for att gora det enklare att
ansluta tjocka motor- och nitkablar till omriktaren.

FDU48-365-54 (typstorlek FA) och
FDU 69-082 till 200 (typstorlek F69)

FDU 69-250 och diréver (typstorlek H69 och

dirover).

Nétkabel

Klammor for skarmning

Kabelgranssnitt
Motorkabel
DC+, DC-, R (tillval)
atkabel

Fig. 51 Anslutning av de undre niit- och motorkablarna.

== AN M= ‘
////fv't‘\-‘-i =W/ / Boérja med de undre nit- och motorkablarna (markerade
- ' N\ med nit 1 och motor 1 i fig. 52).

1. Lossa kabelgenomf6ringsspliten frin frekvensomrikta-
rens kapsling.

2. Ta bort den 6vre monteringsskenan genom att lossa de
fyra fistskruvarna.

DC+, DC-, R (tillval)

Fig. 50 Ansluta motor- och nitkablar.

1. }I;E)is_sa kabelgrinssnittspliten frin frekvensomriktarens
Slje.
2. Dra kablarna genom genomféringarna.
3. Skala kabeln enligt ta%ell 15.
4, Af}slut de skalade kablarna till respektive nit-/motor-
int.
5. Fist klimmorna pd limpligt stille och sikra kabeln
i klimman med god elektrisk kontakt med kabel-
skirmen.
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Fig. 52 Demonterad vre monteringsskena. Fig. 54 Alla kablar och kabelklimmor Gr anslutma.

3. Forin de tvd undre kablarna (kablarna for "Mains 1” och
"Motor 17 i figuren) genom de undre/bakre genom-
foringarna i kabelgenomforingspliten.

Skala kablarna enligt tabell 15 och fig. 61.

Anslut kabelskorna till de skalade kabelindarna.

Anslut kabelskorna till respektive skruvar pd nit- och
motorplintarna.

Fist klimmorna pa limpligt stille och sikra kabeln i
klimman med god elektrisk kontakt med kabelskdrmen.

N vk

Fig. 53 QOure monteringsskena monterad éver de undre
kablarna.

Fortsitt med de 6vre nit- och motorkablarna (markerade
med "Mains 2” och "Motor 2” i fig. 54).

1. Montera den 6vre monteringsskenan over de nedre, tidi-
gare anslutna kablarna (kablarna f6r nit 1 och motor 1)
pa samma plats som tidigare med fyra skruvar.

2. For in de tva 6vre kablarna ("Mains 2” och "Motor 2”)
genom genomfdringarna i kabelgenomféringsplaten.

3. Skala kablarna enligt tabell 17 och fig. 61.

4. Anslut kabelskorna till de skalade kabelindarna.

5. Anslut kabelskorna till respektive skruvar pa nit- och
motorplintarna.

6. Fist klimmorna pd limpligt stille och sikra kabeln i
klimman med god elekerisk kontakt med kabelskirmen.

7. Sidtt kabelgrinssnittspliten pé plats och sikra med skru-

varna.
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Emotron FDU48-090 montera extra

ferritkarna

Montera ferritkidrnan och dess isoleringsskiva (medféljer) pa
de tre motorfaserna U, V och W.

Skyddsjord (PE) och kabelns skirmning ska monteras
utanfor kirnan, se fig. 55.

@ o] i

Fig. 55 Ferritkirna monterad pé motorkablarna

Ferritkdrnan monteras pi motorkablarna for att minska stor-
ningar och uppfylla EMC-standarderna. Eftersom kiirnan
blir mycket varm méste kablarna skyddas av en virmeisoler-
skiva som ar fist pd kirnan. Ju lingre motorkablarna ir,
desto varmare blir kirnan.

Frekvensomriktare modell 48-430 och
69-250 och dardver

Obs! Om karnan inte monteras eller monteras
felaktigt, uppfyller frekvensomriktaren inte EMC-
standarderna. Om skyddsisolerskivan inte monteras,
kan motorkablarna skadas av den varma karnan.

@ NI/ — ©

)

il

Motoranslutning

o
o
=

N
IS

O sF<€os51Es0) \Eq]

==

Natanslutning
— L1
— L2
| L3

Jordanslutning /
—1 samlingsskena

Fig. 56 Anslut motorkablar och niitkablar till plintarna och
jorden till skenan.

Frekvensomriktare av modell 48-430 och 69-250 och
ddrover levereras med klimplintar for nit och motorer. For
anslutning av PE och jord finns en samlingsskena.

For alla typer av kablar som ska anslutas ska
avskalningslingden vara 32 mm (1,26 tum).

38 Installation

CG Drives & Automation 01-7491-00r1



3.3.1 Ansluta nat- och motorkablar

pa IP20-moduler c o 0 0 g
Emotrons IP 20-moduler levereras kompletta med (Pl\i:ser;ﬂ
fabriksmonterade kablar for nitstréom och motor. Lingden ; fe—==—y
pd kablarna dr omkring 1100 mm (43 tum). Nitkablarna ir ‘ s
mirkta L1, L2, L3 och motorkablarna ir mirkta U, V, W. 0

Lo
Obs! IP20-modulerna r anslutna till PE/jord via =
monteringsskruvarna. Se till att dessa har god :
kontakt med den jordade monteringsplattan/ : o
skapsvéaggen. B4
B=m
Ea[]
Mer information om hur IP20-modulerna anvinds fir du

genom att kontakta CG Drives & Automation.

G o __ o HHH
) s o P2, ot

[
DC-, DC+, R<, | 10 o
(tilval) ; ‘o o

o]

Natsp&nningskablar Motorkablar
L1, L2, L3 U, Vv, W

Fig. 58 IP20-modul storlek G3/H3/I/I69 med 3 x 3 st. niitka-
blar och 3 x 3 st. motorkablar

Néatspanningskablar  Motorkablar
L1, L2, L3 U, v, W

Fig. 57 IP20-modul av storlek H, H2 och G2 med 2 x 3 st.
nétkablar och 2 x 3 st. motorkablar.
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3.4 Kabelspecifikation 3.4.1 Avskalningslangder

Fig. 59 anger rekommenderad avskalningslingd for motor-

Tabell 14  Kabelspecifikation och stromférsdrjningskablar.
N
Kabel Kabelspecifikation ' Vel
o g
Nétkabel Natkabel ?npgssad for fast installation vid
aktuell spanning. ®©
Anvand symmetrisk treledarkabel med T
koncentrisk skyddsledare (skyddsjord), eller
Motor fyrledarkabel med kompakt T
l&gimpedansskarmning for den aktuella L— o
spanningen. | B
Kontroll- | Styrkabel med lagimpedansskarmning.

Natkabel Motor/broms
(06-F45-cables only)

Fig. 59 Avskalningslingder for kablar

Tabell 15 Avskalningslingder for nét-, motor-, broms- och jordkablar for typstorlek B till F

Natkabel Motorkabel Bromskabel Jordkabel
Modell FDU | 1P~ a b a b c a b c a
storlek b
mm mm mm mm mm mm mm mm mm R
(tum) (tum) (tum) (tum) (tum) (tum) (tum) (tum) (tum)
90 10 20 10 20
##-003 - 018 B 3.5) 10 (0,4) | 90 (3,5) 0.4) 0.8) 90 (3,5) 0.4) 0.8) 90 (3,5) 10 (0,4)
##-026 — 046 C
150 1402) 150 14 20 150 14 20 150 1402)

69-002 — 025 ceo | 6.9 %9 | ©2 | 08 | 69 | 02 | (08 | (69

69-002-025 | C2(69) | g5 18 36 18 %6

18 (0,7) | 65 (2,7 65 (2,7 65 (2,7 MB-skruv*
48-025 - 058 c2 (2.,7) 18RI 07 | (1.4 @.7) (2.7) ruv

##-061-074 D 110 110 17 34 110 17 34 110

co055 08 T oes 1 @3 [0 wa | 07 | 04 | @3 | 07 | 04 | @3 17.0.7)

69-033-058 | D2(69) | oo 18 6 18 6

18(0,7) | 92 (3,6) 92 (3,6) 92(3,6)| M6-skruv*

48-072 — 105 D2 (3,6) (0,7) (1,4 (0,7) (1,4)
##-090-175 E 173 173 41 173 41 173 25 (1)
v T = 168 | 2V 68 | 20| 1e | ©8 1.6 | ©8 | 40016
48205-293 | F2 25 (1)

32 46 46 32(1,3)
48-210 - 295 P rsm 20 s | 5 | e [1780) iy | 178M | ek

69-082 - 200 F69

* Kabelsko.
** Giller nir bromschopper ir inbyggd
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Fig. 60 anger avstindet frin kabelklimman till anslutningsbultarna for beslut om avskalningslingd for kablarna.

Rekommenderad skirmlingd for
motor- och bromskablar dr ca 35 mm (1,4 tum).

Fig. 60 Avstind frin kabelklimman till anslutningsskruvarna storlek FA2.

Tabell 16 Avstand frin kabelklimman till anslutningsskruvarna for nét-, motor-, broms- och jordkablar for typstorlek FA2.

Natkabel Motorkabel Bromskabel Jordkabel
Typ-
el A | B Bult- = Bult- © Bult- & Bult-
mm . . mm . . mm . . mm . .
dimension dimension dimension dimension
(tum) (tum) (tum) (tum)
375 . 375 . 420 . 270 -
48-365-20 FA2 (14.8) M10-bult (14,8) M10-bult (16.5) M8-bult (10.,6) M8-bult

* Anslut med kabelskor.
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Fig. 61 anger avstindet frin kabelklimman till anslutningsbultarna for beslut om avskalningslingd for kablarna.

Rekommenderad skirmlingd for motor- och bromskablar ér ca 35 mm (1,4 tum).

Fig. 61 Avstind frin kabelklimman till anslutningsskruvarna storlek FA.

Tabell 17 Avstind frin kabelklimman till anslumingsskruvarna for nét-, motor-, broms- och jordkablar for typstorlek FA.

Natkabel 1 Motorkabel 1 Bromskabel Jordkabel
Typ-
Modell FBU [ 4 e | B Bult- B Bult- © Bult- A Bult-
mm . . mm . . mm . . mm . .
dimension dimension dimension dimension
(tum) (tum) (tum) (tum)
360 N 360 . 400 - 270 -
48-365-54 FA (14.2) M10-bult (14.2) M10-bult (15.7) M8-bult (10.,6) M8-bult
Natkabel 2 Motorkabel 2 Jordkabel
Typ-
el AN e | B Bult- R Bult- : Bult-
mm . . mm . . mm . .
dimension dimension dimension
(tum) (tum) (tum)
400 . 400 N 320 -
48-365-54 FA (15.7) M10-bult (15.7) M10-bult (12,6 M8-bult
* Anslut med kabelskor.
3.4.2 Sakringsdata

Se avsnittet om tekniska data, avsnitt 14.7, sida 230.
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3.4.3 Kabelanslutningsdata for natspannings-, motor- och skyddsjord-
ledarkablar i enlighet med IEC-standard.

Obs! Matten pa natplintarna i skapomkopplare modell 300 till 3K0 kan variera, beroende pa kundens specifikation.

Tabell 18  Kabelanslumingsomfing och dtdragningsmoment for Emotron FDU48 och FDUS52, enligt IEC-standard.

Kabeldata och tvarsnittsarea
Typ- N4t och motor Broms PE
Modell FDU| storlek Kabeltyp
Atdragnings- Atdragnings- Atdragnings-
Kabelgta T Kabelgta . Kabelgta B
mm Nm mm Nm mm Nm
##-003-54
##-004-54
##-006-54
##-008-54 B 0,5-10 1,2-1,4 0,5-10 1,2-1,4 1,5-16 2,6
##-010-54
##-013-54
##-018-54
48-025-20
48-030-20
48-036-20 C2 4-25 2 4-25 2 4-25~ 4,3
48-045-20
48-058-20
##-026-54
2,5-16 2,5-16 6-16 Ko
ppar
##-031-54 mangledare mangledare mangledare (Cu)/
C 1,2-1,4 1,2-1,4 1,2-1,4 u)
##_037_54 2,5—25 2,5—25 6—25 aluminium
enkelledare enkelledare enkelledare (Al) 75 °C
##-046-54
48-072-20 0,75-50 3,3 0,75-50 3,3
48-088-20 D2 10-70* 4,3
16-50 7,9 16-50 7,9
48-105-20
##-061-54 6-35 6-35 16-35
mangledare g mangledare g mangledare i
074 D 650 2,8-3 650 2,8-3 16.50 2,8-3
enkelledare enkelledare enkelledare
48-142-20 Eo 31 (for 16-34
48-171-20 o 31 (for 16— mm?)
81 (mg 34 34 mm?) 16-150
48-090-54 42 (for 35-150
16-150 16-120 | ) s a5 m?)
48-109-54 42 (for 35— 2 ok
E 150 2\ Hxxx 120 mm ) 16-185
48-146-54 mm°)
48-175-54 10™
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Tabell 18 Kabelanslumingsomfing och dtdragningsmoment for Emotron FDU48 och FDUS52, enligt IEC-standard.

Typ-

Kabeldata och tvarsnittsarea

Nat och motor Broms PE
Modell FDU| storlek Kabeltyp
Atdragnings- Atdragnings- Atdragnings-
Kabelxta ——— Kabelgta ———— Kabelgta i
mm Nm mm Nm mm Nm
48-205-20 31 (for 25-34 31 (201%22?—34
2
48-244-20 F2 mm<) 31 (for 16— Kg)g)?r
2 _ 2l u
48-293-20 42 (for 352_ 34 mm-) 25-240 42 (f?r:rig) 152 aluminium
48-210-54 25-240 1562 mm®) 16-150 42 (for 35— (A) 75 °C
2 - *k = -
48-250-54 . 56 (for 153 15(*)*£T*1*rn ) 16-185 5;34%0;11;)%
240 mm?)
48-295-54 [ -
10 **
48-365-20 FA2 Koppar
M1 o_. 47 M8-anslutning 24 M8-anslutning 24 (CL.J)./
48-365-54 FA anslutning aluminium
(A) 75 °C
48-430-54
H (2x) 10 - 120 15 (6x) 16-70
48-500-54
48-590-54 G2 (2x) 95-300 (6x) 70-185
48-660-54 (6x) 70-185
H2 (2x) 95-300
48-730-54 (9x) 70-185
48-810-54
G3 (8x) 95-300 (9x) 70-185
48-885-54
Koppar
48-1010-54 Cuy/
H3 (8x) 95-300 P& begaran | Pabegéran| (9x)70-185 15 7
48-1100-54 aluminium
30 (A) 75 °C
48-1300-54 (9x) 70-185
H4 (4x) 95-300
48-1460-54 (12x) 70-185
48-1710-54 (12x) 70-185
H5 (5x) 95-300
48-1820-54 (15x) 70-185
48-2190-54 H6 (6x) 95-300 (18x) 70-185
48-2550-54 H7 (7x) 95-300 (18x) 70-185
48-2920-IP H8 (8x) 95-300 (24x) 70-185

* Med kabelsko for M6-skruv.

** Giller ndr bromschopper ir inbyggd.

*** Anvind nit- och motorkablar f6r 90 °C om omgivande temperatur ir hdgre in 35 °C, annars kablar for 75 °C.

#x% Ardragningsmoment for kabelskor = 20 Nm, niir kabelplinten ir borttagen.
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Tabell 19  Kabelanslumingsomfing och dtdragningsmoment for Emotron FDUGY i enlighet med IEC-standard

Kabeldata och tvarsnittsarea
- Nat och motor Broms PE
Modell FDU| 1P bl
storlek typ
Kabel Xta Atdragnings- KabeIXta Atdragnings- Kabel Xta Atdragnings-
- moment - moment - moment
Nm Nm Nm
69-002-XX
Sokokokok
69-003-XX
69-004-XX
69-006-XX 2,5-16 2,5-16 6-16
69-008-XX ceo/ mangledare 8 mangledare 8 mangledare .
C2(69) 2,5-25 1,2-1.4 2,5-25 1,2-1.4 6-25 1.2-14
69-010-XX enkelledare enkelledare enkelledare
69-013-XX
69-018-XX
69-021-XX Koppar
(Cuy
69-025-XX aluminium
69-033-XX (A)
904Xk 6-35 6-35 6-35 75°C
D69/ mangledare 083 mangledare 083 mangledare 083
69-050-XX D2(69) 10-50 10-50 10-50
enkelledare enkelledare enkelledare
69-058-XX
69-082-54
31 (for 16—
69-090-54 31 (for 16-34 31 (for 16-34 34 mm?)
69-109-54 mm2) mm2) 16-150
F69 16-150 16-120 42 (for 35—
69-146-54 42 (for 35— 42 (for 35-120 150 mm?)
69-175-54 150 mmz) mm2) 16-185 **
1 O *%
69-200-54
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Tabell 19  Kabelanslumingsomfing och dtdragningsmoment for Emotron FDUGY i enlighet med IEC-standard

69-250-54
69-300-54

HB9 | (2x) 25-240
69-375-54
69-400-54
69-430-54
69-500-54 169 (3x) 25-240
69-595-54
69-650-54
69-720-54 J69 (4x) 25-240
69-800-54
69-905-54
oo KAGY | (5%) 25-240
69-1k2-54 K69 | (6x) 25-240
69-1k4-54 L69 | (7x)25-240
69-1k6-54 MB9 | (8x) 25-240
69-1k8-54 N69 | (9% 25-240
69-2k0-54 069 | (10x)25-240
69-2k2-54 P69 | (11x) 25-240
69-2k4-54 Q69 | (12x) 25-240
69-2k6-54 R69 | (13x)25-240
69-2k8-54 S69 | (14x) 25-240
69-3k0-54 T69 | (15x)25-240

31 (for 25-34
mm?)

42 (for 35—
152 mmz)

56 (for 153—
240 mm?)

(2X) 25-240

(3X) 25-240

(4x) 25-240

(5%) 25-240

(6X) 25240

(7%) 25240

)
(8X) 25-240

(9x) 25240

10x) 25-240

11x) 25-240

12x) 25-240

14x) 25-240

(10x)
(11x)
(12%)
(13x) 25-240
(14x)
(15x)

15x) 25-240

31 (for 25-34
mm3)

42 (for 35-152
mmz)

56 (for 1563-240

mm3)

PE/jord via

monteringsskruvar/
monteringsram.
Anvéand alltid alla
fastskruvar och dra &t dem
ordentligt for att
séakerstélla korrekt

jordning.

Koppar
(Cuy/
aluminiu
m (Al)
75 °C

** Giller ndr bromschopper ir inbyggd.
Rk XX =20 eller 54, modul-1P-klass.
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3.4.4 Kabelanslutningsdata for natspannings-, motor- och
skyddsjordledarkablar i enlighet med NEMA-standard

Lista 6ver kabeldata och tvirsnittsarea med minsta nddvindiga AWG-kabeltvirsnitt som passar till plintarna enligt UL-kraven.

Tabell 20  Kabelanslumingsomfing och dtdragningsmoment for Emotron FDU48 och FDUS2 i enlighet med NEMA-standarder

Modell
FDU

Typ-
storlek

Kabeldata och tvarsnittsarea

Nat och motor

Broms

PE

Atdragnings-
moment
Lb-In

Kabelomfang
AWG

Atdragnings-
moment
Lb-In

Kabelomfang
AWG

Kabelomfang
AWG

Atdragnings
moment
Lb-In

Kabel
typ

##-003-54

##-004-54

##-006-54

##-008-54

##-010-54

##-013-54

##-018-54

20-8 11,5

20-8 11,5

16-6

23

48-025-20

48-030-20

48-036-20

48-045-20

48-058-20

c2

12-4 18

12-4 18

12 - 4

38

##-026-54

##-031-54

##-037-54

##-046-54

18-4 10,6-12,3

18-4 10,6-12,3

18-4

10,6-12,3

48-072-20

48-088-20

48-105-20

D2

10-0 30-50

10-0 30-50

3-2/0 70

3-2/0 70

8 - 2/0*

38

##-061-54

##-074-54

10-0 24,3-26,1

10-0 24,3-26,1

10-0

24,3-26,1

48-142-20

48-171-20

E2

48-090-54

48-109-54

48-146-54

48-175-54

275 (f6r AWG 6
-2
6-300 kemil
375 (for AWG 1
— 300Kcmil)

275 (f6r AWG
6-2)
6-250 kemil
375 (for AWG
1-250 kemil

6-300 kemil

6 - 2/0*

275 (for
AWG 6 —
2)

375 (for
AWG 1-
300 kemil

88**

Koppar
(Cu) 75
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1abell 20  Kabelanslumingsomfing och dtdragningsmoment for Emotron FDU48 och FDUS52 i enlighetr med NEMA-standarder

Kabeldata och tvéarsnittsarea
Modell Typ- Nat och motor Broms PE Kabel
FDU storlek . . - typ
n Atdragnings- Atdragnings- n Atdragnings
Kabelomfang ——— Kabelomfang ——— Kabelomfang o
A Lb-In e Lb-In BE Lb-In
48-205-20 275 (for
AWG 4 —
48-244-20 F2 2) Koppar
48-293-20 275 (f(irzA)WGAr 4-500 kemil 375 (for 7(05)0
48-210-54 275 (for AWG 5
6-2) AWG 1 -
48-250-54 4-500 kemil | 37O WOrAWGH g a0 il 800 kemi)
1-300 kemil) .
375 (for AWG .
1-300 kemil 500 (for
F 500 (fér AWG 5 - /0 AWG
48-295-54 350-500 kcmil) 350—500 -
kemil)
88**
48-365-20 FA2 Koppar
M10-anslutning 416 M8-anslutning 212 M8-anslutning 212 (Cu)
48-365-54 FA 75 °C
275 (for 275 (for
AWG 4 - 2) AWG 4 - 2) For anslutning av PE-/
48-430-20 jordkablar, anvand M8-
375 (for 375 (for jordningsbultar i den Koppar
H (2x) 4 - 500 kemi AWG 1 - 300 (2x) 4 - 500 kemi AWG 1 I—SOO nedrelbakre delen av (Cu)
kemil) kemil) drivmodulens 75 °C
) monteringsram.
48-500-20 500 (for AWG 500 (for AWG | Atdragningsmoment =212
350 -500 350 -500 Lb-In.
kemil) kemil)
48-590-20 G2
48-660-20 H2
48-730-20 H2
48-810-20 G3
48-885-20 G3
For anslutning av PE-/
11 jordkablar, anvénd Ms-
jordningsbultar i den Koppar
48-1100- H3 | M10 connection 416 M10 connection 416 nedre bakre delen av (Cu)
20 drivmodulens 75 °C
monteringsram.
48-1300- H4 Atdragningsmoment =212
20 Lb-In..
48-1460-
20 H4
48-1710-
20 H5
48-1820-
20 H5
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1abell 20  Kabelanslumingsomfing och dtdragningsmoment for Emotron FDU48 och FDUS52 i enlighet med NEMA-standarder

Kabeldata och tvarsnittsarea

Modell Typ- Nat och motor Broms PE Kabel
FDU storlek . . - typ
n Atdragnings- Atdragnings- n Atdragnings
Kabelomfang ———— Kabelomfang ——t— Kabelomfang o
A Lb-In G Lb-In G Lb-In
48-2190- H6 For anslutning av PE-/
20 jordkablar, anvand M8-
jordningsbultar i den
48-2550- Koppar
20 H7 M10 connection 416 M10 connection 416 nedrelbakre delen av (Cu)
drivmodulens 75 °C
monteringsram.
32_2920_ H8 Atdragningsmoment =212
Lb-In.
* Med kabelsko for M6-skruv.
** Giller nir bromschopper ir inbyggd.
*** Anvind néat- och motorkablar fér 90 °C om omgivande temperatur ar hégre &n 35 °C, annars kablar fér 75 °C.
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3.5 Termiskt motorskydd

Standardmotorer levereras normalt med inbyggd flike.
Kylkapaciteten for denna inbyggda flike ir beroende av
motorfrekvensen. Vid lag frekvens dr kylkapaciteten
otillricklig fér nominell last. Kontakta motorleverantsren
angdende motorns kylkarakeiristik vid lag frekvens.

VARNING!

Beroende pa motorns kylkaraktaristik,
applikation, varvtal och last, kan det vara
nédvandigt att férse motorn med forcerad
kylning.

Motortermistorer ger bittre termiskt skydd f6r motorn.
Beroende pa motortermistorer kan PTC-ingéng (tillval)
anvindas. Motortermistorn ger termiskt skydd oberoende av
motorns varvtal, och dirmed av motorfliktens varvtal. Se
funktionerna, Motor I?t typ [231] och Motor I?t strém
[232].

3.6 Parallellkopplade motorer

Det gér att parallell-koppla motorerna under forutsittning
att den totala strdmmen inte 6verskrider omriktarens
nominella virde. Beakta nedanstiende vid instillning av
motordata.

Meny [221] De parallellkopplade motorerna maste
Motorspanning: | ha samma motorspanning.

Meny [222] De parallellkopplade motorerna maste
Motorfrekvens: | ha samma motorfrekvens.

Meny [223] Addera motoreffektvardena for de
Motoreffekt: parallellkopplade motorerna.

Meny [224] Addera motorstromvéardena for de
Motorstrom: parallellkopplade motorerna.

Meny [225] Ange medelvarvtal fér de
Motorvarvtal: parallellkopplade motorerna.

Meny [227] Motor| Ange medeleffektfaktor for de
Cos PHI: parallellkopplade motorerna.
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4. Signalanslutningar

4.1 Styrkort

Fig. 62 visar skissen 6ver styrkortet dir de delar som ir
viktigast fér anvindaren ir placerade. Trots att styrkortet ir
galvaniske skiljt frn nitet, bér man av sikerhetsskil aldrig
gdra dndringar med spinningsmatningen paslagen.

VARNING!

Sla alltid fran natspanningen och vanta

minst 7 minuter, sa att mellanleds-

kondensatorerna hinner laddas ur, innan
du ansluter styrsignaler eller &ndrar omkopplarnas
lagen. Om tillvalet "Extern strémférsérjning” anvands
ska du aven stanga av stromférsérjningen till tillvalet,
for att foérhindra att styrkortet skadas.

X4 X5 X6 X7
Kommunikation Tillval
Extern strédmférsdrining
X11
OFF  ON *8
S5 Termineringsomkopplare, RS485
Kontrollpanel
S4
53 Anin-byglar
S2
S1
U |
Styrsignaler
RO2
12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 A+ 41 42 43 Relautgangar
X1 1L AO1 AO2 1 DI4 DI5 DI6 DI7 DO1 DO2 DI8 NC C NO
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 B xo 31 32 33 51 52
PE
+10V Al1 Al2 A3 A4 -10V L DI1 DI2 DI3 +24V NC C NO X3/ NO C
RO1 RO3

Fig. 62 Styrkortets layour
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4.2 Plintanslutningar

Du kommer 4t kopplingsplinten fér styrsignaler genom att
6ppna frontpanelen.

I tabellen anges signalernas fabriksinstillda funktioner. In-
och utgangar kan programmeras for andra funktioner, se
kapitel 11. sida 99. For signalspecifikationer hinvisas till
kapitel 14. sida 217.

Obs! Maximal total strom for utgangarna 11, 20 och
21 tillsammans ar 100 mA.

Obs! Det gar att anvdnda en extern 24 V DC-matning
om den kopplas till Signaljord (15).

Tabell 21  Styrsignaler

Plint Namn Funktion (fabriksinstéallning)
Utgangar
+10 VDC matningsspéan-
1 +10V ning
6 -10V -10 VDC matningsspéanning
Gemen- : :
7 sam Signaljord
+24 VDC matningsspéan-
11 +24V ning
12 Gemen- Signaljord
sam /
15 Gemen- | by signaljord

Digitala ingangar

Tabell 21 Styrsignaler

Plint Namn Funktion (fabriksinstallning)

14 AnUt 2 0 till max moment
Integrerad RS-485'
A+ A+ RS-485 Differentiell
B- B- sandning och mottagning
Relautgangar
31 N/C 1

Rela 1 utgang
32 KOMM 1 Larm, aktiv nar omriktaoren
33 N/O 1 befinner sig i larmtillstand.
41 N/C 2

Rela 2 utgang
42 KOMM 2 | Kor, aktiv nar omriktaren
43 N/O 2 startas.
o1 KOMM 3 | Reja 3 utgang
52 Nn/o3 | Fran

* Digital signaljord ansluten till O V via ferrit (600 ohm vid 100 MHz).

1Det integrerade RS-485-granssnittet ar ett isolerat granssnitt

som stodjer Modbus RTU-protokollet med 6verforingshastigheter fran
2 400 bit/sek upp till 115,2 kbit/sek. Terminering och felsakring kan
aktiveras med hjalp av omkopplare S5 om tillampligt. Observera att
korrekt terminering och felsakring ér avgérande for ett stabilt RS-485-
natverk. Vi rekommenderar att en skarmad RS-485-kabel anvands
som skyddar signalerna mot elektromagnetiska stérningar. Kabel-
skarmningen ska (i normalfall) anslutas till omriktarens skyddsjord via
medféljande skarmklammor, se fig. 63. Mer information om Modbus
RTU-protokollet och fysiska natverksanslutningar finns i handboken
for Emotrontillval fér seriell kommunikation RS-232/485 som finns
tillganglig pa var webbplats.

Obs! N/C 6ppnar nar relaet ar aktivt och N/O sluter
nar reldet ar aktivt.

Obs! Anvanda potentiometer for referenssignal till
analog ingang: Mojligt potentiometervarde i
intervallet 1 kQ till 10 kQ (% watt) linjart, dar vi
rekommenderar att en linjar 1 kQ/% W-potentiometer
anvands for basta styrlinjaritet.

8 Digin 1 Start Back

9 Digin 2 | Start Fram
10 Digin3 |Fran

16 Digin4 |Fran

17 Digin5 |Fran

18 Digin6 | Fran

19 Digin7 |Fran

22 Digin 8 | ATERSTALL
Digitala utgangar

20 DigUt1 |Redo

21 DigUt2 |Ingetlarm
Analoga ingangar

2 Anin 1 Process bérv
3 Anin 2 Fran

4 Anin 3 Fran

5 Anin 4 Fran
Analoga utgangar

13 AnUt 1 Min varvtal till max varvtal

VARNING!
Reléaplintarna 31-52 ar enkelisolerade.
Blanda INTE SELV-spanning med t.ex. 230

VAC pa dessa plintar. En I6sning vid
blandade SELV-/systemspénningssignaler
ar att installera ett extra I/0-optionskort
(se avsnitt 13.8 sida 214) och ansluta alla
SELV-spanningssignaler till detta
optionskorts relaplintar medan alla 230
VAC-signaler ansluts till styrkortets
relaplintar 31-52.
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4.2.1 Granssnitt for extern
stromsférsérjning (SBS)

Den externa strémférsorjningen som dr monterad pd
styrkortet, anslutning X11, gor att kommunikationssystemet
kan vara aktivt dven utan 3-fasmatning frin nit. En annan
fordel dr att systemet kan stillas in utan nitanslutning.
Tillvalet ger ocksé stromforsérjning vid strémavbrott.

Den externa strémférsorjningen ska matas med en 24 VDC
+10 % dubbelisolerad transformator som kan leverera en
kontinuerlig stromstyrka pd 1 A. Rekommenderad sikring
ir 2 A. Kabellingd begrinsad till 30 m. Om kabeln 4r lingre
4n 30 m maste en skirmad kabel anvindas.

Tabell 22 X11-plint

Plint Namn Funktion
1 + 24 VDC +10 %
2 - ov

Obs! Om det isolerade kortet fér DC-matning (som
innehaller en funktion for extern stromsférsoérjning
[SBS]) anvands ska inte styrkortets SBS

anslutning anvandas. | stéllet ska SBS:en pa det
isolerade kortet for DC-méatning anvandas. Om detta
inte foljs kommer DC-mellanledsspanningméatningen
att brytas.

4.3 Konfiguration med byglar
och omkopplare

4.3.1 Konfiguration av analog
ingang (S1-S4)

Bygelomkopplarna S1 till S4 anvinds for att ange

ingangskonfiguration for de fyra analoga ingngarna Anln1,

AnlIn2, Anln3 och Anln4, enligt beskrivningen i tabell 23.
Se fig. 62 fér byglarnas placering.

Tabell 23 Instillningar for omkopplare S1-S4

. Omkopplarkonfig

Ingéang Signaltyp uration

Spénning S1 U
Anin1 _ S—

Strom (fabriksin-  |S1 U

stallning)

Spénning Sz
AniIn2 _ S—

Strom (fabriksin-  |S2 U

stallning)

Spénning S8
AnIn3 - —

Strom (fabriksin-  |S3 U

stallning)

Spénning S4
Anin4

Strom (fabriksin- |S4
stallning)

Obs! Skalning och offset fér Anin1 — Anin4 kan
konfigureras via installningar. Se menyerna [512],
[515], [518] och [51B] i avsnitt 11.5.1, sida 160.

OBS: de tva analoga utgangarna AnUt 1 och AnUt 2
kan konfigureras via installningar. Se meny [530]
avsnitt 11.5.3, sida 167
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4.3.2 RS-485-terminering (S5)

Omkopplare S5 anvinds for att aktivera terminering och
felsikra motstind for det integrerade RS-485-grinssnittet pd
plint

X1: A+ och B-. Omkopplarnas placering visas i fig. 62.

Tabell 24 Instillningar for omkopplare S5

n o Omkopplarkonfig
Ingang Terminering uration
Fran S5
RS-485
Aktiverad S5

Obs! Det ar viktigt att terminering och felsékring ar
aktiverade pa atminstone en nod i natverket for att
sékerstélla korrekt funktion. Termineringen ska
ENDAST aktiveras i kabelédndarna i ett RS-485-
natverk. Termineringsmotstandet anvands for att
undvika att 6verférda signaler reflekteras, och de
felsakra motstanden gor att plintarna A+- och B-
befinner sig i ett stabilt tillstand nar ingen 6verféring
sker pa nagon nod. Det ar viktigt att inte aktivera
nagon ytterligare terminering féorutom fran de tva i
varje kabelande, eftersom det kommer att tillféra en
ytterligare belastning for en sdndande transceiver
och kan orsaka felfunktion.
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4.4 Anslutningsexempel

Fig. 63 ger en dversiktsvy over ett exempel pa anslutning av omriktare.

* Standardinstalining

** Brytaren S1 &r installd pd U
Mojligt potentiometervarde i intervallet 1 kQ till 10 kQ (¥4 watt) linjart, dar vi rekommenderar att en
linjar 1 kQ/% W-potentiometer anvands for basta styrlinjéritet.

*** Tillvalsplintar X1: 78-79 for anslutning av motor-PTC for typstorlekar B, C och D.

—51
Rela 3 —
\—52

Féltbusstillval

Optionskort

— H EMC-fil T
— -filtel —
E L Motor
I— L3 W
PE L
Alternativ for Sol Y —
potentiometer- : @ J I/Illlvtal PTG I
> )m Tillval R
3 1 | + 24 vDC SBS-férsorining | | pc.
4 2|0V -
5 X1
6 010V i +10 VDC
7| a-00TA i AnIn 1: Referens -
: | 3 |Anin2 Gemensam |12
’ 4 /Ai\”'lr‘ 8 AnUt1 |13
4 ]
% nn AUt |14
_—1OVDC DigUt 1 50
| { |Gemensam U2 L
- ' 8 |Digln 1:Start Back?d E L—]
E— ' 9 |Digin 2:Start Fram* X2
— 10| pigin 3 31]
11424 VDC . -
— Rel& 1
15 |signalnolla (Dig.) C 32|
" 16| Digin 4 133
_ 17| Digin 5 o
— 18|Digin 6 vl
19|Digin 7
—— . ela 2 ]
— 22|Digin 8:Aterstall* C 42|
% ] RS-485 L—a3|
_ X3

Fig. 63 Anslutningsexempel
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4.5 Ansluta styrsignaler

4.5.1 Kablar

Standardanslutningarna for styrsignaler limpar sig for
tvinnade flexibla ledare pa upp dill 1,5 mm? (AWG 16) och
for solida ledare pd upp till 2,5 mm? (AWG 14).

Obs! Styrsignalkablarna maste skarmas pa ett sadant
sétt att de uppfyller de immunitetsnivaer som
foreskrivs i EMC-direktivet (minskning av brusniva).

Obs! Styrkablar méaste dras atskilt fran motor- och
natkablar.

Tabell 25  Beskrivning av tillvalsplintar i fig. 64 till fig. 68.

Plintar 78, 79 For anslutning av Motor-PTC

™ Plintar 78 & 79, se
tabell 25

karmklammor
for signalkablar

= Styrsignaler

Fig. 64 Anslutning av styrsignaler, FDU-modell 003 till 018,
typstorlek B.

Skarmkl&hmmor
for signalkablar

Styrsignaler

Fig. 65 Anslutning av styrsignaler, FDU-modell 026 till 046,
typstorlek C.

Genommatning av
signalkablar

Skarmklammor

for si%nalkabl,ar
maotor-PTC-tillval

48-058 typstorlek C2 och modell 69-002 till 69-025
typstorlek C2(69).
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Plintar 78 & 79, se
tabell 25

|~ Skarmklammor
for signalkablar

tyrsignaler

Fig. 67 Anslutning av styrsignaler, FDU modell 061 till 074,
typstorlek D och modell 69-033 till 69-058 typstorlek
D(69).

Se tabell
25 (Tillval)

Skarmklammor
fér signalkablar

Fig. 68 Anslutning av styrsignaler, FDU modell 48-072 till
48-105 typstorlek D2 och modell 69-033 till 69-058
typstorlek D2(69).

|
\
\
}
\
|
\
| Ské&rmklammor
for signalkablar

S iy e =

tyrsignaler

Fig. 69 Ansluning av styrsignaler, FDU-modell 48-090 till
295 och FDU-modell 69-82 till 200, typstorlek E, F
och F69 (principskiss).

Genommatning av
signalkablar

e
Skarmklammor () 0
for signalkablar @

/’ﬁ{@m WQQ >

Fig. 70 Anslutning av styrsignaler, FDU-modell 48-142 till
48-365 typstorlek E2, F2 och FA2 (principskiss).
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Obs! Styrsignalkablarna maste skarmas for att
uppfylla de immunitetsnivaer som féreskrivs i EMC-
direktivet (det minskar brusnivan).

Obs! Styrkablar méaste dras atskilt fran motor- och
natkablar.

4.5.2 Typer av styrsignaler

Det ir viktigt att skilja pa olika typer av signaler. Eftersom
de olika typerna av signaler kan paverka varandra negativt,
anvinds en separat kabel for varje typ. Detta ir ofta mera
praktiske, eftersom till exempel kabeln fran en trycksensor
kan anslutas direke till frekvensomriktaren.

Nedanstiende typer av styrsignaler finns.

Analoga ingangar
Spinnings- eller stromsignaler (0-10 V, 0/4-20 mA).
Anvinds normalt som styrsignaler for varvtal, vridmoment

och dterkopplade signaler till PID-regulator.

Analoga utgangar

Spannings- eller stromsignaler (0—10 V, 0/4-20 mA), vilka
dndras lingsamt eller endast sillan. Detta ir i allminhet styr-
eller mitsignaler.

Digitala

Spinnings- eller stromsignaler (0-10 'V, 0-24 V, 0/4-20 mA),
vilka kan ha endast tv4 virden (hég eller lag) och som dndras
sillan.

Data

Vanligen spinningssignaler (0-5 V, 0-10 V), vilka dndras
snabbt och ofta. I allminhet datasignaler som RS-232, RS-
485, Profibus, etc.

Rela
Relikontakeer (0~250 VAC) kan sli om héga induktiva
laster (hjilpreld, lampa, ventil, broms, etc.).

Exempel:

Reldutgingen frin en frekvensomriktare som styr ett
hjilpreld kan, nir den slar om, stdra mitsignaler, till exempel
fran en trycksensor. Det dr dirfor limpligt att dra kablarna
4eskilt och skirma dem, for att minimera stérningarna.

4.5.3 Skarmning

For alla signalkablar uppnés bist resultat om skirmen
ansluts i bida dndar, bide vid frekvensomriktaren och vid
killan (exempelvis PLC eller dator). Se fig. 71.

Om signalkablar méste korsa nit- eller motorkablar,
rekommenderar vi starkt att det sker i 90° vinkel. LAt inte
signalkabeln 16pa parallellt med nit- eller motorkablar.

4.5.4 Anslutning i ena eller bada
andarna?

Samma atgirder som for strdmfdrsorjningskablar méste i
princip vidtas for alla styrsignalkablar, i enlighet med EMC-
direktiven.

For alla signalkablar som anges i avsnitt 4.5.2 uppnas bist
resultat om skirmen ansluts i bida dndar. Se Fig. 71.

Obs! Varje installation maste granskas omsorgsfullt
innan lampliga EMC-métningar utfors.

Sl Atdragnin
gp Y Storsta ledararea | gsmomen|  Kabeltyp
t
Analog | Styv kabel: 0,14- Skarmad
—— 2,5 mm? .
Digitala| (AWG 26 - 14) Skarmad
Flexibel kabel: 0,5 Nm =
Data 0,14-1,5 mm2 (4,4 LB- Skarmad
(AWG 26-16) in)
Rela &%%ﬂ';';eg,?}é'sa: Oskarmad
(AWG 24-16)
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4.6 Tillval for anslutning

Styrkort ] Optionskorten ansluts till anslutningarna X4 eller X5 pé
Tycks- styrkortet (se Fig. 62, sida 51) och monteras ovanfor
(exem- styrkortet. In- och utgingarna f6r optionskortet ansluts pa
pel) samma sitt som andra styrsignaler.

&

Z

Extern styrning (till
lll exempel i metall-
LH] kapsling)

Styrkonsol

® @

Fig. 71  Elektromagnetisk (EMC) skirmning av styrsignalka-
blar.

4.5.5 Stromsignaler ((0)4-20 mA)

En stromsignal pa (0)4—20 mA dr mindre kinslig for
stérningar dn en spanningssignal pd 0-10 V, eftersom den ar
ansluten till en ingdng med ligre impedans (250 Q) 4n
spinningssignalen (20 kQ). Det ir dirfor synnerligen
limpligt att anvinda stromstyrda signaler om kablarna ir
lingre 4n ett fatal meter.

4.5.6 Tvinnade kablar

Analoga och digitala signaler r mindre kinsliga for
stdrningar om kablarna tvinnas. Om skirmning inte kan
anvindas, ir det definitivt att reckommendera att kablarna
tvinnas. Genom att tvinna dem minimeras den yta som
exponeras. Detta innebir att hdgfrekvensfilt inte kan
inducera storspinning i scromkretsen. For PLC-system ir
det darfor viktigt att returledaren 16per titt intill
signalledaren. Det ir viktigt att kabelparet tvinnas 360° runt
varandra.
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5. Komma igang

Det hir kapitlet visar steg for steg det snabbaste sittet att f&
motoraxeln att bérja rotera. Vi kommer att visa exempel pa
fjarrstyrning respektive lokal styrning.

Vi antar att omriktaren ir monterad pd vigg eller i skap,
enligt anvisningarna i kapitel 2. sida 13

Forst ges allmin information om hur nit-, motor- och
styrkablar ansluts. Nista avsnitt beskriver hur
funktionstangenterna pa kontrollpanelen anvinds.
Exemplen rérande fjrrstyrning respektive lokal styrning
beskriver hur man programmerar/stiller in motordata och
kor omriktare och motor.

5.1 Ansluta nat- och

motorkablar

Nitspannings- och motorkablar ska dimensioneras enligt
lokala férordningar. Kablarna maste téla omriktarens
laststrom.

5.1.1 Natspanningskablar

1. Anslut nitkablarna enlige Fig. 72. Frekvensomriktaren
har som standard ett inbyggt RFI-nitfilter som uppfyller
kategori C3, vilket passar f6r standarden 2nd Environ-

ment.

5.1.2 Motorkablar

Anslut motorkablarna enligt Fig. 72. For att EMC-direktivet

ska uppfyllas méste skirmade kablar anvindas, och

motorkabelns skirmning méste vara ansluten i bdda dndarna

(till bAde motorhéljet och omriktarens hélje).

Omriktare

RFI-filter
Natspanning

1 [e2[s]pEpebe{r [L]u [v [w]

EMC-kabelgenom-
féringar i metall

Skérmade kablar

Metallhdlje

Bromsmc| |Utgangs-

stand spolar

(tillval) (tillval)

Anslutningsdon av metall
EMC-kabel- Mot
H genomféring otor
i metall
Nétkabel

Fig. 72 Anslutning av nét- och motorkablarna.

Tabell 26 Niit- och motoransiutning

L1, L2, L3 Natmatning, trefas
PE Skyddsjord

@ Motorjord
U, V. W Motorutgang, 3-fas

VARNING!
Av sakerhetsskal maste inkommande
skyddsjord anslutas till PE och motorjord

till @
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5.2 Anvanda
funktionstangenterna

i*-@-[’é@]
@]
270 — > [229
@2|te

221

O O (@)

Fig. 73 Exempel pd menynavigering for att ange motorspén-

ning.
Ga till lagre menyniva eller bekrafta andrad
instalining

Ga till hogre menyniva eller ignorera andrad
instalining

Ga till foregéende meny pa samma niva

Oka varde eller &ndra val

Minska varde eller &ndra val

@ Gé till nasta meny p& samma niva
&
&

5.3 Fjarrstyrning
I det hir exemplet anvinds externa signaler for att styra
omriktare/motor.

Dessutom anvinds en 4-polig motor av standardtyp for 400
V, en extern startknapp och en borvirdessignal.

5.3.1 Ansluta styrkablar

Hir beskrivs minsta mojliga anslutningar for start. I det hir
exemplet kommer omriktaren/motoraxeln att rotera 4t

héger.

For att uppfylla EMC-standarden anvinds skirmade
styrkablar med tvinnad, flexibel ledare upp till 1,5 mm?2
(AWG 15) eller solid kabel upp ¢ill 2,5 mm2 (AWG 13).

2. Anslut ett referensvirde mellan plint 7 (signaljord) och 2
(Anln 1) som i Fig. 74.

3. Anslut en extern startknapp mellan plint 11 (+24 VDC)
och 9 (Digln2, StartFram) enligt Fig. 74.

>
= 12
1
+ 13
Referens T 2 1
4-20 mA 3
oV Y
16
5
17
6
18
7
19
8
2
T ¢
Start 21

|

®

#

o

42
43

32
33

£X

51
52

Fig. 74 Kabeldragning.

5.3.2 Sla till natspanningen

Nir nitspidnningen slis till gir den interna flikeen i
omriktaren under 5 sekunder.
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5.3.3 Stalla in motordata

Ange korrekt motordata for den anslutna motorn.
Motordata anvinds for berikning av driftdata i omriktaren.

Andra instillningarna med hjilp av tangenterna pa
kontrollpanelen. Fér mer information om kontrollpanel och
menystruktur, se kapitel 10. sida 89.

Vid start visas meny [100], “startfonster”.

1. Tryck pa () for att visa meny [200], "Grundinstll”.

2. Tryck pd () och sedan pa () for att visa meny [220],
”Motordata.’.

3. Tryck pa (&) for att visa meny [221] och stilla in motor-
spinning.

4. Andra virdet med hjilp av tangenterna <> och &.

Bekrifta med .

Still in motorfrekvens [222].
Still in motoreffekt [223].

Still in motorstrom [224].

Still in motorvarvtal [225].
Ange effektfaktor (cos @) [227].

Y 2 N oW

10. Vilj den matningsspanning som ska anvindas [21B].
11. Sedll in motortyp [221].
12.[229] Motor ID-kér: Vilj Kort, bekrifta med och ge

startkommando

Omriktaren miter nu vissa motorparametrar. Motorn
ger ifrdn sig en del pipanden, men axeln roterar inte. Nir
ID-korningen ir slutford efter ca en minut ("Motor ID
OK!” visas), trycker du pa (5) f6r att fortsitta.

13. Anvind AnlInl som ingdng for bérvirdessignalen. Stan-
dardomridet ir 4-20 mA. Om du vill ha en borvir-
dessignal pid 0-10 V, indrar du omkopplare (S1) pa
styrkortet.

14. Sl av spanningsmatningen.

15. Anslut digitala och analoga in- och utgingar enligt Fig.
74.

16. Klart!

17. S1a pd nitspanningen.

5.3.4 Kora frekvensomriktaren

Nu ir installationen firdig och du kan trycka pa den externa
startknappen for att starta motorn.

Om motorn kor dr matningskablarna korreke anslutna.

5.4 Lokal styrning

Hir beskrivs hur provkorning med manuell styrning fran
kontrollpanelen gors.

Anvind en motor pa 400 V och kontrollpanelen.

5.4.1 Sla till natspanningen

Nir nitspianningen slds till startas frekvensomriktaren och
den interna flikten gir under 5 sekunder.

5.4.2 Vélja manuell styrning

Vid start visas meny [100], "startfonster”.

1. Tryck pa () for att visa meny [200], ”Grundinstall”.

2. Tryck pa (&) for att visa meny [210], "Drift”.

3. Tryck pa () for att visa meny [211], "Sprak”.

4. Tryck pa () for ate visa meny [214], "Bérvirde via”.

5. Vilj Panel med knappen <2 och tryck pa for atc

bekrifta.
Tryck pad () for att visa menyn [215], ”Strt/Stp via”.

7. Vilj Panel med knappen <> och tryck pi for att
bekrifta.

8. Tryck pa @ for att komma till foregiende menyniva,
och sedan pa () for att visa menyn [220], "Motordata”.

a

5.4.3 Stélla in motordata
Ange korrekt motordata for den anslutna motorn.
9. Tryck pa () for att visa meny [221].

10. Andra virdet med hjilp av tangenterna <> och .
Bekrifta med .

11. Tryck pé @ for ate visa meny [222].
12. Upprepa steg 9 och 10 tills alla motordata matats in.

13. Tryck tvd ganger pa (@) och sedan pa (J for att visa
menyn [100], Startfonster.

5.4.4 Ange borvarde

Ange bérvirde.

14. Tryck pa () tills meny [300], "Process”, visas.
15. Tryck pé for ate visa meny [310], "Borvirde”.

16. Ange till exempel 300 varv/min med hjilp av tangen-
terna <2 och . Vilj ett lagt virde for att kontrollera
rotationsrikeningen utan att skada applikationen.

5.4.5 Kora frekvensomriktaren

Tryck pa tangenten
motorn i drift framit.

pa kontrollpanelen for att starta

Om motorn kor 4r matningskablarna korrekt anslutna.
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6. Tillampningar

Det hir kapitlet innehéller tabeller som ger en 6versikt dver
de ménga olika applikationer och uppgifter CG Drives &
Automations frekvensomriktare passar for. Dessutom finns

exempel pé de vanligaste applikationerna och 18sningarna.

6.1 Applikationséversikt

6.1.1 Pumpar

Utmaning

Emotrons FDU-I6sning

Meny

Torrkdrning, kavitation och dverhettning skadar
pumpen och orsakar stillestand.

Overvakning av driftkurva detekterar avvikelse.
Skickar en varning eller utldser sakerhetsstopp.

411-419, 41C1- 41C9

Slam fastnar p& pumphjulet nar pumpen gatt med
l&gt varvtal eller stétt stilla en tid. Sénker pumpens
verkningsgrad.

Automatisk pumprengoring: pumpen stélls in for
att g& med fullt varvtal med vissa intervall, och
atergar sedan till normalt varvtal.

362-368, 560, 640

Motorn gér med samma varvtal oavsett behovet
av tryck/flode. Energiforlust och
utrustningsbelastning.

PID-funktionen anpassar kontinuerligt tryck och
flode till Gnskad niva. Pausfunktionen aktiveras
nar ingetdera behdvs.

320, 380, 342, 354

Nedsatt processverkningsgrad till féljd av till
exempel igensatt ledning, ventil som inte dppnat
helt, eller slitet pumphjul.

Overvakning av driftkurva detekterar avvikelse.
Varning skickas eller sékerhetsstopp l6ser ut.

411-419, 41C1-41C9

Tryckslag skadar pumpen nér den stoppas.

Mijuka, linjara stopp &ar skonsamma fér

Mekanisk belastning pa ledningar, ventiler, utrustningen. 331-336
packningar och tatningar. Eliminerar behovet av dyra, motordrivna ventiler.
6.1.2 Flaktar
Utmaning Emotrons FDU-I6sning Meny
Det Kan b.ll kr.|t|sktlom en flakt startas me d fel Flakten startar med Iagt varvtal, for att
rotationsriktning (till exempel en tunnelflakt i N N . D . 219, 341
i sakerstélla korrekt rotationsriktning och funktion.
h&ndelse av brand).
Drag gor att en avstangd flakt roterar &t fel hall. o R
Detta orsakar hog startstrdm och mekanisk M.(.) torn bromsoa S grad”vlsl ul StO.!Op fore start. 219, 33A, 335
. Darmed undgas att sakringar l6ser ut.
belastning.
Reglering av tryck/fléde med strypningar ger hég | Automatisk reglering av tryck/fldde med hjélp av 301 354

energiforbrukning och slitage pé utrustningen.

motorvarvtal ger mer exakt styrning.

Motorn gar med samma varvtal oavsett behovet
av tryck/fléde. Energiférlust och
utrustningsbelastning.

PID-funktionen anpassas kontinuerligt till den
niva som kravs. Pausfunktionen aktiveras nar
ingetdera behdvs.

320, 380, 342, 354

Nedsatt processverkningsgrad till f6ljd av till
exempel igensatt filter, strypning som inte dppnat
helt, eller sliten drivrem.

Overvakning av lastkurva detekterar avvikelse.
Varning skickas eller sékerhetsstopp l6ser ut.

411-419, 41C1-41C9
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6.1.3 Kompressorer

Utmaning

Emotrons FDU-I6sning

Meny

Kompressorn skadas nar kylmedium nér
kompressorskruven.

Overlastsituationer detekteras snabbt och
sékerhetsstopp utldses, for att férhindra haveri.

411-41A

Trycket &r hogre an nddvandigt, vilket orsakar
lackage, utrustningsbelastning och onddigt stor
luftférbrukning.

Overvakningen av lastkurva detekterar snabbt
awvikelser. Varning skickas eller sékerhetsstopp
|8ser ut.

411-419, 41C1-41C9

Motorn gér med samma varvtal ndr ingen luft
komprimeras. Energiférlust och
utrustningsbelastning.

PID-funktionen anpassas kontinuerligt till den
niva som kravs. Pausfunktionen aktiveras nar
ingetdera behdvs.

320, 380, 342, 354

Lag processverkningsgrad och energiférlust till
folid av att kompressorn gér utan last.

Overvakningen av lastkurva detekterar snabbt
awikelsen. Varning skickas eller sakerhetsstopp
I6ser ut.

411-419, 41C1-41C9

6.1.4 Blasmaskiner

Utmaning

Emotrons FDU-I6sning

Meny

Svart att kompensera for tryckvariationer.
Energiférlust och risk for produktionsstopp.

PID-funktionen anpassar kontinuerligt trycket.

320, 380

Motorn gér med samma varvtal oavsett
belastningen. Energiférlust och
utrustningsbelastning.

PID-funktionen anpassar kontinuerligt Iuftflddet.
Pausfunktionen aktiveras nér ingetdera behdvs.

320, 380, 342, 354

Nedsatt processverkningsgrad till féljd av till
exempel trasig strypning, ventil som inte dppnat
helt, eller sliten drivrem.

Overvakningen av lastkurva detekterar snabbt
awvikelsen. Varning skickas eller sékerhetsstopp
|6ser ut.

411-419, 41C1-41C9
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7. Huvudfunktioner

I det hir kapitlet beskrivs frekvensomriktarens huvud-
funktioner.

7.1 Parameteruppsattningar

Parameteruppsittningar anvinds om en applikation behéver
olika instillningar for olika ligen. En maskin kan till
exempel anvindas for att tillverka olika produkter och
dirmed behova tvi eller fler maximivarvtal och
accelerations-/retardationstider. Tack vare de fyra
parameteruppsittningarna kan du konfigurera olika
styrningsalternativ, sa att du snabbt kan dndra omriktarens
funktion. Det dr mojligt att dandra omriktarens instillningar
under drift, for att anpassa den till maskinen. Detta tack vare
att du nir som helst kan aktivera nigon av de fyra
parameteruppsittningarna, under kérning eller i stoppat
lige, via de digitala ingingarna eller fran kontrollpanelen
och meny [241].

Parameteruppsittning kan viljas externt via en digital
ingang. Parameteruppsittningar kan indras under drift och
lagras i kontrollpanelen.

Obs! De enda data som inte ingar i
parameteruppsiattningarna ar Motordata 1-4
(anges separat), sprak, kommunikations-
instdllningar, vald parameteruppsattning, lokal/
extern och panellasning.

7.1.1 Definiera
parameteruppsattningar

Nir du anvinder parameteruppsittningar, bestimmer du
forst hur olika parameteruppsittningar ska viljas.
Parameteruppsittningarna kan viljas frin kontrollpanelen,
via digitala ingdngar eller genom serickommunikation. Alla
digitala ingdngar och virtuella ingingar kan konfigureras for
att vilja parameteruppsittning. Funktionerna for digitala
ingangar definieras i meny [520].

Fig. 75 visar hur parameteruppsittningar aktiveras via digital
ingang som konfigurerats for ParSet kerl1 eller ParSet kerl2.

Parameteruppsattning A
Start/stopp

Uppsattning B

Vridmoment Uppséttning C

Uppséttning (D

Regulatorer
Grénser/skydd

-Maxlarm

11]

[N

+24V

|~ 10lParSet Sm

L~ | l16ParSet k2

(NG06-F03_1)

Fig. 75 Vilja parameteruppsitning.

7.1.2 Valja och kopiera
parameteruppséttning

Parameteruppsittningen viljs i meny [241], ”Vilj set”. Vilj
forst huvuduppsittning i meny [241] (vanligen A). Gor
onskade instillningar for applikationen. De flesta
parametrar ir vanligen gemensamma, varfor du kan spara
mycket arbete genom att kopiera uppsittning A>B i meny
[242]. Nir du kopierat parameteruppsittning A till
uppsittning B, behdver du bara stilla in de parametrar som
behéver dndras. Upprepa for C och D, om si behovs.

Med meny [242], "Kopiera Set”, 4r det enkelt att kopiera
hela innehéllet for en parameteruppsittning till en annan.
Onm till exempel parameteruppsittningar viljs via digitala
ingingar, sitts Digln 3 till ParSet kerl1 i meny [523] och
Digln 4 sictts till ParSet ktrl2 i meny [524], och
uppsittningarna aktiveras enligt tabell 27.

Aktivera parameterindring via digital ingdng genom att sitta
meny [241], ”Vilj set” till Digln.

Tabell 27 Parameteruppsittning

Parameteruppsattning | ParSet ktrl1 ParSet ktrl2
A 0 0
B 1 0
C 0 1
D 1 1

Obs! Den parameteruppsittning som viljs via
digital ingang aktiveras omedelbart. De nya
parameterinstallningarna aktiveras on-line, aven
under drift.

Obs! Standardparameteruppsattning ar
uppsattning A.

CG Drives & Automation 01-7491-00r1

Huvudfunktioner 67



Exempel

Olika parameteruppsittningar kan anvindas for att enkelt
dndra frekvensomriktarens instillningar for att snabbt
anpassa den till olika applikationers krav, till exempel nir

* en process kriver optimerade instillningar for olika pro-
cessteg, for att
- héja processkvaliteten
- ge bittre styrnoggrannhet
- ge ldgre underhéllskostnader
- forbittra operatdrssikerheten.

Dessa installningar ger manga olika alternativ. Négra
exempel ges nedan:

Val av flera frekvenser

Inom en parameteruppsittning kan de 7 férinstillda
bérvirdena viljas via de digitala ingdngarna. I kombination
med parameteruppsittningarna kan 28 forinstillda
bérvirden viljas via alla 5 digitala ingangar: Digln 1, 2 och 3
for val av forinstillt bérvirde inom en parameteruppsittning
och Digln 4 och Digln 5 f6r val av parameteruppsittningar.

Buteljeringsmaskin med 3 olika produkter
Anvind 3 parameteruppsittningar for 3 olika
krypkoérningsfrekvenser nir maskinen behéver stillas in.
Den 4:e parameteruppsittningen kan anvindas f6r “normal”
analog frekvensstyrning nir maskinen gér i full produktion.

Manuell/automatisk styrning

Om du i en applikation fyller en behéllare manuellt, och
nivan sedan kontrolleras automatiske med hjilp av PID-
regulator, anvinder du en parameteruppsittning for den
manuella styrningen och en f6r den automatiska.

7.1.3 En motor och en
parameteruppsattning

Detta ir den vanligaste applikationen fér pumpar och

flikear.

Vilj standardmotor M1 och parameteruppsittning A, och
folj sedan anvisningarna nedan.

1. Ange instillningarna f6r motordata.
2. Sdill in vriga parametrar, sésom in- och utgingar.

7.1.4 En motor och tva
parameteruppsattningar

Den hir applikationen ir anvindbar om du till exempel har
en maskin som gir med tva olika varvtal for olika produkter.

Nir standardmotor M1 har valts:

Vilj parameteruppsittning A i meny [241].

Skriv in motordata i meny [220].

Still in Gvriga parametrar, sisom in- och utgingar.

Onm skillnaderna dr smé mellan instillningarna i de olika
parameteruppsittningarna, kan du kopiera parameter-
uppsittning A till uppsittning B, i meny [242].

5. Still in parametrar, sisom in- och utgingar.

A S

Obs! Andra inte motordata i parameter-
uppsattning B.

7.1.5 Tva motorer och tva
parameteruppsattningar

Detta ir praktiskt om du har en maskin med tvd motorer,
som inte kan arbeta samtidigt, sisom en
kabelvindningsmaskin dir en motor lyfter rullen och en
annan roterar trumman.

Den ena motorn miste stanna innan du vixlar till den andra
motorn.

Vilj parameteruppsittning A i meny [241].

Vilj motor M1 i meny [212].

Skriv in motordata och still in 6vriga parametrar, sdsom
in- och utgingar.

Vilj parameteruppsittning B i meny [241].

Vilj M2 i meny [212].

Skriv in motordata och still in dvriga parametrar, sdsom
in- och utgingar.

AV B

7.1.6 Aterstart efter larm

For ménga icke-kritiska applikationsrelaterade feltillstdnd, ar
det méjligt att automatiske generera ett
aterstartskommando. Detta stills in i meny [250]. I den hir
menyn kan du stilla in hogsta antal tillitna automatiske
genererade dterstarter (se meny [251]). Efter det detta antal
forblir omrikearen i feltillstind och édtgird krivs.

Exempel

Motorn har ett internt skydd mot termisk 8verbelastning.
Om detta skydd léser ut, bér omriktaren vinta tills motorn
svalnat tillrickligt innan normal drift dtertas. Om detta fel
upptritt tre ginger pa kort tid, krivs dtgirder.

Gor nedanstiende instillningar.

* Ange maximalt antal dterstarter genom att skriva in 3 i

[251].

* Ange att Motor 12t ska aterstartas automatiskt genom att
skriva in 300 i meny [2533].

o Sittreld 1, meny [550], till Autorst Larm”. En signal
avges nir maximalt antal dterstarter natts, och omriktaren

forblir i feltillstand.

*  Aterstillningsingdngen maste vara konstant aktiverad.
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7.1.7 Borvardesprioritet

Den aktiva borvirdessignalen for varvtal kan komma fran
olika killor och funktioner. Tabellen nedan visar
varvtalsborvirdesprioritet for olika funktioner.

Tabell 28  Borvirdesprioritet

Huvudprioritet Boérvardesval | Prioritet
1. Jog, (Meny [520], [348]) -
1. Forinst.
2.
Extern Motorpot
2. Borvérdesval 3. Anln
(Meny [214])
Kontrollpanel -
Komm -
Tillval -

7.1.8 Forinstallda borvarden

Frekvensomriktaren kan vilja fasta varvtal genom styrning
av digitala ingdngar. Detta kan anvindas i situationer dir
motorvarvtalet ska anpassas till fasta virden vid vissa
processforhéllanden. Du kan férinstilla 7 borvirden for
varje parameteruppsittning. Dessa kan viljas via alla digitala
ingangar som ir satta till Forval kerll, Forval kerl2 eller
Forval kerl3. Hur manga borvirdesforinstillningar som ar
tillgingliga avgors av antalet digitala ingdngar som anvinds
for forinstillning. 1 inging ger 1 varvtal, 2 ingdngar ger 3
varvtal och 3 ingdngar ger 7 varvtal.

Exempel
Nedanstdende instillningar ska goras for anvindning av 4
fasta varvtal (50/100/300/800 rpm).

* Ange Digln 5 som f6rsta valingang. Sitt [525] till Forval
kerl1.

* Ange Digln 6 som andra valingang. Sitt [526] till Forval
kerl2.

*  Sitt meny [341], "Min Varvtal”, till 50 rpm.

*  Sitt meny [362], "Férins borv 17, till 100 rpm.

*  Sdtt meny [363], "Férins borv 27, till 300 rpm.

»  Sitt meny []364], ”Forins borv 37, till 800 rpm.

Med dessa instillningar, frekvensomriktaren paslagen och
korkommando givet, blir varvtalet

* 50 rpm nir bide Digln 5 och Digln 6 ir liga.

* 100 rpm nir Digln 5 ir hég och Digln 6 ir lig.
* 300 rpm nir Digln 5 ir lig och Digln 6 ir hog.
* 800 rpm nir bade Digln 5 och Digln 6 ir héga.

7.2 Fjarrstyrningsfunktioner

Anvindning av funktionerna Start/Stopp/Startforregling/
Aterstill

Alla start/stopp-relaterade kommandon programmeras som
standard for extern mandvrering via ingingarna pd
plintraden (plint 1-22) p4 styrkortet. Med funktionen ”Strt/
Stpvia” [215] och »Aterstill via” [216], kan du vélja styrning
fran panelen eller genom serickommunikation.

Obs! Exemplen i detta avsnitt tacker inte alla
mojligheter. Endast de mest relevanta
kombinationerna aterges. Utgangsléaget ar alltid
standardinstillningen (fabriksinstallning) for
omriktaren.

7.2.1 Standardinstallningar for
funktionerna Start/Stopp/
Enable/Aterstéllning

Fabriksinstillningarna visas i fig. 76. I detta exempel startas
och stoppas omriktaren via Digln 2 och aterstillning efter
larm kan ske via Digln 8.

© ® w > o s w o =X

Start Fram

Aterstall | — 2
+24V

=)

@

Fig. 76 Standardinstiillningar for start-/iterstillningskom-
mandon.

Ingingarna dr som standard instillda for nivastyrning.
Rotationsriktningen avgors av instillningen f6r de digitala
ingangarna.

Funktionerna Startférregling och
Stopp

Dessa funktioner kan anvindas var {or sig eller tillsammans.
Vilken funktion som anvinds beror pd applikation och
styrsite for ingdngarna (Nivd/Flank [21A]).

Obs! | Flank-ldge maste minst en digital ingang
programmeras for Stopp, eftersom
startkommandona endast kan starta omriktaren.
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Startférregling

Ingangen maste vara aktiv (HOG) for att tillata startsignal.
Om ingingen sdtts LAG, avaktiveras omriktarens utging
omedelbart och motorn rullar ut till stillastiende.

FORSIKTIGHET!
A Om startforreglingsfunktionen inte har

programmerats for en digital ingang,
betraktas den som internt aktiv.

Stopp

Om ingingen ir lag stoppas omriktaren enligt det stoppsitt
som anges i meny [33B], ”Stoppsitt”. Fig. 77 visar
funktionen hos Enable- och Stopp-ingingarna och
Stoppsitt=Retardation [33B].

For drift méste ingingen vara hog.

Obs! Stoppsatt=Utrullning [33B] ger samma
funktion som Enable-ingangen.

STOPP
(STOPP=
RETARDATION)

UTGANG
VARVTAL

4’t

enaBLE | || L |

Aterstallning och Automatisk
aterstartsfunktioner

Om omriktaren 4r i Stopp-lige till f6ljd av ett larm, kan den
iterstillas externt med en puls (6verging lag till hog) pa
Reset-ingingen, som standard Digln 8.

Beroende pa vald styrmetod sker aterstart enligt nedan.

Nivastyrning
Om Start-ingdngarna bibehaller sina ligen startar
omriktaren omedelbart efter dterstillningskommandot.

Flankstyrning
Nir aterstillningskommando givits méste ett nytt
startkommando ges for att aterstarta omriktaren.

Aterstart aktiveras om Reset-ingingen ir kontinuerligt aktiv.
Aterstartsfunktionen programmeras i menyn "Aterstart
[250]”.

Obs! Om styrkommandona har programmerats
for panelstyrning eller Komm, kan Aterstart inte
anvandas.

Start-ingangar nivastyrda

Ingingarna ir som standard instillda f6r nivastyrning. Detta
innebdr att en inging aktiveras genom att ingdngen sitts
kontinuerligt hég. Detta arbetssitt anvinds normalt om, till
exempel, ett PLC-system anvinds for att driva omriktaren.

FORSIKTIGHET!
A Nivastyrda ingangar uppfyller INTE

maskindirektivet, om ingdngarna
anvands direkt for att starta och stoppa
maskinen.

Exemplen i detta och efterfoljande avsnitt fsljer de
ingangsval som framgar av fig. 78.

UTGANG
VARVTAL

Ht

(06:-F104_NG) (eller om Spinstart har valts)

Fig. 77 Stopp- och Enable-ingingens funktion

>
= 12
1
13
2
14
3
15
4
16
5
Stopp r 5 17
18
! 19
Start Back ————1+—1 8 %
Start Fram ——— L 2 9
Startfyreglin 10 2
Aterstall | —— 2
+24 'V 11
A+
B-

Fig. 78 Exempel pi kabeldragning for ingingarna Start!
Stopp/Enable/Aterstillning.

Enable-ingingen maste vara kontinuerligt aktiv for att
kunna ta emot kommandona Start Fram eller Start Back.
Om ingdngarna Start Fram och Start Back ir aktiva, stoppas
omriktaren enligt det valda stoppsittet. Fig. 79 visar ett
exempel pd en tinkbar sekvens.
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INGANGAR

ENABLE |

STOPP I_l
START FRAM

stARTBACK [T ]

UTGANG
STATUS

Rotation fram |: |: B | |: |: |
Rotation back— | || [ | R
Stillastdende M

(06-F103new_1)

Fig. 79  Ingings- och utgingsstatus for nivéstyrning.

Start-ingangar, Flankstyrda

Meny [21A], ”Startsignal Niva/Flank” méste vara satt till
Flank fo6r att aktivera flankstyrning. Detta innebir att en
ingang aktiveras av 6verging frin "1ag” till "hég” eller tvirt
om.

Obs! Flankstyrda ingangar uppfyller
maskindirektivet (se kapitel 8. sida 83) om
ingangarna anvands for direkt start och stopp av
maskinen.

Se fig. 78. Enable-ingingen och Stopp-ingingen maste vara
aktiva kontinuerligt for att tillita mottagning av kommando
Start Fram eller Start Back. Den senaste flanken (Start Fram
eller Start Back) giller. fig. 80 visar ett exempel pé en
tinkbar sekvens.

ENABLE

STOPP

START FRAM

START BACK

UTGANG
STATUS

Rotation fram

Rotation back

]

=

r___; —

Stillastéende

(06-F94new_1)

Fig. 80 Ingdngs- och utgingsstatus for flankstyrning.
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7.3 Utféra identifierings-
korning

For att frekvensomriktaren och motorn ska fungera optimalt

tillsammans, maste omriktaren mita den anslutna motorns

elektriska parametrar (statorlindningens resistans etc.). Se

meny [229] "Motor ID-kér”.

7.4 Anvanda kontroll-
panelens minne

Data kan kopieras frin frekvensomriktaren till
kontrollpanelens minne och vice versa. For att kopiera alla
data (inklusive parameteruppsittning A—D och motordata)
fran omriktaren till kontrollpanelen, anvinder du [244],
”Kop till KP”.

For att kopiera data frin kontrollpanelen till omriktaren, gar
du dll meny [245], "Himta fr KP”, och viljer vad du vill
kopiera.

Kontrollpanelminnet ar praktiske i applikationer med
omriktare utan kontrollpaneler, och i applikationer dir flera
omriktare har samma instillningar. Det kan ocksd anvindas
for tillfillig lagring av instillningar. Kopiera instillningarna
fran en omriktare till en kontrollpanel. Flytta sedan
kontrollpanelen till en annan omriktare och éverfér
instillningarna till den.

Obs! Det gar bara att hiamta fran och kopiera till
frekvensomriktaren nar den ar i stopplage.

Omriktare )
[ — >
@ B
®
e

Fig. 81 Kopiera och himta parametrar mellan omriktare och
kontrollpanel
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7.5 Vaktfunktion och
processkydd [400]

7.5.1 Vaktfunktion [410]

Vaktfunktionerna gor att omriktaren kan anvindas som
belastningsvakt. Vaktfunktioner anvinds for att skydda
maskiner och processer mot mekanisk éver- och underlast,
till exempel vid igensatt transportdr, rembrott for flake eller
torrkdrning av pump. Belastningen mits i omriktaren
genom det beriknade motoraxelmomentet. Det finns ett
overlastlarm (Maxlarm och Max Forlarm) och ett
underlastlarm (Minlarm och Min Forlarm).

Lasttyp Konstant anvinder fasta nivéer fér larm och férlarm
for 6ver- och underlast &ver hela varvtalsomridet. Den hir
funktionen kan anvindas i applikationer for konstant last,
dir vridmomentet inte ir beroende av varvtalet, sisom
transportor, deplacementpump, skruvpump etc.

For applikationer dir vridmomentet beror av varvtalet,
anvinds lasttyp Lastkurva. Genom att mita den faktiska
lastkurvan for processen, normal 6ver hela omradet mellan
minimi- och maximivarvtal, kan korrekt skydd faststillas for
alla varvtal.

Max- och minlarm kan stillas in som larmtillstind. Férlarm
fungerar som varningstillstind. Samtliga larm kan 6vervakas
p digitala utgdngar eller reliutgingar.

Under drift bestimmer autoinstillningsfunktionen
automatiske de fyra larmnivierna maximilarm,
maximiférlarm, minimilarm och minimiférlarm.

Fig. 82 visar ett exempel pa vaktfunktioner for applikationer
med konstant varvtal.
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7.6 Pumpfunktion

7.6.1 Introduktion

Hégst 4 pumpar kan styras med FDU frekvensomriktare av
standardtyp.

Om I/O-tillvalskort ir installerade, kan hégst 7 pumpar
styras. I/O-kortet kan ocksé anvindas som extra generella in-
och utgingar.

Pumpstyrningsfunktionen anvinds for att styra ett antal
drivsystem (pumpar, fliktar etc., med hogst 3 ytterligare
drivsystem per anslutet I/O-kort), varav ett alltid drivs av
omriktaren. Denna typ av styrenhet kallas ocksa
kaskadstyrenhet eller hydroforstyrenhet.

Beroende pi flode, tryck eller temperatur, kan yteerligare
pumpar aktiveras med hjilp av limpliga signaler fran
utgingsrelierna pé frekvensomriktaren och/eller I/O-kortet.
Systemet dr konstruerat s att en omriktaren ir master i
systemet.

Vilj reld pd styrkortet eller ett tillvalskort. Relderna ar
instillda for styrning av pumpar. I bilderna i det hir
avsnittet har relierna namn med formatet R:Funktion,
sasom R:Slavpumpl. Detta anger att ett reld pa styrkortet
eller ett tillvalskort 4r instillt pa funktionen slavpump 1.

FDU

R:SlavePump1
MASTER

R:SlavePump2
Set FLOW
—|Anin
R:SlavePump3
Feedback PID
FLow Anin R:SlavePump4
R: P

R:SlavePump6 ‘Z‘“‘/

Pressure
A

Flow

(50-PC-1_1)

Fig. 83 Flidesreglering med pumpstyrningstillval.

Alla extra pumpar kan aktiveras med frekvensomriktare,
mjukstartare, Y/ A eller direktomkopplare.

FDU

R:SlavePump1
MASTER

Set R:SlavePump2
PRESSURE,
= anin RS
:SlavePump3
Feedback ID
PRESSUREW |\ i | | RiSlavePump4

R:SlavePump5

R:SlavePump6

Pressure

Flow

(50-PC-2_1)

Fig. 84 Tryckreglering med pumpstyrningstillval.
Parallellkopplade pumpar fungerar som flodesreglering, se
fig. 83.

Seriekopplade pumpar fungerar som tryckreglering, se fig.
84. Grundldggande regleringsprincip visas i fig. 85.

Obs! Las igenom denna bruksanvisning noga
innan du borjar installera, ansluta eller arbeta
med frekvensomriktaren med pumpstyrning.

FREQUENCY (master pump P)
A
Add pump
Stop pump
»
P=on !Pl=on !P2=on {P3=on |P4=on {P5=on{P6=on FLOW/
PRESSURE
FLOW/
PRESSURE
,./"-,_
/./
B
Ll
TIME
(50-PC-3_1)

Fig. 85 Grundliggande regleringsprincip.
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7.6.2 Fast MASTER

Detta ir standardinstillningen for pumpstyrning.
Onmriktaren styr masterpumpen, som alltid arbetar.
Reldutgingarna startar och stoppar de andra pumparna, P1
till P6, beroende pé flode/tryck. I denna konfiguration kan
hégst 7 pumpar styras, se fig. 86. For att ge samtliga pumpar
samma livslingd, kan extra pumpar viljas utifrin respektive

drifttidshistorik.

FoU | b
MASTER| : b L
R bl 7 L L(

(NG_50-PC-4_1)

Se meny:

[393] Valj pump

[39H] till [39N] Dirifttid 1-6, Pump
[654] till [55C] Reléaer

CDu
MASTER

p
P!
P
» / / t
2
p:
SlavePumpl /

AIDDDD

2RI

A\

110 1 I P

aaguaggygd
BEEEEE

Se meny:
[393] till [396]
[553] till [55C]

Fig. 87 Styrning med alternerande MASTER.

Obs! Alla pumpar MASTE ha samma effekt.

Fig. 86 Styrning med fast MASTER.

Obs! Pumparna FAR ha olika effekt, men
masterpumpen maste alltid vara den med storst
effekt.

7.6.3 Alternerande MASTER

Med den hir funktionen 4r masterpumpen inte fast instilld
frin omriktaren. Nir frekvensomriktaren startar, eller startas
om efter stopp eller pauslige, viljs masterpump via det reld
som ir instillt pa funktionen f6r masterpump. I avsnitt
7.6.7, sida 79 visas ett detaljerat kopplingsschema med tre
pumpar. Syftet med den hir funktionen 4r att kéra
pumparna lika mycket, sd att samtliga pumpar, inklusive
masterpumpen, fir samma livslingd. Hogst 6 pumpar kan
styras med den hir funktionen.

7.6.4 Aterkoppling av pumpstatus

I det hir exemplet styrs extrapumparna av ett drivsystem av
annat slag (mjukstartare, frekvensomriktare etc.). De digitala
ingangarna pa I/O-kortet kan programmeras som felingdng
for respektive pump. Om ett drivsystem fallerar, ger den
digitala ingdngen signal. Pumpstyrningen anvinder inte det
akrtuella drivsystemet mer, utan vixlar automatiske till ett
annat drivsystem. Det betyder att driften fortsitter utan att
det defekta drivsystemet anvinds. Den hir funktionen kan
ocksé anvindas for att manuellt stoppa en viss pump for
underhdll, utan att behova stoppa hela pumpsystemet.
Maximalt fldde och tryck begrinsas dirvid naturligtvis av
den maximala pumpeffekten for de resterande pumparna.
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AAN

Se meny:
[529] till [52H] Digital ingang
[554] till [52C] Rela

AN
AN
AN
AN
ARNY
A
ARAY

FDU R:SlavePump3
MASTER R:SlavePump2
R:SlavePump1 ——I
other
feedback |D!:PumplFeedb drive otr_\er —
: DI:Pump2Feedb drive i
inputs | pj:pump3Feedb drive

Fig. 88 AOter/eopp/ing ingdng Status.

7.6.5 Felsaker drift eller larmat. Sadan “siker” pumpdrift kan astadkommas
med pumpstyrningsreldernas brytande kontakter (NC).
Dessa kan programmeras for varje enskild extra pump. I det
hir exemplet kommer pump P5 och P6 att gd med maximal
effekt om omriktaren fallerar eller stings av.

Vissa pumpsystem maste alltid ha ett minsta flode eller
lagsta tryck, dven om frekvensomriktaren larmat eller 4r
skadad. Minst 1 eller 2 (eller kanske alla) extra pumpar
maste fortsitta g efter att frekvensomriktaren stingts av

SN

FERY
ARaY

Se meny:
[654] till [52C] Relaer
[65D4] till [55DC] Inst

A0
ARay
A0
ARay
A
ARaY
3
ARNY
AN
A
ARAY
A
ARy

R:SlavePump6
FDU R:SlavePump5

R:SlavePump4
MASTER | R:SlavePump3
R:SlavePump2 I_
R:SlavePump1 ——( |—l [ }

Fig. 89 Exempel pa felsiker drift

CG Drives & Automation 01-7491-00r1 Huvudfunktioner 77



7.6.6 PID Regulat

Du maste alltid aktivera PID-regulatorfunktionen nir
pumpstyrning anvinds. De analoga ingdngarna Anln1 «ill
Anln4 kan stillas in som funktioner av PID-instillda virden
och/eller aterkopplade virden.

AN
Ty

A0
ARay
A0

ARay

ARaY

A0
ARNY

Se meny:

[381] till [385]
F |[553]till [55C]
[411]till [41C)

A\
ey

A
A3aY
ARNY

R:SlavePump6
FDU [R:SlavePump5
R:SlavePump4
. . MASTER R:SlavePump3
Installt varde R:SlavePump2
R:SlavePumpl —l |_,
—»{|Anin
. PID
Aterko“pp- Anin
lingsvarde

® 6

| Flodes-/tryckmatning

L/

It

PEEE

(NG_50-PC-8_1)

Fig. 90 PID-reglering.
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7.6.7 Kabeldragning for
alternerande master

Fig. 91 och fig. 92 visar relifunktionerna i masterpump 1-6

och slavpump 1-6. Kontaktorerna fér master- och

extrapumpar ir ocksa forreglade, for act undvika dubbelsidig

inkoppling med atféljande skada pa omriktaren. (K1M/

/N

FORSIKTIGHET!
Kabeldragningen for styrning med
alternerande master kraver sarskild
omsorg, och maste utforas exakt enligt
anvisningarna har, for att undvika
kortslutning vid omriktarens utgang,
vilket kan forstora utrustningen.

K1S, K2M/K2S, K3M/K3S). Fore start viljer omriktaren en
pump som master, beroende pa pumparnas respektive

drifttid.

PE

L1 —
L2 —
L3 — .

il

PE L1 L2 L3
FDU
vw
KiM K2M K3M
P1 P2 P3
(NG_50-PC-10_1) 3~ 3~ 3~
Fig. 91 Marmingsanslutningar for krets med 3 pumpar, alternerande master
:_ BIRI _L: :_ B2RL _L: r BLR2 _L‘: :_ B2R2 _L‘: r B1R3 _L‘: :_ B2R3 _L‘:
I Master 1 | Slave | | Master 1 | Slave 1 | Master 1 | Slave 1
I Pumpl 1 | Pumpl 1 1 Pump2 1 1 Pump2 1 1 Pump3 1 1 Pump3 1
[ o T oY [T O [T o1 [T O [T oA
7LKlS 7LK1|V| 7-K2$ 7-K2M >‘-K3S 7-K3M
] s ] ] s ] ] N
N
(NG_50-PC-11_3)
Fig. 92 Styranslutningar for krets med 3 pumpar, alternerande master
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7.6.8 Checklista och tips

1. Huvudfunktioner

Borja med att valja vilken av de tva huvudfunktionerna du ska anvéanda.

- Funktionen "Alternerande MASTER”

Med den har funktionen anvénds olika pumpar som master, men den kréver nagot mer komplicerad kabeldragning an
funktionen fér fast master, som beskrivs nedan. I/O-tillvalskort kravs.

- Funktionen "Fast MASTER”:

En pump ar alltid master, bara extrapumparna alternerar.

Observera att det ar stor skillnad pé kabeldragningen for dessa huvudfunktioner, varfor det inte &r majligt att véxla
mellan dem senare. Mer information finns i avsnitt 7.6.2, sida 76.

2. Antal pumpar/drivsystem

Om systemet bestér av 2 eller 3 pumpar, behdvs inget I/O-tillvalskort. Det betyder dock att du inte far tillgang till
nedanstéende funktioner.

- Funktionen "Alternerande MASTER”

- Med isolerade ingangar

Med I/O-tillvalskort blir maximalt antal pumpar

- 6 pumpar om funktionen "alternerande master” valts (se avsnitt 7.6.3, sida 76)

- 7 pumpar om funktionen "fast master” valts (se avsnitt 7.6.2, sida 76)

3. Pumpstorlek

- Funktionen "Alternerande MASTER”:

Pumparna maste vara lika stora.

- Funktionen "Fast MASTER”:

Pumparna kan ha olika effekt, men masterpumpen (FDU) méste alltid vara den med hogst effekt.

4. Programmera digitala ingangar

Om de digitala ingadngarna anvands maste den digitala ingadngsfunktionen vara instélld pa Pumpéterkoppling.

5. Programmera reldautgangar

Nar pumpstyrning aktiverats i meny [391], ska antalet drivsystem (pumpar, flaktar etc.) stéllas in i meny [392], (Antal
drivsystem). Relderna ska sattas till funktion fér slavpump 1-6. Om du anvander alternerande master, ska de dven
sattas till funktionen fér masterpump 1-6.

6. Lika stora pumpar

Om samtliga pumpar har lika stor effekt, ar sannolikt det 6vre bandet betydligt mindre &n det undre, eftersom
masterpumpens maximala utfldde ar det samma, om pumpen ar ansluten till nat (50 Hz). Detta kan orsaka mycket liten
hysteres, vilket ger ett instabilt omrade i flodes-/tryckregleringen. Om du satter maximifrekvensen for omriktaren nagot
hogre an 50 Hz, far masterpumpen négot storre utfldde an den nétanslutna pumpen. Se till att masterpumpen inte
arbetar med hdgre frekvens under langre tid, for att undvika att den dverbelastas.

7. Minimivarvtal

Foér pumpar och flaktar anvands normalt minimivarvtal, eftersom de har mycket litet utfldde upp till 30-50% av det
nominella varvtalet (beroende pé storlek, effekt, egenskaper etc.). Genom att anvanda minimivarvtal fr du mycket
mjukare och béttre regleromrade.
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7.6.9 Funktionsexem pe' for en av reliutgingarna. Reldet i det hir exemplet direkestartar
6vergéngar vid start/s tOpp pumpen. Reldutgingen kan naturligtvis styra annan start-/

stopputrustning, som mjukstartare.

Starta en extra pump

Figuren visar en méjlig sekvens, med alla 4tf6ljande niver
och funktioner, nir en extra pump startas fran
pumpstyrningsrelderna. Start av den andra pumpen styrs av

Flode A

/ Borvéarde [310]

p

~

tid

Masterpump
Varvtal A

Max varvtal |-c -
[343]

Overforingsvarvtal start | __________f__1___________
[39E]

Min varvtal
[341] Undre band

¥ PR Ry SRR URp I I U E iy S

v

tid
Startfordréjning [399] !

Insvangningstid start [39D]
Pump 2

Varvtal

I
I
I
I
I
I
I
:
[}
+
I
I
4
:
I
I
I
L
I
I
I
I
I
[}
I
I
I
I
I
I
I
I
I
i
' Startramp beror pa startmetod
i

)

. >

Startkommando tid

Fig. 93 Sekvens for start av extra pump.
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Stoppa en extra pump

Figuren visar en mojlig sekvens, med alla &tfoljande nivaer
och funktioner, nir en extra pump stoppas frin
pumpstyrningsrelderna. Stopp av den andra pumpen styrs av
en av reliutgingarna. Reldet i det hir exemplet direktstoppar
pumpen. Reldutgingen kan naturligtvis styra annan start-/
stopputrustning, som mjukstartare.

\ Borvarde [310]
v N
\
\ Aterkoppling fléde
\ /
\
| S ey
tid
Masterpump
Varvtal A
Max varvtal

[343]

Overféringsvarvtal stopp
[39G]

Min varvtal
[341]

— » —
Stoppfdrdréjning [39A] ilnsvéngningstid stopp [39F] tid
|
Pump 2 i
i
Varvtal i
I
Stoppramp beror pa startmetod i
[}
i
; >
Stoppkommando tid
(NG_50-PC-20_1)

Fig. 94 Sekvens for stopp av extra pump.
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8. EMC och standarder

8.1 EMC-standarder

Frekvensomriktaren uppfyller nedanstiende standarder.

EN IEC 61800-3-2018 Varvtalsstyrda elektriska drivsystem,
del 3, EMC-fordringar:

Standard:  kategori C3, for system med nominell
matningsspianning < 1 000 VAC, avsedda for anvindning i
Second Environment.

Alternativt: kategori C2 f6r system med nominell
matningsspianning < 1 000V, vilka varken ir avsedda for
stickproppsanslutning eller ir flyttbara enheter, och som vid
installation i First Environment 4r avsedda att installeras och
driftsittas endast av erfarna personer med erforderliga
kunskaper om installation och/eller driftsittning av
frekvensomriktare, inklusive dessas EMC-aspekter.

8.2 Stoppkategorier och
nédstopp

Nedanstéende information ar viktig om nddstoppskretsar
anvinds eller behévs i installationer med frekvensomriktare.
SS-EN 60204-1 definierar 3 stoppkategorier.

Kategori 0: Okontrollerat STOPP:

Stopp genom franslagning av matningsspanningen. Ett
mekaniskt stopp méste aktiveras. Detta STOPP kan inte
utforas med hjilp av frekvensomriktare eller dess in- eller
utsignaler.

Kategori 1: Kontrollerat STOPP:

Stopp tills motorn stér stilla, varefter stromforsérjningen slas
fran. Detta STOPP kan inte utforas med hjilp av

frekvensomriktare eller dess in- eller utsignaler.

Kategori 2: Kontrollerat STOPP:

Stopp medan matningsspinning fortfarande foreligger.
Detta STOPP kan utféras med frekvensomriktarens olika
stoppkommandon.

VARNING!

Enligt SS-EN 60204-1 maste varje maskin

vara férsedd med ett stopp enligt kategori 0.

Om applikationen férhindrar att detta utférs,
maste detta anges specifikt. Varje maskin maste
dessutom vara férsedd med en nédstoppsfunktion.
Detta nddstopp maste sékerstalla att spanningen pa
maskinkontakterna, vilken kan vara farlig, aviagsnas sa
snabbt som mgjligt, utan att medféra fara. | sddan
nddstoppsituation kan stopp kategori O eller 1
anvandas. Lampligt alternativ véljs med hansyn till
modjliga risker fér maskinen.

Obs! Med OSTO_100 kan ett "Safe Torque Off (STO)"-
stopp uppnas enligt SS-EN IEC 62061:2005, AC:2010,
A1:2013, A2:2015 och SS-EN ISO 13849-:2015. Se
aven avsnitt 13.12 sida 215.
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0. Kommunikation

Frekvensomriktaren klarar flera typer av kommunikation:

*  Galvaniskt isolerad Modbus RTU via RS-485-grinssnitt
pa X1-plinten pé styrkortet. Se "4. Signalanslutningar”
pa sidan 51.

*  Modbus RTU via RS-232-grinssnitt bakom kontrollpa-
nelen (inte galvaniskt isolerad).

» Tradlost grinssnitt tillhandahallet av den anslutna kon-
trollpanelen.

* Kontrollpanel med WiFi (tillval) tillhandahiller
Modbus/TCP.

* Kontrollpanel med BLE (tillval) méjliggér anslut-
ning med mobila applikationer.

* Filtbussar som Profibus DP, DeviceNet och CANopen.

* Industriellt Ethernet av typ Modbus/TCP, Profinet 10,
EtherCAT och EtherNet/IP.

Tillgingliga kommunikationsalternativ finns i ”13. Tillval”
pa sidan 211.

9.1 Modbus RTU

Anvind helst det isolerade RS-485-grinssnittet for seriell
kommunikation. Denna port dr galvaniskt isolerad.
Datakommunikationsprotokollet 4r baserat pA Modbus
RTU-protokollet, som ursprungligen utvecklats av
Modicon.

Frekvensomriktaren fungerar som slav med valbar adress i en
master-/slavkonfiguration. Kommunikationen ir halv
duplex. Formatet ir ett standardformat utan nollretur (Non
Return to Zero, NRZ).

Overféringshastigheten for RS-485-grinssnittet kan justeras
mellan 2 400 och 115 200.

Ordformatet (teckenramen) omfactar alltid 11 bitar enligt
foljande:

e en startbit

e itta databitar
*  tvé stoppbitar
* ingen paritet

Frekvensomriktaren har dven ett asynkront grinssnitt for
seriell kommunikation, RS-232, som ir monterat bakom
kontrollpanelen.

Observera att denna port inte 4r galvaniskt isolerad.

Det gér att tillfilligt ansluta en dator, med exempelvis
programvaran EmoSoftCom (f6r programmering och
overvakning), till kontrollpanelens RS-232-anslutning.
Detta ir prakeiske for att till exempel kopiera parametrar
mellan omriktare. Om du vill ansluta datorn permanent,
maste du anvinda ett av kommunikationsoptionskorten.

Obs! Detektering av kommunikationsfel kan orsaka
en varning eller ett larm om frekvensomriktaren tas
bort fran kontrollpanelen (se menyerna [2645] och
[2646]), eller om det ar fel pA kommunikationen hos
kontrollpanelens port (se menyerna [2647] och
[2648]).

VARNING!

Korrekt och sé@ker anvandning av RS-232-

anslutning forutsatter att bada portarnas

jordstift har samma potential. Om detta

inte ar uppfyllt, kan problem uppsta nar
man férsdker koppla ihop till exempel maskiner och
datorer. Det kan uppsta jordslingor som kan forstéra
RS-232-portarna.

RS-232-anslutningen bakom kontrollpanelen ar inte
galvaniskt isolerad.

Observera att kontrollpanelens RS-232-anslutning
kan anvéndas sékert tillsammans med vanliga
isolerade USB/RS-232-adaptrar.

Fig. 95 RS-232-kontakt bakom kontrollpanelen

9.2 Parameteruppsattningar

Kommunikationsinformation for de olika
parameteruppsattningarna.

De olika parameteruppsittningarna i frekvensomriktaren
har nedanstiende DeviceNet-instansnummer, Profibus-
platsnummer/indexnummer, Profinet 1O index och
EtherCAT indexnummer.

Modbus/
Parameter{ DeviceNet Profibus- Profinet 10 EtgirﬁéTe?‘Ch
uppséttning Instansnum plats/index index q p
— index (hex)

43001- 168/160 till | 19385-

A 43899 | 172/38 20283 Abb9-4130
44001- 172/140 till | 20385-

B 44899 176/18 21283 4fa1-5323
45001- 176/120 till | 21385-

© 45899 179/253 22283 5389-5706
46001- 180/100 till | 22385-

D 46899 | 183/233 | 23283 S771-6af3

Obs! Denna RS-232-port &r inte isolerad.
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Parameteruppsittning A bestdr av parametrarna 43001 «ill
43899. Parameteruppsittningarna B, C och D innehiller

samma typ av information. Parameter 43123 i

parameteruppsittning A innehaller samma typ av
information som 44123 i parameteruppsittning B.

9.3 Motordata

Kommunikationsinformation fér de olika motorerna.

9.5 Borvarde

Nir menyn "Borvirde via” [214] ir instilld pd "Komm” bér
foljande parameterdata anvindas:

Fabriksinst 0

Omréade -16384 till 16384

Motsvarar -100 % till 100 % bdrvarde

Kommunikationsinformation

M1 bestar av parametrarna 43041 till 43048. M2, M3 och
M4 innehaller samma typ av information. Till exempel
innehéller parameter 43043 for motor M1 samma typ av

information som 44043 for M2.

9.4 Start- och stopp-

kommandon
Start- och stoppkommandon stills in genom seriell
kommunikation.
Modbus/DeviceNet .
Funktion
Instansnummer
42901 Aterstall
Kdr, aktiv tillsammans med
42902 antingen StartFram eller
StartBack for att starta.
42903 Start Fram
42904 Start Back

Obs: Bipolart borvardeslage aktiveras om bade Start
Back och Start Fram ar aktiva.

Modbus/ Profibus EtherCAT
Motor DeviceNet Plats/ Profinet 10 och Nummer for Modbus-instans/DeviceNet:  |42905
Instans- Index index CANopen Profibus-plats/index 168/64
LI, e ey EtherCAT index (hex) 4559
Profinet 10 index 19289
M1 43041- tiuﬁ %5330 19425- 4bel-4be8 Faltbussformat Int
43048 19432
207 Modbus-format Int
172/180
M2 ijgj;' till 174/ ggigg' 4fc9-4fd0 .
187 9.5.1 Processvarde
5041 176/160 | 1 \oc Det gir dven att sinda terkopplingssignalen for
M3 till 176/ 53b1-53b8 processvirdet via en buss (t.ex. frin en process- eller
45048 21432 o .
167 temperatursensor) si att den kan anvindas med Process
180,140 PID—regulatorn [380]
M4 46041- till 180/ 22425~ 5799-57a0
46048 1' 47 22432 a Still in meny "Proc killa [321]” p4 F(Buss). Anvind
foljande parameterdata for processvirdet:

Fabriksinst 0

Omrade -16384 till 16384
-100 % till 100 %

Motsvarar .
processvéarde

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/ 42906

DeviceNet:

Profibus-plats/index 168/65

EtherCAT index (hex) 4bba

Profinet 10 index 19290

Faltbussformat Int

Modbus-format Int

Exempel:
(Mer information finns i bruksanvisningen for Emotrons

filtbuss.)

Vi skulle vilja styra frekvensomriktaren via ett bussystem
genom att utnyttja de forsta tvi byte i det grundliggande
styrningsmeddelandet genom att stilla in menyn ”[2661]
FB Signal 17 till 49972. Vi vill dessutom kunna skicka ett
16-bitars borvirde med tecken och ett 16-bitars
processvirde. Detta gors genom att stilla in menyn ”[2662]
FB Signal 27 till 42905 och menyn ”[2663] FB Signal 3” till
42906.

Obs! Det gar att visa det processvarde som 6verfors
via menyn "Drift” [710] pa kontrollpanelen. Det varde
som visas beror pa instéllningarna i menyerna
”Process Min [324]” och ”"Process Max [325]".
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9.6 Beskrivning av EInt-

formaten

Eint anvinds endast med Modbus-RTU- och Modbus-
TCP-protokoll.

En parameter i Eint-formatet kan anges i tvd olika format
(F). Endera som ett 15-bitars heltal utan tecken (F= 0) eller
som ett Emotron-flyttal (F=1). Den mest signifikanta biten
(B15) talar om vilket format som anvinds. En detaljerad
beskrivning finns nedan.

Alla parametrar som skrivs till ett register kan avrundas till
det antal signifikanta siffror som anvinds internt i systemet.

Nedan beskrivs innehallet i 16-bitarsorden for de tva olika
Elnt-formaten.

B15 B14 B13 B12 B11l B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO

F=1 e3 e2 el e0 ml0O m9 m8 m7 mé6 mS5 md m3 m2 ml mO
F=0 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO

Om formatbiten (B15) ir 0, kan alla bitar behandlas som ett
vanligt heltal utan tecken (Ulnt).

Om formatbiten ir 1, tolkas talet enligt foljande:

Virde = M * 10AE, dir M=m10..m0 representerar en tvé-
komplements mantissa och E= €3..e0 representerar en tvé-
komplements tecken exponent.

Obs! Parametrar i Eint-formatet kan returnera varden
bade av typen 15-bitars heltal utan tecken (F=0) och
av typen Emotron-flyttal (F=1).

Exempel, upplésning
Om du skriver virdet 1004 till ett register som har 3
signifikanta siffror, lagras det som 1000.

I Emotrons flyttalsformat (F=1), anvinds ett 16-bitars ord
for att representera stora eller mycket smé tal med 3
signifikanta siffror.

Om data lises eller skrivs som heltal (inga decimaler) mellan
0-32767, da kan formatet 15 bitars heltal utan tecken (F=0)
anvindas.

Detaljerad beskrivning av Emotrons
flyttalsformat

e3-e0 4-bitars exponent med tecken. Anger
ett vardeintervall:

-8..+7 (binadrt 1000 .. 0111)

ml0-m0 1ll-bitars mantissa med tecken. Anger
ett vardeintervall:

-1024..+1023 (binart
10000000000..01111111111)

Ett tal med tecken ska visas som ett tvikomplementirt
binirt tal enligt nedan.

Binirt virde

-8 1000
-7 1001

-2 1110
-1 1111
0 0000
1 0001
2 0010

6 0110
7 0111

Det virde som representeras av Emotron-flyttalet ir m-10e.

Anvind formeln ovan om du vill konvertera ett virde frin
Emotron-flyttal till ett vanligt flyteal.

Om du vill konvertera ett flyttal till Emotron-flyttal, se
exemplet i C-kod nedan.

Exempel, flyttalsformat
Talet 1,23 skulle representeras pa foljande vis uttryckt som
Emotron-flyttal:

F EEEE MMMMMMMMMMM

1 1110 00001111011

F=1 -> flyttalsformat anvant
E=-2

M=123

Virdet ir da 123x1072 = 1,23

Exempel, 15-bitars heltal utan tecken
Virdet 72,0 kan representeras som talet 72 i heltalsformat.
Det ligger inom omradet 0-32767, vilket innebir att 15-
bitars heltalsformat kan anvindas.

Virdet kan representeras av

B15 B14 B13 B12 B11l B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl B0
0 0 0 0 0 0 0 0 o0 1 0 0 1 0 0 O

Bit 15 anger att heltalsformat (F=0) anvinds.
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Programmeringsexempel

typedef struct
{

int m:11; // mantissa, -1024..1023

int e: 4; // exponent -8..7

unsigned int f: 1; // format, l->special emoint format
} eintl6;

unsigned short int float to eintlé(float value)
{

eintl6 etmp;

int dec=0;

while (floor(value) != value && dec<1lo6)
{

dec++; value*=10;
}
if (value>=0 && value<=32767 && dec==0)

* (short int *)&etmp=(short int)value;
else if (value>=-1000 && value<0 && dec==0)
{

etmp.e=0;
etmp.f=1;
etmp.m=(short int)value;

}
else
{
etmp.m=0;
etmp.f=1;
etmp.e=-dec;
if (value>=0)
etmp.m=1; // Set sign
else
etmp.m=-1; // Set sign
value=fabs (value) ;
while (value>1000)
{
etmp.e++; // increase exponent
value=value/10;
}
value+=0,5; // round
etmp.m=etmp.m*value; // make signed
}

return (* (unsigned short int *)&etmp);

float eintl6 to float (unsigned short int value)
{

float f;

eintl6 evalue;

evalue=* (eintl6 *)&value;
if (evalue.f)
{
if (evalue.e>=0)
f=(int)evalue.m*powl0 (evalue.e);
else
f=(int)evalue.m/powl0 (abs (evalue.e)) ;
}
else
f=value;

return f;
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10. Manévrering fran kon-
trollpanelen

Det hir kapitlet beskriver hur du anvinder kontrollpanelen.
Onmriktaren kan levereras med kontrollpanel eller blank
panel.

10.1 Allméant

Kontrollpanelen visar omriktarens status och anvinds for att
stilla in parametrar. Det dr dven mojligt att styra motorn
direke frin kontrollpanelen. Kontrollpanelen kan vara
inbyggd eller placerad externt och anslutas genom seriell
kommunikation. Frekvensomriktaren kan bestillas utan
kontrollpanelen. I stillet 4r den d& forsedd med en blank
panel.

10.2 Kontrollpanel med fyra
raders display

Denna kontrollpanel med fyra raders display r utrustad
med realtidsklockfunktion. Det betyder att datum och tid
kommer att visas vid t.ex. ett larmtillstind.

Det finns dven en kontrollpanel med Bluetooth-
kommunikation (tillval). Mer information finns i kapitel 13.
Tillval pé sidan 211.

Obs! Det gar att kdra omriktaren utan att
kontrollpanelen ar ansluten. Instéllningarna maste da
vara gjorda sa att alla styrsignaler ar instéllda for
extern anvandning.

AC DRIVE

Fyra raders
LCD-display

— Lysdioder

- Styrtangenter

o @ ° - Funktionstangenter

\

®

Vaxlingstangenten

Fig. 96 Kontrollpanel med fyra raders display, lysdioder och
knappar.

10.2.1 Display

Displayen har bakgrundsbelysning och fyra rader om 20
tecken vardera. Displayen ir indelad i foljande omraden.
Displayens olika omriden beskrivs nedan.

A JKL |
v VVY v
100 1 240 varv/min
B—»|Moment 0% 0,0 Nm|+— H
C —»|Strom 123,3A| ¢— G
Sby I\ Tangent/Tangent
+5 )
D E F

Fig. 97 Display
Omrade A: Visar numret p3 den aktuella menyn (3 eller 4
siffror).

Omrade B: Menynamn eller rubrik (fSrutom i menyer med
100+ visningslige), filtet har 8 tecken.

Omrade C: Redigeringsmarkor vid redigering eller
menyrubrik i meny [100], filtet har 8 tecken.

Omride D *: Visar status fér omriktaren (3 bokstiver).
Nedanstdende statusindikeringar kan férekomma:
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Table 29

Siffror Beskrivning Bit*
Stp |Motor stoppad 0
Kor |Motor gér 1

Acgele Acceleration 2
ation

Re‘.[ard Retardation 3

ation

Lrm |Larm 4

STO Op'eratling Safe Torque Off, blinkar vid 5

aktivering.

Ubg |Drift vid spanningsgrans 6

Vbg |Drift vid varvtalsgrans 7
CL |Drift vid strémgrans 8

Mbg |Drift vid momentgrans 9
OT |Drift vid temperaturgréns 10
[“t | Aktivt °t-skydd 11
LV | Drift vid lag spanning 12
Sby |Matning fran reservspanningsforsorjining| 13
LCN |Drift med lag kylvatskeniva 14
Slp |Pauslage 15
SPS |Spinstart aktiv 16

*) Status som visas i omride D pd kontrollpanelen kan
avlisas via en filtbuss eller seri-ell kommunikation, t.ex.
med Modbus-adressnr 30053, se [72B] i 15. Menylista pd
sidan 237.

Det gér dven att avldsa alla statusindikeringar, och inte bara
den med hégst prioritet, via en filtbuss eller seriell
kommunikation, t.ex. med Modbus-adressnr 30180 och
30182. Denna information visas dven i datorverkeyget
EmoSoftCom (tillval), se menyn ”Area D stat [72B]”. Area
I:Active Motor set M1 - M4 (stills in i meny [212]).
Omrade E: Visar aktiv parameteruppsittning: E, B,
cller | [241].

Omrade F: Akdiv styrkilla.

Omrade G: Parametervirde, visar instillning eller val i aktiv
meny, filtet har 12 tecken.

Detta omride ir tomt fér menyer pd niva 1 och 2. Hir visas
ocksd varningar och larm. I vissa situationer kan ”+++” eller
”.--” visas i detta omride, mer

information finns i bruksanvisningen.

Omrade H: Virden for signalerna visas i meny [100] i ett
filt med 12 tecken.

Omréde I: Foredraget avldsningsvirde (viljs i meny [110])

Omrade J: Visar om menyn ingér i menyslingan och/eller
om omriktaren ir instilld for lokal styrning.

B- i menyslinga

4= i lokal styrning och menyslinga

A= lokal styrning

Omrade K: Forsta radens sjunde tecken visar ett inverterat B
B om en Bluetooth-anslutning 4r aktiv.

Omride L: Forsta radens attonde tecken visar en WiFi-
symbol & om en WiFi-anslutning ir aktiv.

Obs!
| omrade B och C finns endast 8 tillgangliga tecken,
vilket betyder att vissa texter kortas ned.
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10.2.2 Meny [100] Startfé

nster

Den hir menyn visas alltid vid start. Under driften visas
menyn [100] automatiskt om tangentbordet inte anvinds

under 5 minuter.

Meny ”[100] Startfénster” visar instillningarna i meny
”[110], rad 17, och meny ”[120], rad 2” och meny ”[130],

rad 3”.
100 1 240 varv/min
Moment 0 % 0,0 Nm
Strom 123,3 A

Sby [ Tangent/Tangent

Utékad signalévervakning
Om du haller in -tangenten i meny [1
fonster (s linge tangenten hills intrycke).

-¢— Forstaraden — stélls in i meny [110].
~&—— Andra raden - stalls in i meny [120].
<&— Tredje raden - stélls in i meny [130].

00] visas foljande

Hir visas forsta, andra och tredje raden som valdes i meny

[100].

Sedan visas ytterligare information som valts i menyerna

[140], [150] och [160] enligt nedan.

Femte raden — stélls in i meny [150].

100 '/ Orpm
39V 0,0A
0,0 °C 0,0 Hz
Sby %  EV/Ext/Ext/--

-¢— Forsta raden — stélls in i meny [110].
-— Andra raden - stélls in i meny [120].
~&— Tredje raden — stélls in i meny [130].
-&— Fjarde raden — stélls in i meny [140].

Sjatte raden — stélls in i

meny [160].

Anvind menyn ”[170] Visningslige” for att vélja hur

den aktiva menyn [100] ska visas. Vilj

om ”"Normal

100” eller ”Alltid 100+” "Utokad signalvervakning”
ska visas vid start. Det finns dven ett tredje val: menyn

”Normal 100ut” = meny [100] utan {6
pd andra och tredje raden.

10.2.3 Redigeringslage

rklarande text

Alla andra menyer (lismenyer och lis-/skrivmenyer) anvinds

pa foljande sitt.

Visar menynummer till vanster och vald signal i meny [110] till héger.

Mot  span-

221 | 1 240 varv/min|<&——

~&—— Visar menynamn till vanster

- Visar menyvarde till hdger och visar om det &r en aktiv motorparameter
Motoruppsattningen (M1 i detta fall) visas till vanster.

ning
M1 380V
Koér Tangent/Tangent

Visar driftstatus/parameteruppséttning och styrkélla, som i meny [100]

Under redigeringen visas inte startfonstret och en blinkande
markér visas till vinster pa skirmen. Se dven nedan.

211 |
Sprak
[l <« Engiish|
Koér X Lokal/Lokal

-—— Startfdnstret visas inte under redigeringen.

— . = blinkar under redigering
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10.2.4 Fellogg

Eftersom det finns en realtidsklocka visar rad 2 larm-/
varningsmeddelande och rad 3 visar datum och tid for
larmtillstandet.

810 |y 1 240 varv/min
Ext larm

2017-01-25 12:34.40
Kér Ext/Ext

10.2.5 Realtidsklocka

I denna kontrollpanel med fyra rader finns en inbyggd
realtidsklocka. Det betyder att datum och tid kommer att
visas vid t.ex. ett larmtillstdnd. Det finns 4ven en inbyggd
kondensator som ser till att klockan inte stannar vid
stromavbrott.

Vid stromavbrott fungerar realtidsklockan i minst 60 dagar.
Tid och datum ir fabriksinstillda. Eftersom backuptiden
endast dr cirka 60 dagar rekommenderas dock att stilla in
datum och tid under driftsittningen. Datum och tid visas
och kan stillas in i foljande menyer.

Klocka [930]

Denna menygrupp visar aktuell tid och aktuellt datum
(endast for [isning).
Tid och datum ir %abriksinst'dllda till CET (Centraleuropeisk

tid). Justera vid behov i f6ljande undermenyer.

930 1 240 varv/min
Klocka
2017-01-23 12:34.40
Kér X Tangent/Tangent
Tid [931]
Aktuell tid, visad som HH:MM:SS. Justerbar instéllning.
931 |l 1 240 varv/min
Tid
12:34.40
Kér [ Tangent/Tangent

| Enhet hh:mm:ss (timmar: minuter: sekunder)

Datum [932]

Aktuellt datum, visat som AAAA-MM-DD. Justerbar
instillning.

932 1 240 varv/min
Datum

2017-01-23
Kér Tangent/Tangent

| Enhet AAAA-MM-DD (&r-manad-dag)

Veckodag [933]

Visar aktuell veckodag (endast for lisning).

933 1 240 varv/min
Veckodag

Mandag

Kér Tangent/Tang-

ent

10.2.6 Indikeringslysdioder

Symbolerna pa kontrollpanelen har féljande funktioner:

()

Kor Larm Effekt
Gron Rod Gron
Fig. 98 Lysdiodindikeringar.
Tabell 30  Lysdiodsindikering
Funktion
Symbol -
TILL BLINKAR FRAN
Spanning Spanning till | ---------------- Spénning av
(gron) P 9 P g
LARM Frekvenso . ) Ingerj varning
. mriktaren Varning/grans eller inget
(réd)
larmar larm
KOR | Motoraxeln | Motorvarvtal Motorn
(grén) | roterar Okning/ stoppad
minskning

10.2.7 Styrtangent

er

Styrtangenterna anvinds for att ge kor-, stopp- och

iterstillningskommandon direkt. Som standard ir dessa

tangenter avaktiverade (instillning for fjirrstyrning).

Aktivera styrtangenterna genom att vilja Panel i menyerna
"Borvirde via [214]”, ”Strt/Stp via [215]” och "Reset via

[216]7.

Om funktionen Enable har programmerats pd en av de
digitala ingingarna, méste denna inging aktiveras for att
medge start-/stoppkommandon fran kontrollpanelen

Tabell 31  Styrtangenter

START BACK: | Startar med rotation bakéat
STOP/ Storale orktaren ot
ATERSTALL:

larm
START FRAM: | Startar med rotation framéat

Obs! Det ar inte majligt att ge start-/stopp-
kommandon fran panelen och fjarrkommandon fran

plintraden (plint 1-22) samti
funktionen Jog som kan ge
varvtal [348] pa sidan 141.

digt. Undantaget ar
startkommando, se Jog
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10.2.8 Vaxlings- och Lokal/Extern-
tangent

Denna tangent har tva funktioner: Vixling
samt omkoppling Lokal/Extern.

Hall tangenten intrycke i en sekund for att
anvinda vixlingsfunktionen.

Hall vixlingstangenten intryckt i mer 4n fem sekunder for
att koppla om mellan lokal- och fjirrstyrning, beroende pa
instillningarna i [2171] och [2172].

Vid redigering av virden kan vixlingstangenten anvindas for
att dndra tecken for virdet, se avsnite 10.5, sida 95.

Vaxla funktion

Vixlingstangenten gor det enkelt att stega igenom utvalda
menyer i en slinga. Menyslingan kan bestd av hogst tio
menyer. Enligt fabriksinstillningen innehéller menyslingan
de menyer som behovs for snabbinstillning. Menyslingan
kan anviindas for att skapa en snabbmeny for de viktigaste
parametrarna for applikationen.

Obs! Hall inte vaxlingstangenten intryckt langre &n 5
sekunder utan att trycka pa +, - eller Esc, eftersom
tangentens Lokal/Extern-funktion da kan aktiveras i
stallet. Se meny [217].

Lagga till en meny i menyslingan

1. Ga till den meny du vill ligga till i slingan.

2. Hall vixlingstangenten intrycke och tryck pd tang-
enten +.

Ta bort en meny fran menyslingan

1. Ga till den meny du vill ta bort fran slingan.

2. Hall vixlingstangenten intryckt och tryck pa tang-
enten -.

Ta bort alla menyer fran menyslingan

1. Hall vixlingstangenten intrycke och tryck pa tang-
enten Esc.
2. Bekrifta med Enter.

Fabriksinstalld menyslinga

Fig. 99 visar den fabriksinstillda vixlingssekvensen. Den hir
slingan innehaller de menyer dir du méste gora instillningar
fore start. Tryck pa vixlingstangenten for att ga till meny
[211], och anvind tangenten Next for att gi till
undermenyerna [212] till [21A], och skriv in
parametervirdena. Tryck pé vixlingstangenten igen for att
visa meny [221].

Fig. 99 Exempel pi en menyslinga.

Indikering av menyer i menyslinga
Menyer som ingér i en menyslinga ir markerade med B i
omrade B pa displayen.

Lokal/Extern-funktion

Som standard ir tangentens Lokal/Extern-funktion
avaktiverad. Aktivera funktionen i meny [2171] och/eller
[2172].

Med funktionen Lokal/Extern kan du vixla mellan lokal och
extern styrning av omriktaren fran kontrollpanelen. Vixling
mellan Lokal/Extern kan ocksa goras med en digital inging,
se menyn ~Digital ingang [520]”.

Vaxla styrningslage

1. Hall tangenten Lokal/Extern nedtryckt i 5 sekun-
der, tills Lokal? eller Extern? visas.

2. Bekrifta med Enter.

3. Avbryt med Esc.

Laget Lokal

Lige Lokal anvinds for tillfillig drift. Vid omkoppling till
LOKAL styrning styrs frekvensomriktaren med det
definierade lokaldriftlidget, det vill siga [2171] och [2172].
Onmriktarens status dndras inte. Start-/stopp-status frblir
oférindrad. Nir frekvensomriktaren ir i lige Lokal, visas
i omrade B pa displayen.
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Externt lage

Nir frekvensomriktaren slas om till lige EXTERN, styrs den
med den metod som anges i menyerna "Bérvirde via [214]”,
”Strt/Stp via [215]” och "Reset via [216]”.

For att 6vervaka faktisk lokal eller extern status for
omriktarstyrningen, finns en Lokal/Extern-signal for digitala
utgingar och relder. Nir omriktaren ir i lige Lokal, dr
signalen pa digital utging eller reld aktiv/hog, i lige Extern
ir den inaktiv/lag. Se menyn "Dig Utgéngar [540]” och
“Relier [550]”.

10.2.9 Funktionstangenter

Funktionstangenterna styr menyerna och anvinds for att
gora instdllningar och for utlisning av instillningar.

Tabell 32 Funktionstangenter

10.3 Menystrukturen

Menystrukturen har 4 nivéer.

HiL\J/\éu?menyn Det forsta tecknet i menynumret.
Niva 2 Det andra tecknet i menynumret.
Niva 3 Det tredje tecknet i menynumret.
Niva 4 Det fjarde tecknet i menynumret.

Denna struktur dr oberoende av antalet nivder per meny.

En meny kan exempelvis ha en valbar meny (Bérvirde
[310]) eller 17 valbara menyer (Varvtal [340]).

- gatill en lagre menyniva

Obs! Om det pa en niva finns mer &n 10 menyer,
fortsatter numreringen i alfabetisk ordning.

Tangenten i
ENTER: '-belfraflta andrad
instalining
- gatillen hogre
Tangenten Imenymvalll
i - ignorera &ndrad
ESC: G
instalining, utan att
bekréafta
- gatil foregdende meny
Tangenten pa& samma niva

PREV: - gatill mer signifikant
siffra i redigeringslage

gé till nasta meny pa
samma niva

Tangenten - .
NEXT: ga till en mindre
' signifikant siffra i
redigeringslage
- minska varde
Tangenten -:

- andra ett val

- Okavarde

Tangenten +: | andra ett val

PREV NEXT
—
700 MAIN MENU

PREV NEXT

ENTER lT ESC

420
su?elr:Nu 1
ENTER iTESC

ENTW suisrlxltl-;Nuz
ESC- m

PREV  NEXT
—>

NG_06-F28

- Vaxla mellan menyer i

& @@@@@@

menyslingan
Tangenten - Vaxla mellan lokalt
TOGGLE och styrningsléage och
LOC/REM: fiarrstyrning

- Andra tecken for ett
varde

Fig. 100 Menystruktur.
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10.3.1 Huvudmenyn

Det hir avsnittet ger en kort beskrivning av funktionerna i
huvudmenyn.

100 Startfonster

Visas vid start. Hir visas akeuellt processvirde enligt
fabriksinstillningen. Kan programmeras f6r manga andra
utldsningar.

200 Grundinstallningar
Grundinstillningar for att driftsitta omriktaren.
Motordatainstillningarna ir viktigast. Hir finns ocksa
anvindarfunktioner och instillningar for optioner.

300 Process- och applikations-
parametrar

Instillningar som 4r mer relevanta for applikationen, sisom

varvtalsborvirde, momentgrinser, instillningar for PID-

reglering etc.

400 Vaktfunktion och processkydd

Overvakningsfunktionen gor att omriktaren kan anvindas
som belastningsvakt, for att skydda maskiner och processer
mot mekanisk éver- och underlast.

500 In-/utgangar och virtuella anslut-
ningar

Hir gors alla instillningar for ingingar och utgingar.

600 Logik och tidur

Hir gors alla instillningar for villkorade signaler.

700 Visning av drift och status

Visar alla driftdata som frekvens, last, effekt, strom, etc.

800 Visa larmlista

Visar de 10 senaste larmen i larmminnet.

900 Systemdata

Elektronisk mirkskylt, som visar programvaruversion och
omrikeartyp.

10.4 Programmering under
drift

De flesta parametrar kan indras under drift utan att
omriktaren stoppas. Parametrar som ej kan dndras 4r
markerade med ett hinglis.

Obs! Om du under drift férséker andra en funktion
som bara kan &ndras nar motorn ar stoppad, visas
meddelandet Stanna Forst.

10.5 Redigera vardenien
meny

Virdena pa tredje raden i en meny kan 4dndras p4 tva olika
sitt. Siffervirden, som t.ex. overforingshastighet, kan endast
indras enligt alternativ 1.

2621 | Orpm
Baud

38 400
Stp AR Tangent/Tangent

Alternativ 1

Om du trycker pa tangenten + eller - for att dndra ett virde,
blinkar markéren till vinster i displayen, och virdet 6kas
eller minskas nir du trycker pd motsvarande tangent. Om
du héller tangenten + eller - nedtrycke, minskar eller 6kar
virdet kontinuerligt. Virdet dndras snabbare nir du haller
tangenten nedtryckt. Vixlingstangenten anvinds for att
indra tecknet for det inmatade virdet. Tecknet for virdet
indras ocksd om 0 passeras. Bekrifta virdet med Enter.

331 Orpm
Acc Tid

10,0 s
Stp X Tangent/Tangent

Alternativ 2

Tryck pa tangenten + eller - for att ga dill redigeringslige.
Tryck sedan pé tangenten Prev eller Next f6r att placera
markéren till hoger om det virde som ska dndras. Markéren
gor att det markerade tecknet blinkar. Flytta markéren med
hjilp av tangenten Prev eller Next. Om du trycker pa + eller
-, 8kar eller minskar virdet vid markérens position. Detta
alternativ ir prakeiske for stora indringar, som fran 2 till 400
sekunder.

Andra tecken for virdet med vixlingstangenten. Du kan
dven ange negativa virden (giller endast vissa parametrar).

Exempel: Nir du trycker pd Next, blinkar siffran 4.

331 Orpm
Acc Tid

10,0 s|<q— Blinkar
Stp I\ Tangent/Tangent

Tryck pa Enter for att spara instéllningen, eller pa Esc for att
limna redigeringsliget.
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10.6 Kopieraaktuell parameter
till alla uppsattningar

Nir en parameter visas trycker du in tangenten Enter i 5
sekunder. Nu visas texten ”TillAllaSe?”. Tryck pa Enter for
att kopiera instéllningen f6r den aktuella parametern till alla
uppsittningar.

10.7 Programmeringsexempel

Detta exempel visar hur du dndrar accelerationstiden fran
10,0 till 12,0 sekunder.

Den blinkande markéren indikerar att en dndring har
utfdrts, men att den inte har lagrats dnnu. Om strémmen
bryts i detta gonblick, sparas inte indringen. Anvind
tangenterna ESC, Prev eller Next eller vixlingstangenten for
att ga vidare eller f6r g3 till andra menyer.

100 | Orpm|  Meny 100 visas

Moment 0 % 0,0 Nm| efter start.

Strom 0,0A

Stp N Tangent/Tangent
Tryck péa tangenten
"Nasta” for meny
[200].

200 Orpm

Grundinstéllningar

Stp A Tangent/Tangent
Tryck pé tangenten
"Nasta” fér meny
[300].

300 Orpm

Process

Stp A Tangent/Tangent
Tryck pé tangenten

"Enter” f6r meny
[310].

310 Orpm

Set/View ref

Orpm

Stp X Tangent/Tangent
Tryck pé tangenten
"Nasta” fér meny
[330].

330 Orpm
Start/stopp
Stp I\ Tangent/Tangent
Tryck pa Enter for
meny [331].
331 Orpm
Acc Tid
10,0 s
Stp AR Tangent/Tangent
@ Tryck tangenten "+”
331 Orpm| Hall tangenten "+
Acc Tid intryckt tills Gnskat

12,0 s| Vérde har uppnétts.
Tangent/Tangent

St Al

Spara det andrade

vardet genom att
trycka pé tangenten

"Enter”.

331 Orpm
Acc Tid

12,0 s
Stp X Tangent/Tangent

Fig. 101 Programmeringsexempel
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11. Funktionsbeskrivning

I det hir kapitlet beskrivs programvarans menyer och
parametrar. Se avsnitt 10.2 Kontrollpanel med fyra raders
display pé sidan 89 i kapitel Drift for detaljerad information
om kontrollpanelen.

AC DRIVE

Fig. 102 LCD-display

11.1 Menyer

I foljande kapitel beskrivs programvarans menyer och
parametrar. Hir finns en kort beskrivning av varje funktion
och information om fabriksinstillt virde, omride etc. Hir
hittar du parameternumren for alla tillgingliga
filtbussoptioner samt upprikningen av data.

I filarkivet p4 var hemsida kan du hitta excel-listor, en med
samlad “Kommunikationsinformation” och en lista for
notering av Parameteruppsittningsinformation.

OBS! Funktioner markerade med 8 kan inte Andras
under drift.

11.1.1 Menytabellens uppbyggnad

Foljande tvé typer av tabeller anvinds i detta kapitel.

3320 8® Ret Tid ®

Fabriksinst.: @

® ® @

222 © 8® Mot frekvens ®

Fabriksinst.: 50 Hz @
Omréde: 20,0 - 300,0 Hz
Uppldsning @

1. Parameter kan inte dndras under drift.
2. Parameter endast for visning.

3. Menyinformation som den visas pd kontroll-
panelen.
Forklaring av displaytext och -symboler finns i
kapitel 10. Mandgvrering frin kontrollpanelen pa
sidan 89.

4. Fabriksinstillning av parametrar (visas ocksé pa
displayen).

5. Tillgingliga instillningar for menyn, listade val.

6. Kommunikationsheltalsvirde for valet.

For anvindning med kommunikationsbuss-
granssnitt (endast om parametrar med val).

7. Beskrivning av valalternativ, instillning eller
omride (min—maxvirde).
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11.1.2 Installningarnas upploésning

Upplésningen ir 3 signifikanta siffror for alla
omradesinstillningar som beskrivs i det hir kapitlet.
Undantaget ir varvtalsvirden, som anges med 4 signifikanta
siffror. tabell 33 visar upplésningar for tre signifikanta

Rad 2 [120]

Anger innehallet for andra raden i menyn ”[100]
Startfonster”. Samma alternativ som i meny [110].

120

Rad 2

‘ Fabriksinst.: ‘ Strém

Rad 3 [130]

Anger innehallet for tredje raden i menyn

”[100] Startfonster”. Samma alternativ som i meny [110].

siffror.
Tabell 33
3 siffror Uppldsning
0,01-9,99 0,01
10,0-99,9 0,1
100-999 1
1 000-9 990 10
10 000-99 900 100

11.1.3 Rad 1 [110]

Anger innehallet for forsta raden i menyn “[100]

Startfénster”.

130 Rad 3
‘ Fabriksinst.: ‘ Frekvens
Rad 4 [140]

Anger innehallet for fjarde raden i menyn ”[100]
Startfonster”. Samma alternativ som i meny [110].

110 Rad 1 140 Rad 4
Fabriksinst.: Proc.Varde ‘ Fabriksinst.: | Driftstatus
Beroende pa meny
Proc.Vérde 0 Processvarde Rad 5 [1 50]
Varvtal 1 Varvtal Anger innehallet for femte raden i menyn [100]
Moment 2 Moment Startfonster”. Samma alternativ som i meny [110].
Process borv 3 Process borvarde 150 Rad 5
Axeleffekt 4 Axeleffekt
El Effekt 5 | Elektrisk effekt | Febriksinst: [ DC-Spénning
Strém 6 Strém
Utspanning 7 Utspénning Rad 6 [1 60]
Anger innehallet for sjitte raden i menyn ”[100]
Frekvens 8 Frekvens Startfonster”. Samma alternativ som i meny [110].
DC-Spéanning 9 DC-spénning
IGBT Temp 10 | IGBT-temperatur 160 Rad 6
Motortemp * 11 | Motortemperatur ‘ Fabriksinst.: ‘ IGBT Temp
Driftstatus 12 | Frekvensomriktarens driftstatus
Drifttid 13| Drifttid Visningslage [170]
Energi 14 | Energ Vilj hur meny [100] ska visas.
Ansluten tid 15 | Ansluten tid 170 Visningslage
Enk varvtal ** 16 | Pulsgivarvarvtal Fabrikainst. Norrral 100
Elnhetsnamn " Elnhetsnamn Normal 100 Startfonster instéllt i meny 110, 120, 130
Td 18 | Alltid 100+ Utdkad signalévervakning instélld i meny
Datum 19 | Datum 110-160

Samma som Normal 100 men utan text

: pé andra och tredje raden.

"Motortemp” visas endast om optionskortet PTC/ Normal 100ut

PT100 har installerats och en PT100-ingang har valts i

menyn [236].

Kan endast viljas om pulsgivaroptionskort ir
installerat.

*k
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11.2 Grundinstallningar [200]

Menyn f6r grundinstillningar innehéller de viktigaste
instdllningarna for att driftsitta frekvensomriktaren och
forbereda enheter for applikationen. Den inkluderar olika
undermenyer for styrning av enheten, motordata och
motorskydd, samt hjilpfunktioner och automatisk
felaterstallning. Den hdr menyn anpassas omedelbart om
alternativen dndras, och visar erforderliga instillningar.

11.2.1 Drift [210]

I den hir undermenyn finns alternativ som rér den motor
som anvinds, driftlige, styrsignaler och seriell
kommunikation. Hir finns dven parametrar for att stilla in
frekvensomriktaren for den aktuella applikationen.

Sprak [211]
Vilj det sprik som ska anviindas pé displayen. Den hir

instillningen paverkas inte av dterstillning till
standardinstillningar.

Valj motor [212]

Anvind den hir menyn om det finns fler in en motor i
applikationen. Vilj den motor som ska definieras. Det gir
att definiera fyra olika motorer, M1 till M4, i omriktaren.
Information om hantering av parameteruppsittningar
inklusive motoruppsittningar M1-M4 se kapitel 11.2.4
Hantering av parameteruppsittning [240] sida 114.

212 Valj motor

Fabriksinst.: M1

M1 0

M2 1 Motordata ar kopplade till den valda
M3 2 motorn.

M4 3

Driftlage [213]

Denna meny anvinds for instillning av styrmetod {6r
motorn. Instillningar for bérvirdessignaler och signaler for
avldsning gdrs i menyn “Processkilla, [321]”.

* V/Hz-liget (utvarvtalet [712] i varv/min)

213 Driftlage

211 Sprak
Fabriksinst.: English

English 0 Engelska ar valt
Svenska 1 Svenska ar valt
Nederlands 2 Nederlandska &r valt
Deutsch 3 Tyska ar valt
Francgais 4 Franska ar valt
Espaiiol 5 Spanska ar valt
Pycckun 6 Ryska ar valt
Italiano 7 Italienska ar valt
Cesky 8 Tjeckiska &r valt
Turkish 9 Turkiska ar valt
Polska 1 Polska ar valt

Fabriksinst.: V/Hz

Samtliga reglerkretsar rér
frekvensreglering. | detta driftidge ar det
mojligt att anvanda flera motorer. V/Hz-
lage som anvander PWM-modulering, kan
anvandas med Sinus-filter.

V/Hz 2 OBS! Sarntl!ga funktioner och
menyutldsningar

rérande varvtal (sdsom Max Varvtal = 1
500 varv/min, Min Varvtal = 0 varv/min
etc.) aterges i varvtal och varv/min,
trots att de representerar utgadende
frekvens.
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Borvarde [214]

For att styra motorns varvtal behdver omriktaren ett

bérvirde. Den hir referenssignalen kan styras av en extern

killa fran installationen, frekvensomriktarens kontrollpanel
eller via kommunikation (RS485-,filtbuss- eller tradldsa
grinssnitt). Ange bérvirde for tillimpningen i denna meny.

Start/stopp via [215]

Den hir funktionen anvinds for att ange killa for start- och
stoppkommandon. Detta beskrivs pa sida 140.

Genom att anvinda funktionen "Stp<MinVtal [342]”, kan
du dstadkomma start/stopp via analoga signaler.

214

Borvarde via

215

Strt/Stp via

Fabriksinst.:

Extern

Extern

Borvardet kommer fran de analoga
ingangarna pa kopplingsplinten (plint 1-
22).

Panel

Borvéardet stélls in med tangenterna + och
- pé kontrollpanelen. Detta kan endast
gbras i menyn "Borvarde [310]”.

Komm

Borvéardet stélls in genom kommunikation
(traddiosa granssnitt, RS-485- eller
faltbussgranssnitt). Mer information finns i
avsnitt 9.5, sida 86.

Tillval

Borvardet stalls in frn en option. Endast
tillgéngligt om optionen kan styra
borvardet.

OBS! Om du &ndrar bérvéardesinstallningen fran
Extern till Panel, blir det senaste externt angivna
borvardet standardvarde fér kontrollpanelen.

OBS! Omriktaren ska stoppas om konfigurerad kalla
till borvardet eller start/stopp-styrningen férloras,
t.ex. pa grund av kommunikationsfel. Darfér
rekommenderar vi starkt att man anvander till-
géngliga mekanismer for att 6vervaka
kommunikationen mellan frekvensomriktaren och
styrutrustningen.

Se féljande menyer fé6r mer information:
Panel [2645] och [2646]

Kommunikation: RS485 [262], Faltbuss [263], Tradlos

Kom [2700]

Fabriksinst.:

Extern

Extern

Start- och stoppsignalen kommer fran de
digitala ingdngarna pé kopplingsplinten
(plintar 1-22).

Instaliningarna finns i menygrupp [330] och
[520].

Panel

Start och stopp anges pa kontrollpanelen.

Komm

Start-/stoppkommando stélls in med
kommunikation, dvs. genom RS485-,

faltbuss- eller tradlost granssnitt. Mer

information finns i tillvalshandboken for

faltbuss respektive RS-232/485 och 9.4

Start- och stopp-kommandon pé sidan 86.

Tillval

Start-/stoppkommando stélls in fran en
option.

Aterstall via [216]

Om frekvensomriktaren stoppas till foljd av fel, krivs ett
iterstillningskommando fér att omriktaren ska kunna

iterstartas. Den hir funktionen anvinds fér att ange killa
for aterstdllningssignalen.

216 Reset via
Fabriksinst.: Ext+Panel
Extern Kommandot kommer fr&n ingdngarna pa
kopplingsplinten (plint 1-22).
Kommandot kommer fran
Panel o
styrtangenterna pa kontrollpanelen.
Kommandot kommer genom
Komm kommunikation (RS485, faltbuss,
tradlos).
Kommandot kommer frdn ingangarna péa
Ext+Panel kopplingsplinten (plint 1-22) eller
panelen.
Komm+ Kommandot kommer genom
kommunikation (RS485, faltbuss,
Panel . o
tradios) eller fran panelen.
Kommandot kommer frdn ingangarna péa
Ext+Pan+ kopplingsplinten (plint 1-22), fran
Komm panelen eller via kommunikation (RS485,
faltbuss, tradids).
Kommandot kommer fran en option.
Tillval Endast tillgangligt om optionen kan styra
aterstéllningskommandot.
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Lokal/extern tangentfunktion [217]

Vixlingstangenten pd panelen, se avsnitt 10.2.8, har tva
funktioner som kan aktiveras i den hir menyn. Som
standard ir tangenten instilld for att fungera som
vixlingstangent, som anvinds for atc bliddra igenom
menyerna i en slinga. Den andra funktionen fér tangenten
gdr det enkelt att viixla mellan lokal och normal drift
(bestims via [214] och [215]) i frekvensomriktaren. Lige
Lokal kan dven aktiveras via en digital ingdng. Om bide
[2171] och [2172] sitts till Standard, avaktiveras
funktionen.

2171 LokRefKtrl

Fabriksinst.: Standard

Standard | O | Lokalt bérvarde stélls in via [214]

Extern 1 | Lokalt bérvarde anges med I/O
Lokalt bérvarde anges med

Panel 2 N
operatdrspanelen
Lokalt bérvarde anges med

Komm 3 L
kommunikation

2172 LokStrtKtrl

Fabriksinst.: Standard

Standard | 0 I_'okalt kor- och stoppkommando stélls in
via [215]

Extern ; Lokalt kér- och stoppkommando ges
med /O

Panel 5 Lokalt kor- qch stoppkommando ges
med operatdrspanelen

Komm 3 Lokalt kor- och stpppkommando ges
med kommunikation

Laskod? [218]

Panelen kan lisas med ett 16senord, for att forhindra att den
anvinds, eller for att forhindra att instéllningar for
frekvensomriktare och/eller processtyrning indras. Menyn
Laskod [218] anvinds for att ldsa och lisa upp panelen.
Ange losenord 291 for att lasa/ldsa upp panelen. Nir
panelen inte ir last (fabriksinstillning), visas alternativet
”Liskod?”. Om panelen redan ir last, visas alternativet "Las

upp kod?”.

Nir panelen ir last, kan parametrarna visas men inte indras.
Borvirdet kan dndras, omriktaren kan startas, stoppas och
reverseras, om dessa funktioner ir instillda for styrning fran

Rotation [219]

Overgripande begransning av motorns
rotationsriktning

Den hir funktionen begrinsar rotationsriktningen till bakat,
framat eller bida. Denna begrinsning har foretride fore alla
andra instillningar. Om till exempel rotationsriktningen ar
begrinsad till framét, ignoreras ett kommando att kéra
motorn med rotationsriktning bakédt. For definition av
rotationsriktning bakat respektive framdt, antar vi att

motorn ir kopplad U-U, V-V och W-W.

Varvtal och rotationsriktning
Rotationsriktningen kan styras med:

*  Kommandon Start Fram/Start Back fran kontrollpane-
len.

e Kommandon Start Fram/Start Back frin plintraden
(plint 1-22).

*  Via seriella grinssnitt (option).

* Parameteruppsittningarna.

A Hoger

A———— Vanster

Fig. 103 Rotation.

I den hir menyn anges motorns generella rotationsriktning.

219 Rotation
Fabriksinst.: R+L
Rotationsriktningen ar begréansad till
framatrotation.
R 1 rotation. Ingéngen och tangent Start
Back ar
avaktiverade.
Rotationsriktningen ar begransad till
L 2 bakatrotation. Insignal och tangent Start
Fram &r avaktiverade.
V+H 3 Bada rotationsriktningarna ér tillatna.

panelen.
218 Laskod?
Fabriksinst.: 0
Omréade: 0-9999
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Externsignal Niva/Flank [21A]

I den hir menyn kan du ange hur ingingarna for Start Fram,
Start Back, Stopp och Reset, vilka styrs med digitala
insignaler pa kopplingsplinten, styrs. Ingingarna ir
standardinstillda for nivastyrning, och ir aktiva sa linge
ingangen ir hog. Om flankstyrning anvinds, aktiveras
ingingen av insignalens dvergdng fran lig till hég. Se 7.2
Fjirrstyrningsfunktioner pa sidan 69 fér mer information.

21B Natspanning

Fabriksinst.: Ej installt

Frekvensomriktarens fabriksinstalining
anvands. Giltigt endast om denna
parameter aldrig stallts in.

5 installt 0

220-240 VAC | 1 Galler endast FDU48/52

for Stopp fran "hog” till "1ag”.

380-415 VAC | 3 | Galler ndast FDU48/52/69
21A Niva/Flank 440-480 VAC| 4 | Géller endast FDU48/52/69
FakaSmSt vaé 500‘525 VAC 5 Gallel’ endaSt FDU52/69

Ingéngarna aktiveras eller avaktiveras av 550-600 VAC| 6 | Géller endast FDUB9
s kontinuerligt hog eller 1&g signal. 660-690 VAC | 7 | Galler endast FDU69
Niva 0 N .
Anvands ofta om omriktaren styrs med
till exempel ett PLC-system.
Ing&ngarna aktiveras vid dvergang — for Natsp.typ [21 C]
Flank 1 Kér och Aterstéll fran "1&g” till "hég” och Stéll in typ av matningsspanning,.

FORSIKTIGHET!

A Nivastyrda ingangar uppfyller INTE
maskindirektivet om ingangarna anvands
direkt for att starta och stoppa maskinen.

OBS! Flankstyrda ingangar kan uppfylla
maskindirektivet (se avsnitt 8. EMC och standarder
pa sidan 83) om ingangarna anvands direkt for att
starta och stoppa maskinen.

Natspanning [21B]

21C Natsp. typ
Fabriksinst.: Véaxelspann.
AC 0 | Normal AC-matning

AFE-matning | 1 | DC-matningsspénning fér AFE

DC-matning |2 | DC-matningsspanning

AC/DC Nétsp | 3 | AC/DC-matningsspanning

Vid byte till/frin "AFE-val” stills f6ljande parametrar in pd
foljande virden:

VARNING!

Denna meny maste stéllas in enligt

frekvensomriktarens méarkskylt och den

matningsspanning som ska anvandas.

Felaktig instéllning kan skada
frekvensomriktaren eller bromsmotstandet.

I denna meny kan den nitspinning till vilken
frekvensomriktaren ska anslutas stillas in. Instillningen dr
giltig f6r samtliga parameteruppsittningar.
Fabriksinstillningen, Ej instillt, kan aldrig viljas och visas
bara tills ett nytt virde valts.

Denna meny visar AC-matningsspanningen. Motsvarande
DC-spanning dr 1,34 ginger hogre.

Den hir instillningen péverkas inte av 4terstillning till
standardinstillningar [243].

Aktiveringsnivén fér bromschoppern stills in med
instillning [21B].

Meny till AFE fran AFE
[5623] Digin 3 Pauslage Fran
[5642] Digut 3 Kor Broms
[527] Digin 7 Fran Fran
[561] VIU 1 Dest Externt larm Fran
[662] VIU 1 Kélla D1 Fran
[6151] CD 1 Digin 7 Kor

OBS! Installningen paverkas av kommandot "Hamta
fr KP” [245] och om parameterfil hAmtas via
EmoSoftCom.
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11.2.2 Motordata [220]

I den hir menyn anger du motordata for att anpassa
omriktaren till den anslutna motorn. Detta ir av storsta vike
for styrnoggrannheten samt olika avlisningar och analoga
utsignaler.

Motor M1 viljs enligt fabriksinstillningen, och de
motordata som anges giller f6r motor M1. Om det finns fler
4in en motor, mdste du vilja ritt motor i menyn [212] innan
du anger motordata.

OBS 1! Parametrar fér motordata kan inte &ndras
under drift.

OBS 2! Fabriksinstéallningarna géller fér en 4-polig
motor av standardtyp, enligt den nominella effekten
fér omriktaren.

Motorfrekvens [222]

Ange nominell motorfrekvens.

222 3 Mot frekvens

Fabriksinst.: | 50 Hz

Omréde: 20,0-599,0 Hz

Uppldsning 0,1 Hz

Motoreffekt [223]

Ange nominell motoreffeke. For parallella motorer stills
virdet in p& summan av motorernas effekt. Den nominella
motoreffekten méste vara i intervallet 1-150 % av
frekvensomriktarens nominella effekt.

OBS 3! Parametrar kan inte &ndras under drift, om
parameteruppséattningarna ar avsedda for olika
motorer.

223 3 Motoreffekt

OBS 4! Motordata i parameteruppséttningarna M1 till
M4 kan aterstallas till standardvarden fran meny
”[243] Forinst>set”.

VARNING!

Mata in korrekta motordata for att
forhindra farliga situationer och sékerstélla
korrekt styrning.

Motorspéanning [221]

Ange nominell motorspinning.

Fabriksinst.: | (Pnow) W, frekvensomriktare
Omréade: 1-150 % x PNOM
Uppldsning 3 signifikanta siffror

OBS! Vardet for Motoreffekt lagras alltid som
tresiffrigt varde i W for upp till 999 W och i kW for
hégre effekter.

PNOM ir nominell effekt for frekvensomriktaren.

Motorstrém [224]

Ange nominell motorstrdm. For parallella motorer stills
virdet in pd summan av motorernas mirkstrommar.

221 @ Mot spanning

224 3 Motorstrom

Fabriksinst.: (IMOTsida 105) A (se Anm. 2)

Omréde:

25 - 150% x lNOMA

400 V for FDU48
Fabriksinst.: | 500 V fér FDU52

690 V for FDUB9
Omréade: 100-700 V
Upplésning 1V

OBS! Vardet fér Mot spanning lagras alltid som
tresiffrigt varde, med upplésningen 1 V.
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Motorvarvtal [225]

Ange nominellt asynkronmotorvarvtal.

225 3 Motorvarvtal

Motorventilation [228]

Parameter som anger typ av motorventilation. Paverkar
egenskaperna for motorskydd It genom att sinka den
tillitna verlaststartstrtdmmen vid laga varvtal.

228 3 Motor Vent

Fabriksinst.: | (npoT) rem (se Anm. 2 sida 105)
Omréade: 30-3 5940 rpm
Uppldsning 1 rpm, 4 sign. siffror

Fabriksinst.: | Egen

Ingen O | Begransad °t Gverlastkurva.

VARNING!
Ange INTE ett synkront motorvarvtal
(tomgangsvarvtal).

OBS! Maximivarvtalet [343] andras inte automatiskt
nar motorvarvtalet &ndras.

Normal [2t-Gverlastkurva. Betyder att lagre

Egen 1 motorstrom tillats vid laga varvtal.

Utdkad ?t-6verlastkurva. Betyder att
Forcerad | 2| nastan full motorstrém tillats &ven vid l&ga
varvtal.

OBS! Om det angivna vardet ar for l1agt, kan en farlig
situation uppsta, till foljd av att den drivna
tillAmpningens varvtal blir fér hogt.

Motorpoltal [226]

Om motorns nominella varvtal dr <500 varv/min, visas
automatiskt menyn for inmatning av motorns poltal, [226].
I den hir menyn anges det faktiska poltalet, vilket forbattrar
styrningsnoggrannheten f6r omriktaren.

226 ) Motorpoltal

Fabriksinst.: 4

Om motorn inte har nigon kylflike, véiljer du Ingen, varvid
strommen begrinsas till 55 % av den nominella
motorstrommen.

Om motorn har axelmonterad flike, véljer du Egen, varvid
strommen begrinsas till 87 % frin 20 % av

det synkrona varvtalet. Vid ligre varvtal kan
dverlaststrdémmen vara ligre.

Om motorn har extern kylflike, viljer du Forcerad, varvid
den tillitna 6verlaststrommen kan vara mellan 90 % av
nominell motorstrém vid 0 varv/min och nominell
motorstrdom vid 70 % av motorns synkrona varvtal.

Fig. 104 visar nominell strom respektive varvtal for de olika
motorventilationstyperna.

Omréade: 2-144

Motor Coseo [227]

Instillning av motorns nominella effektfakreor, cosphi.

227 e Motor Cos¢

Fabriksinst.: | Cos@nom (Se Anm. 2 sida 105)

Omréade: 0.45-1.00

Xlpom for 1%t
1.00 Forceral

S
0.90
0.87

Egen
0.55

0.20 0.70

2.00
xSynkvarvtal

Fig. 104 Prt-kurvor.
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Motor-ID-kérning [229]

Den hir funktionen anvinds nir omriktaren tas i

drift forsta gdngen. Fér optimal reglering maste
motorparametrarna finjusteras vid en motor-ID-kérning.
Under provkérningen blinkar “Provkorning” pd displayen.

For att aktivera Motor ID-kor, vilj ”"Kort” och tryck pa
Enter. Tryck direfter pa Start Back eller Start Fram pa
kontrollpanelen for att starta ID-kérning. Om Rotation i
menyn [219] sdtes till L &r knappen Start Fram avaktiverad
och vice versa. Du kan avbryta ID-kérningen genom att ge
stoppkommando frin kontrollpanelen eller via ingingen
Enable. Parametern aterstills automatiske till Fran nir testet
slutférts. Meddelandet “Motor ID OK!” visas. Innan
omriktaren kan anvindas normalt igen méste du trycka pd
tangenten stopp/aterstillning pa kontrollpanelen.

Vid kort ID-kérning roterar inte motoraxeln. Omriktaren
miter rotor- och statorresistans.

Motorljud [22A]

Stiller in ljudkarakeiristiken f6r frekvensomrikearens
effektkrets genom en dndring av vixlingsfrekvensen och/eller
ménstret. Normalt minskar motorbullret vid hogre

switchfrekvens.
22A ") Motorljud
F
Fabriksinst.: ("Avancerad” fér modellerna 48-293/295
och 48-365)
E 0 Vaxlingsfrekvens 1,5 kHz
F 1 Vaxlingsfrekvens 3 kHz
G 2 Vaxlingsfrekvens 6 kHz
H 3 Vaxlingsfrekvens 6 kHz, slumpmassig
frekvens (+750 Hz)
Avancerat | 4 Ir.wstallmng av vaxlingsfrekvens och PWM-
lage via [22E]

OBS! Vid vaxlingsfrekvenser >3 kHz kan
nedstampling kravas.

229 8 Motor ID-kor
Fabriksinst.: Frén, se OBS
Fran 0 | Inte aktiv
Parametrar méts med tillford likstrom.
Kort 1 )
Axeln roterar inte.

OBS! Du maste inte utféra ID-kérning for att kunna
koéra omriktaren, men om du inte gér det, kommer
den inte att arbeta optimalt.

OBS! Om kylflansens temperatur blir fér hég, séanks
switchfrekvensen for att undvika larm. Detta sker
automatiskt i omriktaren. Standardvéaxlingsfrekvens
ar 3 kHz.

OBS! Om ID-kdrningen avbryts eller inte slutférs
visas meddelandet ”Avbruten!”. Féregadende data
behéver inte 4ndras. Kontrollera att motordata ar
korrekta.

Pulsgivaraterkoppling [22B]

Visas bara om pulsgivaroptionskort ir installerat. Den hir
parametern aktiverar eller avaktiverar pulsgivaraterkoppling
fran motor till omriktare.

22B ") Enkoder
Fabriksinst.: Fran
Fran 0 | Pulsgivaraterkoppling avaktiverad

Till 1 Pulsgivaraterkoppling aktiverad
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Pulsgivarpulser [22C]

Visas bara om pulsgivaroptionskort ir installerat. Den hir
parametern beskriver antalet pulser per varv for pulsgivaren.
Den ir alltsd specifik for pulsgivaren. Mer information finns
i bruksanvisningen for pulsgivaroptionen.

PWM Mod [22E2]

22E2 PWM Mod

22C °) Enk pulser

Fabriksinst.: | 1024

Omréde: 5-16384

Pulsgivarvarvtal [22D]

Visas bara om pulsgivaroptionskort ir installerat och tillagt i
menyer 1x0. Den hir parametern visar det uppmitta
motorvarvtalet. Fér att kontrollera att pulsgivaren 4r korrekt
installerad, sitter du Pulsgivaraterkoppling [22B] till Fran,
kor frekvensomriktaren med valfrite varvtal, och jimfor med
vérdet i den hir menyn. Virdet i menyn [22D] ska vara
ungefir lika med motorvarvtalet [230]. Om virdet har fel
tecken, vixlar du inging A och B.

Fabriksinst.: Standard

Standard | O | Standard

Sinusfilterfunktion fér anvandning med

SinusFit utgéende sinusfilter

—

OBS! Switchfrekvensen &r fast nar ”SinusFilt” har
valts. Detta betyder att det inte &r méjligt att styra
switchfrekvensen baserat pa temperatur.

PWM Random [22E3]

22E3 PWM Random

22D Enk wvarvtal

Enhet Orpm

Upplésning: | Varvtal matt via pulsgivare

OBS! Om atkomst sker via kommunikation ar
signalen otillforlitlig vid varvtal utanfér -32 768 ...
32 767.

Motor PWM [22E]

Menyer for avancerad instéllning av motorns

modulationsegenskaper (PWM = Pulse Width Modulation).

Fabriksinst.: Fran

Slumpméassig switchfrekvens ar stalld till

Fran 0 Fran.

Slumpmaéassig switchfrekvens ar aktiverad.
Slumpmassigt frekvensvariationsomrade
ar = 1/8 av den niva som &r installd i
[E22E1].

Till 1

Udc filter [22E4]

Aktivering av Udc-fileret gor frekvensomriktaren mindre
responsiv mot snabba Udc-f6rindringar. Detta kan vara
anvindbart for ate forbitera systemstabiliteten nir
frekvensomriktaren ar ansluten till ett svagt elndt men kan
reducera motorstyrningens dynamik.

22E4 Udc filter
Obs! Menyerna [22E1] - [22E3] syns endast om [22A]
ar satta till ”’Avancerat” Fabriksinst.: Fran
Fran 0 | Udc-filtret &r inte aktiverat.
PWM Fswitch [22E1] Til 1 | Udc-filtret &r aktiverat.
Stiller in for PWM-vixlingsfrekvensen for

frekvensomriktaren.
22E1 PWM Fswitch
3000 Hz
Fabriksinst.: (2 kHz f6r modellerna 48-293/295 och 48-
365)
Omrade 1,560-6,00 kHz * **
Uppldsning 0,01 kHz

* Max. ir 8 kHz om [222] Mot frekvens > 400 Hz och om <
400 Hz ir max kvar pa 6 kHz.

** Switchfrekvensen reduceras internt till ligst 1,5 kHz om
IGBT-temperaturen ir fér hog.
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Pulsgivare pulsraknare [22F]

Visas endast om pulsgivartillvalet har installerats. Visar
antalet ackumulerade kvadratur pulsgivarpulser (QEP). Det
kan anviindas som positionsriknare for lyft- och dkmotorer.
Riknarens virde anges i ett 32-bitars register med tecken.
Det riknar uppdt i positiv rotationsriktning och nedét i
negativ rotationsrikening. Det kan forinstillas, via
kommunikation, till valfritt virde inom det bussformat som
anvinds (Int = 16 bitar, Ling = 32 bitar).

Fordréjningstid for enkoderfel [22G1]

Definiera fordréjningstiden for enkoderfel och
varvtalsavvikelse.

22F Enk pulsréakn

Fabriksinst.: 0

Uppldsning 1

22G1 Enk F Fordrj
Fabriksinst.: Fran
Omrade Av, 0,01 = 10,00 s (Av = 0)

Enkoderfel varvtalsavvikelse band [22G2]

Definierar den maximalt tillitna varvtalsavvikelsen =
skillnaden mellan uppmitt enkodervarvtal och
varvtalsrampeffekt.

Obs! Fér en 1024-pulsgivare raknar [22F]
1024 * 4= 4 096 pulser per varv.

22G2 Enk F Varvt

Overvakning pulsgivare och
varvtalsfel [22G]

Parametrar f6r évervakning av enkoderfel och varvtal med
hjilp av enkoderaterkopplingen for detektion av
varvtalsavvikelser i forhéllande till den interna signalen for
varvtalsbérvirde. En liknande funktion for varvtalsavvikelser
finns dllginglig i kranoptionen med parametrar for
varvtalsbandbredd och fordréjningstid.

Larmvillkor enkoderfel:

1. Inget enkoderkort uppticktes efter start och
frekvensomriktaren ir instilld pd att anvinda
enkoder.

2. Kommunikationen till enkoderkortet forlorades i
mer in 2 sekunder.

3. Om inga pulser uppticks fér den instillda for-
dréjningstiden [22G1] och drivenheten i moment-
begrinsningen (Mbg) eller stromgrinsen (Sbg).

Larmtillstind, avvikelser i enkoderns varvtal:

Pulsgivarvarvtalet befinner sig utanfor instille avvikelseband

[22G2] under instilld fordrojningstid [22G1].

Fabriksinst.: 10 %
0-400 %

Omrade

Enkoder max felrdknare [22G3]

Detta dr en uppmitt signal som visar den maximala tid som
varvtalsavvikelsen éverskrider den tillitna
avvikelsebandbredden som stillts in i [22G2]. Parametern ir
avsedd for anvindning under driftsittning for instillning av
[22G1] och [22G2] fér att forhindra onddiga
larmmeddelanden, och kan aterstillas genom att man stiller
in den pa 0.

22G3 EnkF Max

Obs: Larm for enkoderns varvtalsavvikelser
ateranvander larmmeddelandet ”Avvikelse 2” med
ID=2.

Fabriksinst.: 0,000s
0,00-10,00 s

Omréade

OBS! Vardet &r utan minne och férsvinner om
strémmen stangs av. Det ar maijligt att aterstalla
vardet genom att aterstalla parametern.

Fasfolid [22H]
Fasfoljd for motorutging. I denna meny kan du korrigera

motorns rotationsriktning genom att vilja ’Omvind”
istillet for att vixla motorkablarna.

22H Fas£513d

Fabriksinst.: Normalt

Normalt 0 | Normal fasfolid (U, V, W)

—

Omvand

Omvand fasfolid (U, W, V)
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Motortyp [22] Lsd (mH/ph) [22J3]

Vilj motortyp i denna meny. Emotron frekvensomriktare Seill in d-axelns induktans per fas.

kan styra bide asynkronmotorer, permanentmagnetiserade

synkronmotorer och synkrona reluktansmotorer. 2233 Lsd (mH/ph)
221 Motortyp Fabriksinst.: Ej def
Ej def Ej definierade
Fabriksinst.: Asynkron -
Omrade: 0,001-10 000,000 mH
Asynkron | O | Asynkronmotor
PMSM 1 | Permanentmagnetiserad synkronmotor Lsq (mH/ph) [22J4]
SyncRel |2 | Synkron reluktansmotor Still in q-axelns induktans per fas.
2234 Lsq (mH/ph)

OBS! Om PMSM har valts i menyn [22]
rekommenderar vi att du gar till menyn [22J] Extend

data. Fabriksinst.: Ej def
Ej def Ej definierade
Extend Data [22J] Omréde: 0,001-10 000,000 mH

Ytterligare motorparametrar for permanentmagnetiserade
synkronmotorer (PMSM) och synkrona reluktansmotorer.

Menyn ir endast tillginglig om PMSM eller Sync Rel har
valts i menyn [221].

BEMF [22J1]

Still in motorns inducerade EMK pa den nominella
driftpunkten. Denna parameter kanske inte ir uttryckligen
tillganglig fran tillverkaren, men kan di beriknas utifrin den
elektriska konstanten Ke och det nominella varvtalet.

22J1 BEMF
Fabriksinst.: Beroende pa motor (V)
Omrade: 100-700 V

Uppldsning 1V

Rs (mg/ph) [22J2]

Still in statorresistans per fas.

2232 Rs (mQ/ph)

Fabriksinst.: Ej def
Ej def Ej definierade
Omrade: 0.001-40000 mOhm
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11.2.3 Motorskydd [230]

Den hir funktionen skyddar motorn mot éverlast enligt

standard IEC 60947-4-2.

Motor 1%t Skyd [231]

Motorskyddsfunktionen gér det mojligt att skydda motorn
mot dverlast enligt standarden IEC 60947-4-2. Den gor det
genom att anvinda Mot 12t I [232]” som referens. "Motor
12t Tid [233]” anviinds for att definiera funktionens
tidsbeteende. Den strém som stills in i [232] ska tillatas i
oindlig tid av motorns (termiska) specifikation/design. Om
exempelvis en tid pa 1 000 s véljs i [233] ar det den dvre
kurvan av fig. 105 som giller. Virdet pd x-axeln dr multipeln
av vald strém i [232]. Tiden [233] ir den tid under vilken en
overbelastad motor stings av eller effektreduceras vid 1,2
ganger den strém som ir instilld i [232].

231 Mot It Type
Fabriksinst.: Larm

Fran 0 | lPt-motorskydd &r inte aktivt.
Larm ;| Omtiden ’t dverskrids avger

frekvensomriktaren larm for *Motor I2t”.

Detta lage hjalper till att halla igang
omriktaren om funktionen Motor 12t ar pa
V&g att |6sa ut omriktaren. Larmet ersétts
av strombegransning dar den hogsta
Begr stromnivan faststalls av vardet frin menyn
Moment [232]. Om den reducerade strommen kan
driva lasten, fortsatter alltsa
frekvensomriktaren att arbeta. Om
reduktion saknas i den termiska lasten
avger omriktaren ett larm.

L&get liknar "Begr Moment” med det
begréansar varvtalet i stéllet for momentet.
Begr Detta kan vara anvandbart for exempelvis
Varvtal pumptilldmpningar déar lasten dkar med
varvtalet. Ett minsta tillatet varvtal kan
stéllas in i menyn [238].

OBS! Nar Mot 12t Skydd=Begransning kan omriktaren
styra varvtalet < Min Varvtal fér att minska
motorstrémmen.
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Motor I2t strom [232]

Anger strémgrinsen for motorskydd 1%t i procent av Iy;o-

232 Mot It I
Fabriksinst.: | 100% av lyor
Omrade: 0-150 % av Iyt (@nges i menyn [224])

Motor 1%t Tid [233]

Anger tiden for funktionen I%t. Efter denna tid nds grinsen
for %, vid drift vid 120 % av [*t-strdmmen. Giller vid start
fran 0 varv/min

OBS! Detta ar inte motorns tidskonstant.

OBS! Om du valjer Begransning i meny [231], méaste
vardet vara hégre an motorstrémmen utan last.

233 Mot I%t Tid
Fabriksinst.: | 60 s
Omréde: 60-1 200 s

100000

10000

tls]

1000

100 |-

120 s (120%)
60's (120%)

240's (120%)

1000 s (120%)

480 s (120%)

1 11 1.2 1.3

14

Faktisk utstrom/ 12t-strdm

15 1.6 1.7 1.8 1.9 2

Fig. 105 [2t-ﬁm/etl'0n

Fig. 105 visar hur funktionen integrerar kvadraten pa
motorstrdmmen utifrin Mot %t I [232]” och “Mot I?¢ Tid
[233]".

Om du véljer Larm i meny [231], larmar
frekvensomriktaren om grinsvirdet verskrids.

Om du viljer Begrinsning i meny [231], reducerar
omriktaren vridmomentet om det integrerade virdet ir
minst 95 % av grinsvirdet, si att grinsvirdet inte kan
overskridas.

OBS! Om det inte gar att reducera strommen, larmar
omriktaren nédr 110 % av gransvardet uppnas.

Exempel
I fig. 105 visar den kraftiga, grd linjen nedanstiende
exempel.

*  Meny ”[232] Mot I?t I” r satt till 100 %.
1,2x 100 % = 120 %
e Meny ”[233] Mot I%¢ Tid” dr sate ¢ill 1 000 s.

Detta innebir att omriktaren kommer att I6sa ut eller reglera
strommen (beroende pd instillningen i menyn [231]) efter
1000 s om strommen 4r 120 % av nominell motorstrom.
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Termiskt skydd [234]

I menyn viljs aktiva sensorer f6r motorskyddet PTC och
aktiverar/inaktiverar motorskyddet PT100. Vilj aktiva
PT100-sensorer i menyn [236]. PTC-sensorn som ir
ansluten till férsta kortet aktiveras om tvi kort ir installerade
men endast en PTC-sensor ir aktiverad.

Visas endast om en eller tvd PTC/PT100-optionskort ir

PT100-ingangar [236]

Anger vilken av PT100-ingingarna (3 ingingar per kort)
som ska anvindas for termiske skydd. PT100-ingdngar som
inte anvinds pd optionskortet PTC/PT100 kan viljas bort,
s att de ignoreras, vilket innebir att inga extra externa
ledningar behdvs om porten inte anvinds.

installerade. Motortermistorerna (PTC) maste uppfylla 236 PT100 ingang
DIN 44081/44082. Mer information finns i bruks- Fabriksinst.- PT100 11043
anvisningen for optionskortet PTC/PT100.
PT100 1 1 Kanal 1 anvands for PT100-skydd
234 Term. skydd PT100 2 2 | Kanal 2 anvands for PT100-skydd
Fabriksinst.: Fran PT100 1+2 |3 | Kanal 1+2 anvands for PT100-skydd
Era 0 Motorskydd PTC och PT100 &r PT100 3 4 | Kanal 3 anvands fér PT100-skydd
rén .
avakliverade. PT1001+3 |5 |Kanal 1+3 anvénds fér PT100-skydd
IXPTC |1 | Aktiverar en PTC-sensor. PT1002+3 |6 |Kanal 2+3 anvénds f6r PT100-skydd
PT100 2 | Aktiverar PT100-skydd. PT100
- 7 | Kanal 1+2+3 anvands fér PT100-skydd
1XPTC+ Aktivera en PTC-sensor och PT100- 1+2+3
PT100 |2 |skydd P
: PT100 1-4 |8 | Kanal 1-4 anvands fér PT100-skydd
2xPTC |4 | Aktiverar tva PTC-sensorer. PT1001-5 |9 | Kanal 1-5 anvands fér PT100-skydd
2xPTC+ | o | Aktiverar PTG-sensorer och PT100- PT100 1-6 |10 | Kanal 1-6 anvénds fér PT100-skydd
PT100 skydd.

OBS! Tillvalet PTC och instéallningar fér PT100 kan
endast goras i menyn [234] nar ett eller tva
optionskort &r monterade.

OBS! Om du valjer PTC-tillvalet ignoreras PT100-
ingangarna.

Motorklass [235]

Visas bara om optionskort PTC/PT100 ir installerat. Ange
klass f6r anvind motor. Larmnivier f6r PT100-givaren stills
automatiske in enligt instillningen i den hir menyn.

235 Motorklass
Fabriksinst.: F 140°C

A 100°C 0

E 115°C 1

B 120°C 2

F 140°C 3

F Nema 4

145°C

H 165°C 5

OBS! Den har menyn géller bara fér PT100.

OBS! Menyn &r endast aktiverad om PT100 ar
aktiverat i menyn [234].

Motor PTC [237]

For frekvensomriktare i storlek B till D (FDU48/52-003--
074), C2 & D2 (FDU48-025--105), C69 & D69 (FDUG69-
002--058-54) och C2(69) & D2(69) (FDUG9-002--058-
20) finns det méjlighet att direktansluta motor-PTC (ej att
forvixla med PTC/PT100-optionskort, se avsnitt 13.9).

I denna meny aktiveras det interna PTC-hardvarutillvalet.
Denna PTC-inging uppfyller DIN 44081/44082. For
elektriska specifikationer se den separata bruksanvisningen
for PTC/PT100-optionskortet, samma specifikationer giller
for detta dillval (finns pi www.emotron.com/
www.cgglobal.com).

Menyn visas endast i de fall en PTC-termistor (eller ett
motstind med resistans < 2 kiloohm) ir anslutet 6ver
plintarna X1: 78-79. Se avsnitt kapitel 4.5 Ansluta
styrsignaler sida 56.

OBS! Denna funktion rér inte PTC/PT100 optionskort.
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Aktivera funktionen:

1. Anslut termistorkablarna till X1: 7879 eller anslut
ett motstind till plintarna for att testa ingingen.
Resistansen ska vara mellan 50 och 2000 ohm.
Meny [237] visas nu.

2. Aktivera ingingen genom att sitta menyn ~[237]
Motor PTC” = Till.

Om den ir aktiverad och resistansen ir <50 ohm utldses

sensorfel. Felmeddelandet "Motor PTC” visas.

Om funktionen avaktiveras och PTC eller resistorn
avldgsnas forsvinner menyn efter nista spinningssittning.

237 Motor PTC
Fabriksinst.: Fran
Fran 0 | Motor-PTC avaktiverat

Till 1 Motor-PTC aktiverat

|2t MinVarvt [238]

Konfigurerar minsta tillitna varvtal nar [231] stdlls in pa
"Begr Varvtal”. Anvinds exempelvis f6r pumpar som inte
bor koéras i vissa varvtal.

11.2.4 Hantering av
parameteruppsattning [240]

Det finns fyra olika parameteruppsittningar i
frekvensomriktaren. Dessa parameteruppsittningar kan
anvindas for att stilla in omriktaren f6r olika processer eller
applikationer, sisom olika anvinda och anslutna motorer,
aktiverad PID-regulator, olika ramptidsinstillningar etc.

En parameteruppsittning bestér av alla parametrar, med
undantag f6r globala parametrar. Globala parametrar kan
endast anta ett enda virde i alla parameteruppsittningar.
Foljande parametrar ir globala: [211] Sprak, [217] Lokal/
Extern, [218] Laskod, [220] Motordata, [241] Vilj set,
[260] Seriell komm och [21B] Nitspinning.

OBS! Faktiska tidur &r gemensamma fér samtliga
uppséttningar. Om en uppsattning &ndras férandras
tidursfunktionen enligt den nya uppséattningen, men
tidurvardet foérblir oféréandrat.

238 I2t MinVarvt
Fabriksinst.: 0 rpm
Omréade: 0-maximivarvtal

Beroende av

Borvérde [310]

Valj set [241]

Hir viljer du parameteruppsittning. Varje meny som ingr i
parameteruppsittningen har beteckning A, B, C eller D
beroende pé den aktiva parameteruppsittningen.
Parameteruppsittningar kan viljas frin panelen, via de
programmerbara digitala ingingarna eller genom seriell
kommunikation. Du kan vixla parameteruppsittning under
kérning. Anvinder parameteruppsittningarna olika motorer
(M1 till M4) byts inte uppsittning férrin motorn stannat.

241 Valj set
Fabriksinst.: A
A 0
B 1 Fast val av en av de 4
C 2 parameteruppséttningarna A, B, C eller D
D 3
Parameteruppséttning véljs via en digital
Digln 4 | ingéng. Ange den digitala ingdng som ska
anvéandas i meny "[520], Dig Ingangar”.
Komm 5 Parametgruppsattnmg véljs genom seriell
kommunikation.
Parameteruppsattning véljs via en option.
Option 6 | Endast tillgangligt om optionen kan styra
valet.

Den aktiva uppsittningen kan visas med funktionen [721]
Driftstatus.

OBS! Det gar inte att vaxla parameteruppsattning
under kérning om parameteruppséattningen inkluderar
andring av motordatauppséttning

(M2-M4). Om detta sker ska du alltid stanna motorn
innan du &ndrar parameteruppsattning.
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Skapa parameteruppséattningar fér olika motordata

M1 - M4:

1. Vilj 6nskad parameteruppsittning som skall stillas in

i[241] A-D.

2. Vilj Motor [212] om annan in standard motor M1
skall definieras.

3. Sdill in relevant motordata i menygrupp [220].

4. Gor ovriga instillningar som skall gilla for denna

Ladda forinstallda varden till
parameteruppsattning [243]

Med den hir funktionen kan du vilja tre olika nivier
(fabriksinstillningar) for de fyra parameterinstillningarna.

Funktionen dndrar alla programmerade instéllningar till
fabriksinstillningarna. Du kan ocksé vilja att ladda
fabriksinstillningar for de fyra olika motordata-

parameteruppsittning. uppsdttningarna.
For att skapa parameteruppsittning for ytterligare motor,
upprepa dessa steg. 243 Fabriksinst>set
Fabriksinst.: A
Kopiera set [242] A 0
Den hir funktionefl ko[.)ierar innehillet i en B ] Endast den valda
parameteruppsiittnmg tlll €n annan. parameteruppséttningen andras till
C 2 | fabriksinstalida vérden.
242 Kopiera set D 3
Fabriksinst.: A>B Samtliga fyra parameteruppséttningar
ABCD 4 . A I .
- — - — aterstalls till fabriksinstallda varden.
A>B 0 Kopiera uppséttning A till uppsattning B
. . ; . Alla instaliningar, utom [211], [221]-[228],
A>C 1 | Kopiera uppséttning A till uppséttning C Fabriksinst{ 5 | [261] och [923)], &terstalls til
A>D 2 | Kopiera uppsattning A till uppséattning D fabriksinstéliningarna.
B>A 3 | Kopiera uppsattning B till uppsattning A M1 6
B>C 4 | Kopiera uppséttning B till uppséttning C M2 7 | Endast den valda
> piera upp ng = 1 upp "9 motordatauppséattningen andras till
B>D 5 | Kopiera uppsattning B till uppsattning D M3 8 | fabriksinstallda varden.
C>A 6 | Kopiera uppséttning C till uppsattning A M4 9
C>B 7 | Kopiera uppsattning C till uppsattning B MIM2M3 |, ;| Samtliga fyra motordatauppséttningar
M4 aterstalls till fabriksinstallda varden.
C>D 8 | Kopiera uppséttning C till uppséttning D
D>A 9 Kopiera uppssttning Dl uppsattning A OBS! Larmlogg, timréknare och andra menyer som
D>B 10 | Kopiera uppséttning D till uppséttning B endast visas, betraktas inte som instéllningar och
D>C 11 | Kopiera uppséttning D till uppséttning C paverkas inte.

OBS! Aktuellt varde i meny [310] kopieras inte till
ovriga parameteruppsattningar.

A>B betyder att innehéllet i parameteruppsittning A
kopieras till parameteruppsittning B.

OBS! Om du véljer Fabriksinst, visas meddelandet
Séakert?. Tryck pa tangenten + for att visa Ja och
bekrafta med Enter.

OBS! Parametrarna i meny ”[220] Motordata”
paverkas inte vid inlésning av fabriksinstallning i
samband med aterstéllning av
parameteruppséttningarna A-D.
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Kopiera alla installningar till
kontrollpanelen [244]

Alla instillningar, inklusive motordata, kan kopieras till
kontrollpanelen. Under pagiende kopiering ignoreras
startkommandon.

M4 14 | Data fran motor 4 hamtas.
m1M2M3 15 | Data fr&n motorerna 1, 2, 3 och 4 hamtas.
Alla 16 | Alla data hamtas fran kontrollpanelen.

244 @ Kop till KP

OBS! Hamta parameterinstallningar fran
kontrollpanelen paverkar inte vardet i meny [310].

Fabriksinst.: Ingen kop
Ingen kop | O Ingenting kopieras
Kopiera 1 Kopiera alla installningar

OBS! Aktuellt varde i meny [310] kopieras inte till
kontrollpanelens minne.

Hamta installningar fran kontrollpanel
[245]

Den hir funktionen himtar samtliga fyra
parameteruppsittningar frin kontrollpanelen till
frekvensomriktaren. Parameteruppsittningarna frin den
forsta omriktaren kopieras till alla parameteruppsittningar i
mottagande omriktare, dvs. A dll A, B «ill B, Ctill C och
D dll D.

Under pégaende inldsning ignoreras startkommandon

KommFel Set [246]

Den hir menyn specificerar den parameteruppsittning som
ska laddas nir ett kommunikationsfel intriffar, om
kommunikationsfelliget 4r instillt pa att indra parameter-
uppsittning (se menyerna [2641], [2643] och [2647]). Den
digitala utgangen/reliet "ComFlt Set” aktiveras nir ett
kommunikationsfel dndrar parameteruppsittningen.

OBS! Meny [241] maste vara installd pa "Komm” (5)
for att denna meny [246] ska vara aktiv.

246 3 KommFel Set

245 3 Hamta fr KP

Fabriksinst.: BehéllSenast
Data fran parameteruppsattning A
A 0 .
hamtas.
B ’ Data fran parameteruppsattning B
hamtas.
Data fr&n parameteruppsattning C
C 2 .
hamtas.
Data fran parameteruppséttning D
D 3 .
hamtas.
Parameteruppsattning véljs via en digital
Dialn 4 ingang. Programmera den digitala ingéng
9 som ska anvandas i meny [520], Dig
Ingéngar.
Behall- p . o
Senaste 5 | Andra inte parameteruppsattningen.

Fabriksinst.: Ingen kop
Ingen kop | O | Ingenting hédmtas.
A y Data fran parameteruppséttning A
hamtas.
Data frén parameteruppséattning B
B 2 -
hamtas.
Data fran parameteruppséttning C
C 3 p
hamtas.
Data fran parameteruppsattning D
D 4 -
hamtas.
ABCD 5 Data frat] parameteruppsattningar A, B, C
och D hdmtas.
A+Mot 6 Pgrameteruppséttnlng A samt Motordata
hamtas.
B+Mot 7 Pgrameteruppséttning B samt Motordata
hamtas.
Parameteruppséttning C samt Motordata
C+Mot 8 hamtas.
D+Mot 9 Pgrameteruppsattnlng D samt Motordata
hamtas.
ABCD+ 10 Parameteruppsattningar A, B, C och D
Mot samt Motordata hdmtas.
M1 11 | Data fran motor 1 hamtas.
M2 12 | Data frdn motor 2 hamtas.
M3 13 | Data frdn motor 3 hamtas.
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11.2.5 Aterstart efter larm/
larmvillkor [250]

Fordelen med den hir funktionen ir att sillan
forekommande larm, vilka inte paverkar processen, dterstills
automatiske. Enheten larmar operatdren bara om felet ir
iterkommande, eller terkommer vid vissa tider, och dirfor
inte kan atgirdas av frekvensomriktaren.

For samtliga larmfunktioner som kan aktiveras av
anvindaren, kan du vilja att reglera ned motorn till
stillastiende enligt den instillda retardationsrampen for att
undvika tryckslag.

Se dven avsnitt kapitel 12.2 Larmtillstand, orsaker och
atgirder sida 204.

Exempel pa aterstart

I en tillimpning ir det kint att matningsspinningen ibland
faller bort ett kort 6gonblick. Det gér att
frekvensomriktaren ldser ut ett underspinningslarm.
Aterstartsfunktionen kvitterar detta larm automatisk.

*  Aktivera automatiska dterstillningsfunktionen genom att
sdtta aterstillningsingangen konstant hég.

*  Aktivera dterstartfunktionen i meny [251], Antal larm.

* I'menyn [2525] Underspinn anger du relevanta larmtill-
stand som aterstartsfunktionen ska kunna
aterstilla automatiskt efter att den instillda fordrsj-
ningen passerat.

Antal larm [251]

Aterstartsfunktionen aktiveras om angivet antal larm
overstiger noll. Detta innebir att omriktaren efter larm
dterstartas automatiske det angivna antalet gdnger. Forsok till
Aterstart utfors bara om alla tillstind ir normala.

Om éterstartsriknaren (ej synlig) innehéller fler larm 4n det
angivna antalet forsok, avbryts dterstartcykeln. Ingen
dcerstart sker.

Om inga larm férekommer pa 10 minuter, riknar
dterstartsriknaren ned ett steg.

Nir det maximala antalet larm har uppnétts, markeras larm-
meddelandetimriknaren (8x0 meny) med ett "A”. Larm kan
aterstillas genom en normal aterstdllning, men for att akdi-
vera terstartsfunktionen igen madste terstartsriknaren noll-
stillas. Detta gors genom att du avaktiverar den
kontinuerligt héga fjirraterstillningsingingen och sedan
aktivera den igen.

Exempel:
¢ Antal tillitna automatiska aterstartsférsok [251]= 5.
¢ Inom 10 minuter sker 6 larm.

* Vid det 6:e larmet sker ingen dterstart, for
aterstartsriknaren har satts till att tillita endast 5 ater-
startsforsok efter larm.

*  Avaktivera den kontinuerligt héga
fjarraterstillningsingdngen och aktivera den sedan igen
for att nollstilla terstartsriknaren.

e Aterstartsriknaren nollstills nu.

251 Antal larm

Fabriksinst.: 0 (ingen éaterstart)

Omréde: 0-10 forsok

OBS! En automatisk aterstart férdrojs med
aterstaende ramptid.

OmriktSkydd [252]
Overtemperatur [2521]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphort.
Nir f6rdréjningen passerat, dterstills larmet om funktionen
ir aktiv.

2521 ||Overtemp

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

OBS! En automatisk aterstart fordrojs med
aterstdende ramptid.

Overspann R [2522]

Fordrsjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
ir aktiv.

2522 ||Overspdnn R

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

OBS! En automatisk aterstart fordrojs med
aterstdende ramptid.

Overspinning G [2523]

Fordrsjningstiden bérjar riknas nir felet dr borta. Nir
fordrojningen passerat, dterstills larmet om funktionen ir
aktiv.

2523 ||Overspénn G

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)
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Overspéanning [2524]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feldllstdindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
ar akiv.

Vatskekylning, lag niva larmtyp [2529]

Ange 6nskad reaktion pd larmfel.

2524 Overspinn

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fréan, 1-3 600 s (Fran=0)

Underspanning [2525]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feldllstdndet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
ir akeive

2525 Underspann

2529 ILC Niva LT
Fabriksinst.: Larm
Larm 0 Motorn kommer att rulla ut

—_

Retardation Motorn retarderar

Motorskydd [253]
Mot bortfall [2531]

Fordrdjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
ir aktiv.

Fabriksinst.: Fran

2531 Mot bortfall

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Overstrom F [2526]

Fordréjningen borjar riknas ned nir feltillstindet upphort.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
ir aktiv.

2526 Overstrom S

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Kraftdelsfel [2527]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feldllstdndet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
ar akeive

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

OBS! Visas endast om Mot bortfall har valts i menyn
[423].

Last rotor [2532]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphort.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
ir aktiv.

2532 Last rotor

2527 Kraftdelsfel

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Frén, 1-3 600 s (Fran=0)

Vatskekylning, lag niva [2528]
Fordrojningstiden borjar riknas ned nir feltillstdndet
upphort. Nir fordréjningen passerat, dterstills larmet om
funktionen ir aktiv.

Fabriksinst.: Fran

Omréde: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Motor It [2533]

Fordrsjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
ir aktiv.

2533 Motor It

2528 LC Niva

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)
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Motor 1%t larmtyp [2534]

Ange énskad reaktion p larm I%t.

Overvarvtal [2539]

Fordrdjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.

Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

2534 Motor I%t LT
Fabriksinst.: Larm
Larm 0 Motorn kommer att rulla ut

Retardation | 1

Motorn retarderar

PT100 [2535]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
2539 Overvarvtal
Fabriksinst.: Fran
Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Extern Motortemperatur [253A]

Fordrsjningstiden bérjar riknas ned nir feldllstdndet

upphért. Nir fordrojningen passerat, dterstills larmet om

funktionen ir aktiv.

ir aktiv.
2535 PT100
Fabriksinst.: Larm
Larm 0 Motorn kommer att rulla ut
Retardation | 1 Motorn retarderar

PT100 Larmtyp [2536]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

253A Ext Mot temp
Fabriksinst.: Fran
Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Extern Motor

Larm Typ [253B]

Ange 6nskad reaktion pd larmfel.

. g 253B Ext mot LT
ir aktiv.
Fabriksinst.: Larm
2536 PT100 LT Larm 0 | Motorn kommer att rulla ut
Fabriksinst.: Larm Retardation | 1 Motorn retarderar
Larm 0 Motorn kommer att rulla ut
Retardal Bromsfel [253C]
ion 1 Motorn retarderar Fordrojningstiden borjar riknas ned nir feltillstandet
upphort. Nir f6rdrojningen passerat, dterstills larmet om
funktionen ir aktiv.
PTC [2537]
F(?.rdr.(.)Jm?ge.n borjar raknasened nir feltillstdndet upp.hort. 253C Bromsfel
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
ir aktiv. =
Fabriksinst Fran
2537 PTC Omréde: Frén, 1-3 600 s (Fr&n=0)
Fabriksinst.: Fran
i i . Enkoder [253D]
Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0) Fordrsjningstiden for enkodern bérjar riknas ned nir

feltillstindet uppho

rt. Nir frdrojningen passerat, dterstills

PTC larmtyp [2538]
Ange 6nskad reaktion pd PTC-larm.

larmet om funktionen ir aktiv.

253D Enkoder

2538 PTC LT

Fabriksinst.: Larm

Larm 0 Motorn kommer att rulla ut
Eﬁtardat 1 Motorn retarderar

Fabriksinst.: Fran

Omréde: Fran, 1-3

600 s (Fran=0)

CG Drives & Automation 01-7491-00r1

Funktionsbeskrivning 119




Komm & I/0 [254]

Kommunikationsfel [2541]
Fordrojningen bérjar riknas ned nir feldllstdindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

Lastvakt [255]
Minlarm [2551]

Fordrdjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv. ir aktiv.

2541 Komm fel 2551 Minlarm
Fabriksinst.: Fran Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0) Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Kommunikationsfel, larmtyp [2542]

Ange 6nskad reaktion pd kommunikationslarm.

Minimilarm, larmtyp [2552]

Ange 6nskad reaktion pd minimilarm.

2542 Komm fel LT 2552 Min Larm LT
Fabriksinst.: Larm Fabriksinst.: Larm

Larm 0 Motorn kommer att rulla ut Larm 0 Motorn kommer att rulla ut
Eitardat 1 Motorn retarderar Eitardat 1 Motorn retarderar

AnIn<Offset [2543]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feldllstdndet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

Maxlarm [2553]

Fordrsjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv. ir aktiv.

2543 AnIn<Offset 2553 Maxlarm
Fabriksinst.: Fran Fabriksinst.: Fran
Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0) Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Anin TT [2544] Maxlarm LT [2554]

Vilj hur du vill reagera pd Anln<Offset-larmet. Ange 6nskad reaktion pa maximilarm.
2544 AnIn TT 2554 Maxlarm LT
Fabriksinst.: Larm Fabriksinst.: Larm
Larm 0 Motorn kommer att rulla ut Larm 0 Motorn kommer att rulla ut
Ret.ar_ 1 Motorn retarderar Betardat 1 Motorn retarderar
dation ion

Pump [256]
Pump [2561]

Fordrsjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
2561 Pump
Fabriksinst.: Fran
Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)
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Externa [258]
Ext larm 1 [2581]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

Ext larm3 LT [2586]

Ange 6nskad reaktion pd larmfel.

ir aktiv.

2581 Ext larm 1
Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Ext larm1 LT [2582]

Ange 6nskad reaktion pé larmfel.

2586 Ext larm3 LT
Fabriksinst.: Larm

Larm 0 Motorn kommer att rulla ut
Retg Sk Motorn retarderar

dation

Ext larm 4 [2587]

Fordrdjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

2582 Ext larml LT
Fabriksinst.: Larm

Larm 0 Motorn kommer att rulla ut
Retar- | 4 Motorn retarderar

dation

Ext larm 2 [2583]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
2583 Ext Larm 2
Fabriksinst.: Fran
Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Ext larm2 LT [2584]

Ange 6nskad reaktion pa larmfel.

2584 Ext larm2 LT
Fabriksinst.: Larm

Larm 0 Motorn kommer att rulla ut
Retar- | | Motorn retarderar

dation

Ext larm 3 [2585]

Férdrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdndet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, dterstills larmet om funktionen

ir aktiv.

2585 Ext larm 3
Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

ir aktiv.
2587 Ext Larm 4
Fabriksinst.: Fran
Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Ext larm4 LT [2588]
Ange 6nskad reaktion pd larmfel.

2588 Ext larm4 LT
Fabriksinst.: Larm

Larm 0 Motorn kommer att rulla ut
Retar- | 4 Motorn retarderar

dation
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11.2.6 Seriell kommunikation [260]

Det integrerade RS485-grinsnittet pd plint X1: A+ och B-
kommer alltid att vara aktiverat oavsett instillningen i
menyn [261] Komm typ. Dessutom kan den anvindas
parallellt med alla filtbusstillval pi X4-grinssnittet.

Menyn [262] RS232/485 och dess undermenyer anvinds
for att konfigurera det integrerade RS485-grinssnittet.

Den hir funktionen definierar
kommunikationsparametrarna for seriell kommunikation.
Det finns tvi alternativ for seriell kommunikation,
RS232/485 (Modbus/RTU) och filtbussmoduler
(CANopen, Profibus, DeviceNet, Modbus/TCP, Profinet
10, EtherCAT och Ethernet/IP).

Mer information finns i kapitel 9. Kommunikation sida 85
samt i handbéckerna for respektive tillval.

Kommunikationstyp [261]
Vilj RS232/485 [262] eller Faltbuss [263].

Overforingshastighet [2621]

Ange 6verforingshastigheten f6r kommunikationen.

OBS! Den har adressen anvands endast for
integrerat/isolerat RS485-tillval.

2621

Baud

261 @ Komm typ

Fabriksinst.: RS232/485

Integrerat RS485-gransnitt aktiverat.
Faltbus-granssnitt pé X4 inaktiverat
(ATERSTALL).

RS232/485 | 0

Fabriksinst.:

9600

2400

4800

9600

19200

Vald 6verfoéringshastighet

38400

57600

115200

O O M| O N

Adress [2622]

Skriv in enhetsadressen for frekvensomriktaren.

OBS! Den har adressen anvands endast for
integrerat/isolerat RS485-tillval.

Faltbuss vald (CANopen, Profibus,
DeviceNet, Modbus/TCP, Profinet 10,
EtherCAT eller EtherNet/IP). Integrerat
RS485-granssnitt aktiverat (kan
anvandas parallellt med faltbusstillval).

—

Féltouss

OBS! Vaxling av installningen i denna meny gor att en
mjuk aterstéllning (omstart) av faltbussmodulen gors.

RS232/485 [262]

Tryck pa Enter for att stilla in parametrar for

kommunikation via RS-232/485 (Modbus/RTU).

2622 Adress
Fabriksinst.: 1
Alternativ: 1-247

Faltbuss [263]

Tryck pd Enter for att stilla in parametrar for
faltbusskommunikation.

263

Faltbuss

Adress [2631]

Skriv in/visa enhets/nodadressen for omriktaren. Lis och

262 RS232/485 skriv (RW) f6r CANopen, Profibus, DeviceNet. Endast ldsa
(RO) f6r EtherCAT.
2631 Adress
Fabriksinst.: | 62
Omréde: CANopen 1-127, Profibus 0-126,
' DeviceNet 0-63
Nodadressen giltig fér CANopen (RW), Profibus (RW),
DeviceNet (RW) och EtherCAT (RO).
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Processdatalage [2632]
Ange processdatalige (cykliska data). Mer information finns
i handboken for filtbusstillvalet.

CANBaudrate [2635]

Still in 6verforingshastigheten f6r CANopen-Filtbussen.

OBS! Fér CANopen-moduler forceras den har menyn

OBS! Anvands endast for CANopen-moduler

till ”8”.
2635 CANBaudrate
2632 PrData Mod Fabriksinst.: | 8
Fabriksinst: Bas Dataord 0 10 kops
X X ~ - 1 20 K
Ingen 0 | Styr- och statusinformation anvands inte. 0 Kbps
" X 2 Kk
4 byte processdata for styrnings/status- 50 kops
Bas 4 | . -
information anvands. 3 Reserv
4 byte processdata (samma som 4 100 kbps
. instaliningen Bas
Utdkad 8 dataord) + kompletterande egna protokoll 5 125 kbps
for avancerade anvandare anvands. 6 250 kbps
. . 7 500 kbps
Las/Skriv [2633] 5 T Mbos
Vilj las/skriv for att styra omriktaren via filtbussnitverk. P
Mer information finns i handboken for filtbusstillvalet. 9 Auto *

* Under normala forhéllanden, d.v.s. med cyklisk busstrafik
over 2 Hz, ska 6verforingshastigheten detekteras inom

5 sekunder.

2633 Las/Skriv
Fabriksinst.: RW

L&s/Skriv | O | L&s/ Skriv
Las 1 Endast lasning

Giltigt for processdata. Vélj R (endast lasning) for att
loggféra process utan att skriva processdata. Valj normalt
RW for att styra omriktaren.

OBS! Automatisk detektering av
overféringshastigheten fungerar inte om det inte finns
nagon trafik pa natverket.

Extra Processdata [2634]

Anger det antal extra processvirden som skickas i cykliska
meddelanden.

OBS! Fér CANopen-moduler forceras den har menyn

Kommunikationsfel [264]

Huvudmeny {or instillningar f6r kommunikationsfel/
varningar. Ytterligare detaljer finns i Filtbusstillvalets

handbok.

Menyerna [2641] och [2642] anvinds speciellt for
faltbusstillval monterade pé grinssnitt X4.

Menyerna [2643] och [2644] anvinds speciellt for
integrerade RS485-grinssnitt pd X1: A+ och B-.

till ”’Basic”.

2634 ExtraPrData
Fabriksinst.: 0

Omréade: 0-8
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KommFel Mod [2641]
Vilj atgird om ett faltbussfel uppticks.

2641 KommFel Mod

Fabriksinst.: Fran

Frén 0 | Ingen kommunikationsévervakning.

Faltbuss vald:

Frekvensomriktaren larmar om:

1. Intern kommunikation mellan styrkort
och faltbussoption faller bort under den i
parameter [2642] installda tiden.

2. Ett allvarligt n&tverksfel har intraffat.

Larm 1

OBS! Meny [214] och/eller [215] maste sattas till
KOMM for att funktionen foér
kommunikationsfelsrespons ska aktiveras.

485 Fel Tid [2644]

Bestimmer f6rdréjningstiden for det integrerade RS485-
larmet/varningen.

Faltbuss vald:

Frekvensomriktaren varnar om négot av
villkoren nedan uppfylls.

1. Intern kommunikation mellan styrkort
och faltbussoption faller bort under den i
parameter [2642] installda tiden.

2. Ett allvarligt n&tverksfel har intraffat.

Varning 2

2644 485 Fel Tid
Fabriksinst.: 0,5s
Omréde: 0,1-15s

Panel, kommunikationsfelsmod [2645]

Nir panelen avligsnas och omriktaren ir i drift och ”[214]
Bérvirde via” eller ”[215] Strt/Stp via” dr instilld pd "Panel”
ska omriktaren stanna.

Samma som Varning men kombinerat
med en andring av
parameteruppsattningen enligt
instélliningen i [246].

Byt PSet |3

2645 Panel F Mod

OBS! Meny [214] och/eller [215] maste sattas till
KOMM for att funktionen fér
kommunikationsfelsrespons ska aktiveras.

KommFel Tid [2642]

Bestimmer fordréjningstiden for filtbuss-larmet/varningen.

2642 KommFel Tid
Fabriksinst.: 0,5s
Omréade: 0,1-15s

Fabriksinst.: Larm
Fran 0

Ingen Gvervakning av panel.

Omriktaren larmar efter den instéallda

Larm 1 tiden i parameter [2646] om panelen/
styrkortet avldgsnas.
Frekvensomriktaren varnar efter den

Varning 2 instéllda tiden i parameter [2646] om

panelen/styrkortet aviagsnas.

Panel, tid fé6r kommunikationsfel [2646]

Anger utlésningsférdrojningen for detektering av en
avligsnad kontrollpanel, forutsatt atc 2645 antingen ir ett
larm eller en varning.

485 Fel Mod [2643]

Viljer atgird for timeout pé det integrerade RS485-
grinssnittet pi X1: A+ och B-.

2643 485 Fel Mod

Fabriksinst.: Fran

Fran 0 | Ingen kommunikations®vervakning.

Frekvensomriktaren larmar om
kommunikation uteblivit under den i
parameter [2644] installda tiden.

Larm 1

Frekvensomriktaren varnar om
kommunikation uteblivit under den i
parameter [2644] installda tiden.

Varning 2

Samma som Varning men kombinerat
med en andring av
parameteruppsattningen enligt
instélliningen i [246].

Byt PSet |3

2646 Panel F Tid
Fabriksinst.: 2s
Omréade: 0,1-15s
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Kommunikationsfel for kontrollpanelsport

Den hir funktionen aktiverar kommunikationsfel fér extern
styrutrustning som ar ansluten till KP-porten. Viktigast av
allt 4r att den gor det méjligt att uppticka om en tradlos
anslutning, via BLE eller WiFi KP, 4r bortkopplad.

Fel aktiveras endast om alla foljande tillstind uppfylls:

* ”[214] Borvirde via” eller ”[215] Sert/Stp via” dr instilld
pa "Komm”.

* En enhet som ir ansluten till KP-porten har skrivit till
nigot av registren for kommunikationskommando:

— Kor (2 eller 42902)

- Start Fram (3 eller 42903)
- Start Back (4 eller 42904)
- Borvirde (42905)

¢ Kommunikationskommandot Kér och en eller bida av
Start Fram eller Start Back stills in.

* Funktionen aktiverad (larm eller varning) i menyn
”[2647] KPport Fmod”

* Ingen kommunikation pa kontrollpanelsporten under
”[2648] KPport FTid” X sekunder.

Kontrollpanelsport, felmod [2647]

Ethernet [265]

Instillningar for Ethernet-modul (Modbus/TCR Profinet
IO). Mer information finns i handboken for filtbusstillvalet.

OBS! Ethernet-modulen maste startas om for att
aktivera instéllningarna nedan. Du kan till exempel
vaxla parameter [261]. Ej initierade parametrar visas
blinkande i teckenfénstret.

IP-adress [2651]

2651 IP Address

‘ Fabriksinst.: ‘ 0.0.0.0

MAC Address [2652]

2652 MAC Address

2647 KPport Fmod

‘ Fabriksinst.: ‘ Ett unikt Nummer for Ethernet modulen.

Subnet Mask [2653]

Fabriksinst.: Larm

2653 Subnet Mask

Fran 0 Ingen Gvervakning av kontrollpanelen.

Frekvensomriktaren larmar efter den
instéllda tiden i parameter [2648] om
kontrollpanelen aviagsnas.

Larm 1

‘ Fabriksinst.: ‘ 0.0.0.0

Gateway [2654]

Frekvensomriktaren varnar efter den
installda tiden i parameter [2648] om
kontrollpanelen aviagsnas.

Varning 2

2654 Gateway

Samma som Varning men kombinerat
med en andring av
parameteruppséttningen enligt
instéliningen i [246].

Byt PSet 3

‘ Fabriksinst.: ‘ 0.0.0.0

DHCP [2655]

2655 DHCP

Kontrollpanelsport, feltid [2648]

2648 KPport FTid
Fabriksinst.: 10,0 s
Omréade: 0,1-15,0s

Fabriksinst.: Fran
Fran 0

Till 1

Faltbussignaler [266]

Hir anges numret for extra processvirden. Mer information
finns i handboken for filtbusstillvalet.

FB S1/Wr1 - FB S8/Wr8 [2661]-[2668]

Anvinds for att skapa en parameteruppsittning som kan
skrivas via kommunikationen.

2661 FB S1/Wrl
Fabriksinst.: 0
Omréde: 0-65535
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FB S9/Rd1 - FB S16/Rd8 [2669]-[266G]

Anvinds for att skapa en parameteruppsittning som kan
ldsas via kommunikationen.

2669 FB S9/Rd1l
Fabriksinst.: 0
Omréade: 0-65535

OBS! Fér Modbus kan alla 16 faltbussnummer
anvandas antingen som las eller skriv. Konfigurering
av registernumren goérs i menyn [2661]-[266G] eller
Modbus-intervall 42801-42816. Las/skriv-atkomst till
registret gors i Modbus-intervall 42821-42836.

11.2.7 Tradlés Kom [270]

Parametrar for att konfigurera tradlgsa
kommunikationslinkar som WiFi eller Bluetooth Low
Energy (BLE). Om nigon av dessa parametrar dndras
kommer en dterkonfigureringsitgird att utlgsas, vilket kan
resultera i en liten fordrdjning vid knapptryckningar/
menyvixling.

Tradlés Mod [271]

Tillgingliga alternativ beror pa den anslutna
kontrollpanelens kapacitet.

FB Status [269]

Undermenyer visar status for faltbussparametrar. Mer

information finns i bruksanvisningen for filtbuss-optionen.

269 FB Status

271 Tradlés Mod
Fabriksinst Fran

Fran 0 | Tradlbsa granssnitt avstangda
WiFi 1 WiFi-granssnitt aktiverat

Bluetooth Low Energy-gréanssnitt

BLE 2 aktiverat

WiFi Instél [272]

Denna meny ir dold savida inte "Tradlos Mod [271]” ir
instilld pa WiFi.

Efter att en undermeny har dndrats kan du se svaret frin
WiFi-modulen i menyn [272A] WiFi Status. Om allt gick
bra bor meddelandet ”Konfig. OK” visas under 60 sekunder.

Tradlés Mod [2721]

Konfigurerar kontrollpanelens 2,4 GHz WiFi-granssnitt si
att det antingen fungerar som en accesspunkt (som gor det
méjligt for klienter att ansluta till omriktaren) eller som en
klient (d.v.s. ansluta till ett redan befintligt WiFi-nitverk
som en klient).

OBS! Endast en klient i taget kan ansluta och
kommunicera med frekvensomriktaren.

2721 WiFi Mod

Fabriksinst AccessPoint

Konfigurerar WiFi-grénssnittet s& att det
fungerar som en accesspunkt (AP) som
gor det mojligt for Klientenheter, som
mobiltelefoner eller surfplattor, att
ansluta till narverket som tillhandahalls
av omriktaren. Aterstdende WiFi-
parametrar [272X] avgor WiFi-natverkets
egenskaper.

AccessPoint | O

Konfigurerar WiFi-gréanssnittet sa att det
ansluter till ett befintligt WiFi-natverk
som tillhandahalls av en extern router/
AP Aterstaende WiFi-parametrar [272X]
anvands for att valja det natverk som
ska anslutas till och tillhandahalla
nddvandiga autentiseringsuppgifter.

Klient 1
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Kanal [2722] Lésenord [2726]

Stiller in WiFi-kanalen sd att den fungerar i AccessPoint- Losenord for att logga in pd routern/AP:en nir ”[2721]
lige. Menyn ir dold i Klient-lige (kommer att anpassa sig WiFi Mod” = Klient eller Lésenord att anvindas av
efter kanalen som anvinds av AP:n/routern) klienter om ”[2721] WiFi Mod” = AccessPoint. Om [2723]
Kryptering dr WPA2 maste 16senordets lingd vara minst atta
OBS! Endast kanalerna 1-11 ska anvandas i USA. tecken. Om WEDP tillits endast fem eller tretton tecken i
l6senordet.
Om fel 16senordslingd anges visas meddelandet
2722 Kanal g4 ang
”Ogiltigl.osen” pa PPU:n i tva sekunder och blir kvar i
Fabriksinst 5 redigeringslige med det senast angivna losenordet.
0-13 2,4 GHz WiFi-kanaler som ska
anvandas i AccessPoint-lage. OBS! Lésenordet ska anges vansterjusterat.
Kryptering [2723] Kan inte ldsas via filtbus och syns inte efter att det har
Viljer den krypteringsstandard som ska anvindas for martats in.
overford WiFi-data.
2726 Losenord
2723 Kryptering Fabriksinst 12345678
Fabriksinst WPA-2
Oppen 0 Ingen kryptering av den tradiésa lanken OBS! Accepterar endast ascii-tecknen 32-126 vid
. inmatningar i menyerna SSID [2725] och Lésenord
WEP ! WEP-kryptering [2726] eftersom IEEE-standarden talar om ”skrivbara
WPA-2 2 | WPA-2-kryptering ASClI-tecken” (i intervallet 32 till 126).
DHCP [2724] IP-adress [2727]
Viljer hur IP-egenskaperna hanteras. Statisk innebir att Visar den statiska adressen som ska anvindas om ”[2724]
anvindaren tillhandahiller adressen medan DHCP innebir DHCP?” ir instilld pa Statisk. Visar tilldelad adress om
att DHCP-servern pi nitverket tilldelar en IP-adress. Om ”[2724] DHCP” ir instilld paA DHCP. Detta ir den IP-
[2721] WiFi Mod ir AccessPoint viljs DHCP automatiske. adress som har tilldelats frekvensomriktaren. Anvind denna
adress i klientprogramvaran for att ansluta till
2724 DHCP frekvensomriktaren.
Fabriksinst Statisk 2727 IP Adress
Statisk innebar att anvandaren anger IP- —
Statisk 0 | egenskaperna via menyerna [2727— ‘ Fabriksinst | 192.168.1.1
2729).

Subnet Mask [2728]

Servern péa natverket tilldelar IP-

DHCP 1 egenskaperna. Visar den statiska subnetmasken som ska anvindas om
”[2724] DHCP” ar installd pd Statisk. Visar den tilldelade
SSID [2725] subnetmasken om ”[2724] DHCP” ir instilld pd DHCP.
De férsta 16 tecknen i nitverkets namn att ansluta till om
”[2721] WiFi Mod” = Klient eller SSID-nitverksnamn som 2728 Subnet Mask
sinds om ”[2721] WiFi Mod” = AccessPoint. ‘ Fabriksinst | 255.255.255.0
2725 SSID Gateway [2729]
Fabriksinst Emotron_<5 slumpvisa siffror> | Visar tilldelad gateway om DHCP har valts i menyn "[2724]
DHCP".
2729 Gateway

‘ Fabriksinst 192.168.1.1
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WiFi Status [272A]

Status f6r WiFi-modulen visas i menyn ”[272A] WiFi
Status”. Statusen stills in direkt fran kontrollpanelen (som
inhyser WiFi-modulen).

Sékerhet [274]

Majlighet att begrinsa dtkomsten till styrkortsregistren frin
det tradldsa grinssnittet.

Sakerh.Mod [2741]

Stiller in den sikerhetsmod som ska anvindas.

2741 3 Sdkerh.Mod

272A WiFi Status

Fabriksinst OK

OK 0 |Inget fel

Modfel 1 Initialiseringsfel i AP-/Klient-lage

AP |6senfel | 2 | AP-l6senordsfel

SSID fel 3 | SSID-langdfel

SékPar fol | 4 Angivna sakerhetsparametrar eller SSID

ar fel

Fréankopplad fran routern/AP:n i

KlientFranK | 5 Klientlage.

Né&tKonf fel | 6 | Natverkskonfigureringsfel (IP eller DHCP)

Om inget fel foreligger visas detta
60 sekunder efter konfigurerings-
uppdateringen, sedan atergar den till
OK.

Konfig. OK |7

Bluetooth (BLE) Install [273]

Denna meny dr dold om BLE inte har valts i menyn ”[271]
Tradlos Mod”.

BluetoothiID [2731]

Visar Bluetoothenhetens ID om den anslutna
kontrollpanelen har Bluetoothkapacitet.

Fabriksinst.: Oppen

Alla forfragningar frén den tradltsa

Oppen 0 klienten ska kontrollpanelen skicka
vidare till styrkortet.
Den tradidsa klienten maste
tilhandahalla ett Idsenord innan den far
. atkomst till styrkortsregistren. Nar
L&senord 1

klienten har fatt &tkomst kommer den att
vara lika lange som sessionen.

Lésenord [2742]

Atta (8) tecken i fyra Modbus-register i foljd.
Losenordskonfigurationen ska skrivas av klienten for att
oppna upp den tridlosa dtkomsten (dtta (8) tecken).

Den hir menyn visas bara om menyn ”Sikerh.Mod” [2741]
dr satt till Lésenord (1).

2742 3 Losenord

2731 BluetoothID

Fabriksinst 0

OBS! Fabriksinstallningen &ar 0 eller, om en BLE-
kontrollpanel anvands, sa anvands ett attasiffrigt
unikt ID i sdndningsnamnet.

ParKopNyck [2732]

Sexsiffrigt tal for kontrollpanelens BLE-parkoppling med
mobila enheter eller andra BLE-enheter.

2732 ParKopNyck

Fabriksinst 123456

‘ Fabriksinst.: | ” 7 (d.v.s. en tom stréng)

OBS! Lésenordet ska anges vansterjusterat.
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11.3 Process- och
applikationsparametrar
[300]

Dessa parametrar stills in huvudsakligen for att erhalla
optimala process- eller maskinprestanda.

Avldsningsvirden, bérvirden och irvirden beror pa vald
processkilla, [321]:

OBS! Anvéands funktionen MotPot satts bérvardets
ramptider enligt instéllningen i ”Acc MotPot [333]”
och "Ret MotPot [334]”. Aktuell varvtalsramp
begransas enligt ”Acc Tid [331]” och "Ret Tid [332]”.

OBS! Skrivbehérighet fér den har parametern
medges endast nar menyn "Bérvérde via [214]” ar
installd pa Panel. Nar bérvardesstyrning anvands, se
kapitel 9. Kommunikation pa sidan 85.

Tabell 34

Vald i I“Enrlet for bér- och Upplésning
processkalla arvarde

Varvtal rpm 4 siffror
Moment % 3 siffror
PT100 °C 3 siffror
Frekvens Hz 3 siffror

11.3.1 Stall in/visa bérvarde [310]

Visa bérvarde

Som standard dr meny [310] i visningslige. Virdet for den
aktiva referenssignalen visas. Virdet visas enligt vald
processkilla, [321] eller den processenhet som valts i meny

[322].

Stélla in bérvarde

Om funktionen "Borvirde via [214]” ir instilld pd "Panel”
kan bérvirdet stillas in i menyn "Bérvirde [310]” eller som
en motorpotentiometer med knapparna + och - (standard)
pa kontrollpanelen. Instillningen gérs med parametern
Panel Reftyp i menyn [369]. De ramptider som anvinds nir
borvirdet ska stillas in med Motorpot-funktionen vald i
[369] gdrs via menyerna Acc MotPot [333] och Ret MotPot
[334]. De ramptider som anvinds for borvirdet nir
Normal-funktionen har valts i meny [369] gors enligt ”Acc
Tid [331]” och Ret Tid [332]. Med menyn [310] kan det
faktiska borvirdet visas i realtid baserat pd de
ligesinstillningar som finns i tabell 34.

310 Borvarde

Fabriksinst.: 0rpm

Beroende av | Proc kalla [321] och Proc enhet [322]

Varvtalslage 0 - max varvtal [343]

Momentlage 0 - max moment [351]

Min. enligt meny [324] till max enligt meny

Ovriga lagen [325]

OBS! Aktuellt varde i meny [310] kopieras inte eller
hamtas fran minnet i kontrollpanelen nar Kopiera Set
[242], Kop till KP [244] eller Himta fran KP [245]
utfors.
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11.3.2 Processinstallningar [320]

Med dessa funktioner anpassar du omriktarens instillningar
till applikationen. Menyerna [110], [120], [310], [362]-
[368] och [711] anvinder processenheten som valts i [321]
och [322] for tillimpningen, t.ex. rpm, bar eller m3/h. Detta
gor det enkelt att sdvil stilla in frekvensomriktaren for
aktuella processkrav som att kopiera omradet frdn en givare
att stilla in processvirdesminimum och -maximum, for att
faststilla korreke, faktisk processinformation.

Processkalla [321]

Vilj signalkilla f6r det processvirde som styr motorn.
Processkillan kan stillas in for att fungera som funktion av
processignalen pa Anln (F(Anln)), som funktion av
motorvarvtalet (F(Varvtal), eller som funktion av ett
processvirde frin seriell kommunikation (F(Buss). Vilken
funktion du ska vilja beror pa processens egenskaper och
beteende. Om du viljer Varvtal eller Frekvens, anvinder
frekvensomriktaren varvtal, viidmoment eller frekvens som
bérvirde.

Exempel

En axialflike dr varvtalsreglerad och det finns ingen
signaldterkoppling. Processen maste regleras mellan fasta
processvirden i "m3/h” och processutlisning av luftflédet
behovs. For den aktuella flikten ir sambandet mellan
luftfldde och faktiskt varvtal linjirt. Processen kan alltsd
enkelt styras genom att du viljer F(Varvtal) som
processkilla.

Instillningen F(xx) anger att en processenhet och skalning
krivs, vilket stills in i menyerna [322]-[328]. Detta gor att
du till exempel kan anvinda tryckgivare for att mita flode
etc. Om du viljer F(Anln), kopplas killan automartiske till
den Anln som har det valda processvirdet.

322 Proc enhet
Fabriksinst.: Frén

Fran 0 | Ingen enhet vald

% 1 Procent

°C 2 | Grader Celsius

°F 3 | Grader Fahrenheit

bar 4 | Bar

Pa 5 | Pascal

Nm 6 | Moment

Hz 7 | Frekvens

rpm 8 | Varv per minut

m3/h 9 | Kubikmeter per timme
gal/h 10 | Gallons per timme
ft3/h 11 | Kubikfot per timme
g\;:/éndar— 12 | Anvandardefinierad enhet

321 Proc kalla

Fabriksinst.: Varvtal

F(Anin) 0 ;L;/r;rljlt%n %/8%?&09 ingang. T.ex. via PID-
Varvtal 1 Varvtal som processborvarde.

PT100 3 | Temperatur som processborvarde.
F(Varvtal) | 4 Funktion av varvtal

F(Buss) 6 | Funktion av kommunikationsbérvarde
Frekvens | 7 | Frekvens som processbbrvérde1.

! Endast nir Driftldge [213] ir instille dill Varvtal eller V/Hz.

OBS! Om PT100 ar valt anvander du PT100-kanal 1
pa optionskortet PTC/PT100.

OBS! Om varvtal eller frekvens véljs i menyn ”[321]
Processkalla”, déljs menyerna [321] - [328].

OBS! Om F(Buss) véljs i menyn [321], se 11.5.1
Analoga ingangar [510] pa sidan 160.
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Anvandardefinierad enhet [323] Nr for seriell Nr for seriell
. . N . Tecken Tecken
Den hir menyn visas bara om du valt Anvindardef i meny komm. komm.
[322]. Funktionen gor att anviindaren kan definiera en b 43 9
enhet med sex tecken. Anvind tangenterna Prev och Next '
for att flytta markéren till 8nskad position. Bliddra i c 44 / 93
teckenlistan med tangenterna + och -. Bekrifta teckenvalet q 45 : 94
genom att med tangenten Next flytta markéren till nista
position. e 46 ; 95
é 47 < 96
Tecken Nr for seriell Tecken Nr for seriell a 48 _ 97
komm. komm.
e 49 > 98
Blanksteg 0 m 58
f 50 ? 99
0-9 1-10 n 59
9 51 @ 100
A 11 A 60
h 52 A 101
B 12 0 61
i 53 _ 102
C 13 o) 62
i 54 ° 103
D 14 6 63
j 55 2 104
E 15 p 64
k 56 3 105
F 16 q 65
| 57
G 17 r 66
H 18 S 67 Exempel
| 19 i 68 Skapa en anvindardefinierad enhet som kallas kPa.
N 20 . 69 1. Ga tl.l.l meny [323] och tryck pa < for att visa
markoren.
K 21 U 70 2. Tryck pa () for att flytta markéren till positionen
C > = lingst till hoger.
v 3. Tryck pd <> upprepade ganger tills tecknet a visas.
M 23 w 72 4. Tryck pa (J.
5. Tryck sedan pa < tills P visas och sedan pa (] .
N 24 X 3 6. Upprepa tills du skrivit in kPa och bekrifta med
0] 25 y 74 .
P 26 z 75
Q 27 a 76 323 Anvand enhet
R 28 a 7 ‘ Fabriksinst.: ‘ Inga tecken visas
S 29 o) 78
T 30 ! 9 Process Min [324]
u 31 80 Den hir funktionen anger minsta tillatna processvirde.
U 32 # 81
v 33 3 82 324 Process Min
W 34 % 83 Fabriksinst.: 0
0,000 till 10000 (Varvtal, Moment
X 35 & 84 ’ ’ ’
Omréade: F(Varvtal), F(Moment))
Y 36 . 85 -10000~ +10000 (F(AnIn, PT100, F(Bus))
Z 37 ( 86
A 38 ) 87
A 39 * 88
O 40 + 89
a 41 , 90
a 42 - 91
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Process Max [325]

Den hir menyn visas inte nir varvtal, frekvens eller moment
ir valt. Funktionen anger hogsta tillitna processvirde.

325 Process Max

Fabriksinst.: 0
0.000-10000

Omréde:

Kvot [326]

Den hir menyn visas inte nir varvtal, frekvens eller moment

F(varde), processminimum [327]

Den hir funktionen anvinds for skalning om ingen givare
anvinds. Den gor att du kan forbittra
processnoggrannheten genom att skala processvirdena. Du
skalar processvirdena genom att linka dem till kinda data i
frekvensomriktaren. Med "F(Vird)PrMin [327]” kan du
ange det exakta virde vid vilket angivet "Process Min [324]”
ir giltigt.

OBS! Om varvtal, moment eller frekvens véljs i meny
”[321] Proc kalla” déljs menyerna [322] - [328].

ir valt. Fﬂunktlonen anger kvoten moellan det faktiska ) 327 F (Vard) PrMin
processvirdet och motorvarvtalet, s att korrekt processvirde
erhalls nir ingen aterkopplingssignal anvinds. Se fig. 106. Fabriksinst.: Min
Min g Enligt instaliningen Min Varvtal i
326 Kvot [341].
Fabriksinst.: Linjar Enligt instaliningen Max Varvtal i

Linjar 0 | Processen ar linjar relativt varvtal/moment

Processen ar kvadratisk relativt varvtal/

Kvadratisk | 1
moment

Process
enhet 4
Process = —m — — — — — & — — - - - - — —
Max
[325]

Kvot=Linjar

|

|

|

|

|

|

|

|

|

Kvot=Kvadratisk :

|

Process |

Min » Varvtal
[324] Min Max

Varvtal Varvtal
[341] 343

Fig. 106 Kvot.

Max -2 [343].

0.000-10000| 0-10000| 0.000-10000

F(varde), PrMax [328]

Den hir funktionen anvinds for skalning om ingen givare
anvinds. Den gér att du kan forbittra
processnoggrannheten genom att

skala processvirdena. Du skalar processvirdena genom att
linka dem till kinda data i frekvensomriktaren. Med
F(Vird)PrMax kan du ange det exakta virde vid vilket
angivet Process Max [525] ir giltigt.

OBS! Om varvtal, moment eller frekvens valjs i meny
”[321] Proc Kalla” déljs menyerna [322] - [328].

328 F(Vard)PrMax

Fabriksinst.: Max

Min -1 Min

Max -2 Max

0.000-

10000 0-10000| 0.000-10000
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Exempel

Ett transportband anvinds for att transportera flaskor.
Erforderlig flaskhastighet 4r 10 till 100 flaskor/s.
Processkaraktiristik:

10 flaskor/s = 150 varv/min

100 flaskor/s = 1500 varv/min

Antalet flaskor per sekund ir linjirt mot transportdrens
hastighet.

Instillning

“Process Min [324]” = 10
“Process Max [325]” = 100
”Kvot [3206]” = linjir

”F (Vird) PrMin [327]” = 150
”F(Vird) PrMax [328]” = 1500

Med denna instillning skalas processdata och linkas till
kinda virden, vilket ger noggrann styrning.

11.3.3 Start-/stopp-instéllningar
[330]

Undermeny med alla funktioner fér acceleration,
retardation, start, stopp etc.

Accelerationstid [331]

Accelerationstiden definieras som den tid det tar motorn att
accelerera fran 0 varv/min till nominellt motorvarvtal.

OBS! Om Acc Tid ar for kort, accelereras motorn
enligt angiven vridmomentgrans. Den faktiska
accelerationstiden kan vara langre &n det angivna
vardet.

F (Vard) 4
PrMax 1500 — — — — — — — — — — — — — — —
[328]

I
I
I
I
I
I
Linjar I
I
I
I
I
I
I

F (Varde)
PrMin 150
[327]
| Flaskor/s|
10 100

Process Min [324] Process Max [325]

Fig. 107

331 Acc Tid
Fabriksinst.: 10,0s
Omréde: 0.50-3600 s

Fig. 108 visar férhillandet mellan nominellt motorvarvtal/
maximivarvtal och accelerationstid. Detsamma giller for
retardationstiden.

rpm

Nominellt I
varvtal B T

Max Varvtal 80% nyor

8s 10s —r t

(06-F12)

Fig. 108 Accelerationstid och maximivarvtal.

Fig. 109 visar instillningarna for accelerations- och
retardationstid med avseende pa nominellt motorvarvtal.

rpm

4+ Nom. Varvtal

| Acc Tid [331]

(NG_06-F11)

Ret Tid [332] .

Fig. 109 Accelerations- och retardationstider.
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Retardationstid [332]

Retardationstiden definieras som den tid det tar motorn att
retardera frin nominellt motorvarvtal till 0 varv/min.

332 Ret Tid
Fabriksinst.: 10,0 s
Omréade: 0.50-3600 s

OBS! Om Ret Tid ar for kort och generatorenergin inte
kan avges i ett bromsmotstand, retarderas motorn i
enlighet med éverspanningsgransen. Den faktiska
retardationstiden kan vara langre &n det angivna
vardet.

Accelerationstid,
motorpotentiometer [333]

Frekvensomriktarens varvtal kan styras med
motorpotentiometerfunktionen. Den hir funktionen styr
varvtalet med separata upp- och nedkommandon, via
externa signaler. Funktionen MotPot har separata
rampinstillningar, som kan stillas in i Acc MotPot [333]

och Ret MotPot [334].

Om MotPot-funktionen har valts, ir detta
accelerationstiden f6r Motorpot Upp-kommandot.
Accelerationstiden definieras som den tid det tar
motorpotentiometerns virde att oka frin 0 varv/min till
nominellt motorvarvtal.

333 Acc MotPot
Fabriksinst.: 16,0 s

Omréade: 0,50-3600 s
Retardationstid,

motorpotentiometer [334]

Om MotPot-funktionen har valts, 4r detta retardationstiden
for kommandot "Motorpot” ned. Retardationstiden
definieras som den tid det tar motorpotentiometerns virde
att minska frin nominellt motorvarvtal till 0 varv/min.

334 Ret MotPot
Fabriksinst.: 16,0 s
Omréade: 0,50-3 600 s

Accelerationstid till minimivarvtal
[335]

Om applikationen anvinder minimivarvtal, [341]>0 varv/
min, anvinder frekvensomriktaren separata ramptider under
denna nivi. Med "Acc>MinVtal [335]” och "Ret<MinVtal
[336]” kan du stilla in erforderliga ramptider. Korta tider
kan anvindas f6r att forhindra skador och kraftigt
pumpslitage till foljd av bristfillig smorjning vid laga varvtal.
Lingre tider kan anvindas for att mjuke fylla ett system och
forhindra tryckslag till foljd av att luft snabbt strommar ut
ur rorsystemet.

Om ett minimivarvtal programmeras, anvinds denna
parameter for instillning av accelerationstidsparametern
[335] f6r varvtal upp till minimivarvtal vid kérkommando.
Ramptiden definieras som den tid det tar motorn att
accelerera frin 0 varv/min till nominellt motorvarvtal.

335 Acc<MinVtal
Fabriksinst.: 10,0s
Omréde: 0.50-3600 s
rem
“«—>l— |
Motorvarvtal | |
[225]

Min varvtal
[341]

[335]=40s

Fig. 110 Beriikningsexempel av accelerationstider.
(illustrationen dr ej proportionerlig).

Exempel

“Motorvarvtal [225]” 3000 rpm
Minimivarvtal [341] 600 rpm
Maximivarvtal [343] 3000 rpm

Accelerationstid [331]
Retardationstid [332]
Acc>Min varvtal [335]
Ret<Min varvtal[330]

10 sekunder
10 sekunder
40 sekunder
40 sekunder

A. Omrikraren startar frin 0 rpm och accelererar till
Minimivarvtal [341] = 600 rpm under 8 sekunder enligt
ramptidsparameter
Acc>Min varvtal [335].

Beriknas enligt foljande:
600 rpm utgor 20 % av 3 000 rpm => 20 % av 40 s = 8 s.
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B. Accelerationen fortsitter frin Minimivarvtal 600 rpm
upp till Maximivarvtal 3000 rpm med en acceleration
beroende pé Accelerationstid [331].

Berikna enligt foljande:

3000 - 600= 2400 rpm vilket 4r 80 % av 3 000 rpm =>
accelerationstiden blir 80 % x 10 s = 8 s.

Detta betyder att den totala accelerationstiden for 0 till
3 000 rpm kommer att ta 8 + 8 = 16 sekunder.

Retardationstid fran min varvtal
[336]

Om ett minimivarvtal programmeras, anvinds denna
parameter for instillning av retardationstiden frin detta
minimivarvtal till 0 varv/min vid stoppkommando.
Ramptiden definieras som den tid det tar motorn att
retardera frin nominellt motorvarvtal till 0 varv/min.
nominellt motorvarvtal till 0 varv/min.

rpm

Linjar
S-kurva

Fig. 111 Accelerationsrampens form.

Retardationsramptyp [338]

Anger ramptyp for samtliga retardationsparametrar i en
parameteruppsittning fig. 112.

336 Ret<MinVtal
Fabriksinst.: 10,0s
Omréde: 0.50-3600 s

338 Ret Ramp

Acceleration, Ramptyp [337]

Anger typ for samtliga accelerationsramper i en
parameteruppsittning. Se fig. 111. Beroende pé
applikationens accelerations- och retardationskrav, kan du
vilja kurvform for bida ramperna. For applikationer dir
varvtalsférindringar maste inledas och avslutas mjuke, sisom
transportband med produkter som kan vilta vid snabba
hastighetsindringar, kan rampen goras S-formad, for att
undvika plotsliga hastighetsindringar. For applikationer dir
detta inte ir kritiskt, kan varvtalsférindringen vara linjir.

337 Acc Ramp

Fabriksinst.: Linjar

Linjar 0 | Linjar accelerationsramp

S-Kurva |1 S-formad accelerationsramp

OBS! Fér S-ramper géller ramptiderna, [331] och
[332], fér den maximalt férekommande
accelerationen och retardationen, alltsa S-kurvans
linjara del, precis som vid linjara ramper.

De S-formade ramperna ar implementerade sa att
rampen blir helt S-formad for varvtalssteg under
synkront varvtal. Foér stérre varvtalssteg blir rampens
mittdel déremot linjar. Darfor tar acceleration fran 0
till synkront varvtal langs S-ramp 2 x den instéllda
tiden. Acceleration fran 0 till 2 x synkront varvtal tar
3 x den installda tiden (rampens mittdel fran 0,5
synkronvarvtal till 1,5 synkronvarvtal &r linjar). Galler
aven fér meny [338], Retardationsramptyp.

Fabriksinst.: | Linjar

Alternativ: Samma som i meny [337]

S-kurva

Linjar

Fig. 112 Retardationsrampens form.

Startsatt [339]

Anger hur motorn startas nir korkommando ges.

339 Startsatt

Fabriksinst.: Snabb (fast varde)
Rotorn borjar rotera omedelbart nar
Snabb 0 | startkommando ges.. Motorflédet 6kar
gradvis.
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Spinstart [33A]

Spinstart mjukstartar en motor vars axel redan roterar,
genom att finga upp den vid dess faktiska varvtal och reglera
den ill det 6nskade varvtalet. Om motorn i en applikation,
till exempel en evakueringsflike, redan roterar till f5ljd av
yttre omstindigheter, maste den mjukstartas for att undvika
allefor kraftige slitage. Med spinstart=Till fordrsjs den
faktiska motorstyrningen, eftersom drvarvtal och
rotationsriktning kontrolleras. Dessa data beror av
motorstorlek, motorns driftforhallanden fére spinstart,
applikationens tréghet etc. Beroende pd motorns elektriska
tidkonstant och storlek, kan det ta nigra minuter innan
motorn startar.

33A Spinstart

Fabriksinst.: | Fran

Ingen spinstart. Om motorn redan &r igang
Fran 0 | kan omriktaren larma eller starta med hdg
strém.

Spinstart medger start av en motor som &r
igdng utan att larma eller ge upphov till hdga
Till 1 | startstrdbmmar. Om Pulsgivarsignal anvands,
anvands bade Pulsgivarvarvtal och strom for
spinstart.

Endast pulsgivarvarvtal anvands for att
detektera roterande motor. Dvs. ingen
detektering av motorstrom.

Obs: Endast aktivt om Pulsgivare finns
tillganglig. Ingen Pulsgivare &r lika med valet
“Fran”.

Enkoder | 2

Stoppsatt [33B]

Hir viljs olika sitt att stoppa frekvensomriktaren, for att
optimera stoppet och férhindra onédigt slitage, till exempel
till f6ljd av tryckslag. Stoppsitt anger hur motorn stoppas
nir stoppkommando ges.

33B Stoppsatt

Fabriksinst.: Retardation

Motorn retarderas till O varv/min enligt den

Retardation| O instéllda retardationstiden.

Motorn rullar ut.

Utrulining | 1

11.3.4 Styrning av mekanisk broms

De fyra bromsrelaterade menyerna [33C] till [33F] kan
anvindas for styrning av mekaniska bromsar.

Stod ingar for en bromssvarssignal via en digital inging. Den
dvervakas med en parameter for bromsfeltid. Extra utging
och larm-/varningssignaler ingir ocks4. Svarssignalen ansluts
antingen fran bromskontaktorn eller frin en
grinsligesbrytare p& bromsen.

Broms ej 6ppen- Bromsfelslarm

Under start och korning jamfors bromssvarssignalen med
utsignalen till bromsen, och om inget svar erhills, vilket
innebir att bromsen inte dr 6ppen, medan bromsens
utsignal dr hog under bromsfeltiden [33H], genereras ett
bromslarm.

Broms stanger ej- bromsvarning
och fortsatt drift (behall motor-
momentet)

Bromssvarssignalen jimfors med utsignalen till bromsen vid
stopp. Om svarssignalen fortfarande ir aktiv, vilket innebir
att bromsen ir 6ppen, medan utsignalen till bromsen ér lag i
forhallande till bromshalltiden [33E], genereras en
bromsvarning och vridmomentet behills, d.v.s. normalt
bromshéllningslige forlings tills dess att bromsen stings
eller operatoren méste utfora en akutitgird som till exempel
att sitta ned lasten.
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Bromsslapptid [33C]

Bromsslipptiden anger fordrdjningen innan
frekvensomriktaren rampar upp till det instillda borvirdet.
Under den hir tiden kan ett fordefinierat varvtal genereras
for att halla lasten, varefter den mekaniska bromsen slutligen
lossas. Detta varvtal stills in med hjilp av Bromsvarvtal,
[33D]. Omedelbart efter att bromssldpptiden 16pt ut sites
flaggan for den mekaniska bromsen. Anvindaren kan sitta
en digital utging eller ett reld il funktionen Broms.
Utgangen eller relit kan styra den mekaniska bromsen.

Fig. 113 visar férhillandet mellan de fyra broms-

funktionerna.

Bromsslipptid [33C]
Bromsvarvtal [33D]
Bromshalltid [33E]
Bromsvinttid [33F]

Korrekt tidsinstillning beror av maximilast och den

mekaniska bromsens egenskaper. Under bromsslipptiden

kan du ligga pa ett extra hdllmoment genom att ange ett

33C Slapp broms bérbromsvarvtal med hjilp av funktionen Bromsvarvtal
Fabriksinst.. 0,00 s [33D].
Omréade: 0,00-3,00 s
Slapp broms Bromsvanttid  Bromshalining
n tid [33C] tid [33F] tid [33E]
- !

Start

Bromsvarvtal [33D]

Oppen
Mekanisk

Bromsrela Till ! :
Utgang \ |

Fran

~Y

I

Aktivitet maste ske inom
dessa tidsintervall

Fig. 113 Bromsurgingsfunktioner.

OBS! Om den héar funktionen ar avsedd att styra en mekanisk broms via de digitala utgangar eller reléer (satta till

bromsfunktion) som styr mekanisk broms.
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Bromsvarvtal [33D]

Bromsvarvtalet ir aktivt endast med bromsfunktionen Slipp

broms [33C]. Bromsvarvtalet ir det initiala bérvarvtalet

under bromsslipptiden.

Larmtid vid bromsfel [33H]

”Larmtid vid bromsfel” for funktionen "Broms ej 6ppen”
anges i den hir menyn.

33H Bromsfel

33D Bromsvarvtal

Fabriksinst.: 0 rpm

Omrade: - 4x Synkvarvtal till 4x Synk.

Beror pa: 4x motorsynkvarvtql, 1500 varv/min fér
motor 1470 varv/min.

OBS! Varvtalssignalen begransas till < 32767.

Bromsslapptid [33E]

Bromsansittningstiden ir den tid under vilken lasten hlls
medan den mekaniska bromsen ansitts. Anvinds ocksa for

att dstadkomma kontrollerat stopp om transmission eller
dylikt orsakar glapp. Den kompenserar alltsi for den tid det

tar for att ansitta en mekanisk broms.

33E Bromshalltid
Fabriksinst.: 0,00 s
Omréade: 0,00-3,00 s

Vantetid fére bromsning [33F]

Vintetiden fore bromsning ar den tid lasten ska héllas,

antingen for att kunna accelereras omedelbart, eller for att

kunna stoppas och bromsen ansittas.

Fabriksinst.: 1,00 s

Omrade 0,00-5,00s

Obs: Larmtid vid bromsfel ska vara installd pa langre
tid an bromsslapptiden [33C].

Varningen ”"Broms stinger ¢j” anvinder instillningarna for
parametern ~Bromshalliid [33E]”.

Fig. 114 visar metoden for bromsmandvrering vid fel under
drift (vinster) och under stopp (héger).

Bromsmoment [33l]

Instillningen Slipp broms [33C] anger fordrojningen innan
upprampningen av omriktaren inleds till det slutgiltiga
varvtalsborvirdet. Detta for att bromsen ska hinna 6ppnas
helt. Under denna tid kan ett visst hillmoment aktiveras
som forhindrar att lasten rullar bakdt. Parametern
Bromsmoment [33]] anvinds for detta.

Bromsmomentet anvinds for att forinstilla
momentreferensen frin varvtalsregulatorn under den tid
som har angetts for Slipp broms [33C]. Det angivna virdet
pa parametern Bromsmoment definierar ett minimivirde pd
hallmomentet. Det angivna parametervirdet dsidositts
internt om det verkliga hillmoment som mittes upp da
bromsen stingdes foregdende ging ir hogre.

Virdet pd Bromsmoment anges med tecken, detta for att
definiera riktningen pd hillmomentet.

33F Bromsvanttid
Fabriksinst.: 0,00 s
Omréade: 0,00-30,0 s

Vektorbroms [33G]

Bromsning genom 8kning av motorns interna elektriska

forluster.

33I Bromsmoment

Fabriksinst.: 0%
-400 till 400 %

Omréde

Obs! Funktionen stangs av om den anges till 0 %.

33G Vektorbroms

Obs! Bromsmoment [33l] prioriteras framfér
initieringen av momentboérvardet som gors via
Bromsvarvtal [33D].

Fabriksinst.: Fran
Vektorbroms franslagen.

Fran 0 Frekvensomriktaren bromsar normalt med
spanningsgrans pa DC-mellanledet.

Till ; Frekvensomriktarens maximistrom (ICL) &r
tillgénglig for bromsning.

138 Funktionsbeskrivning

CG Drives & Automation 01-7491-00r1




Broms Broms

slapptid slapptid Bromsvanttid Bromshallningstid

33C 33C
) 33F 33E
1 I e e SRR
Start . L =
[ [ ! \ I
: 1 L T [
. lgang — | — L | ! |
W—‘. | ! b T

I |
|
[ I : I
Varvtal>0  — , —
|
' . ! v
Bromsreld 4’—“ | .
I ! I : [
I .
| |
Bromssvar ﬂ — :-,
1 | ! 1 : 1
Bromslarm ) l _I N ! :
_ <33H 33H <33H : L ww
Bromsvarning | T——
Under drift Larmtid vid bromsfel Under stopp

* Memorerad lastmomentniva, om funktionen ar aktiverad med parameter [33I] Bromsmoment.
** Tid for operatéren att satta ned lasten.

Fig. 114 Princip for bromsmandvrering vid fel under kirning och under stopp.

Start Vector [33K]

Vilj spianningsvektorn som ska anvindas vid start.
Startvektorn ligger normalt i U-fasens riktning. Det gir dven
att sekventiellt vilja olika startvektorer vid varje start. Detta
kan vara en f6rdel eftersom slitaget fordelas jimnare mellan
olika IGBT. Detta sirskilt dd DC-start anvinds.
Startvektorn kan ocksa viljas baserat p& enkoderpositionen
(om tillimpligt).

33K Start Vector

Fabriksinst.: Normal (U)
Normal (U) | 0 | U-fas

Sekvens 1 | Sekventiellt val av olika vektorer

Enkoder 2 | Baserat pa& enkoderposition
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11.3.5 Varvtal [340]

Meny med alla parametrar fér varvtalsinstillningar, sdsom
max./min.varvtal, krypfartsvarvtal, resonansvarvtal.

Minimivarvtal [341]

Anger minimivarvtal. Minimivarvtalet fungerar som absolut
ligsta grins. Anvinds for att sikerstilla att motorn inte
arbetar under ett visst varvtal, samt for att uppritthalla en
viss prestanda.

OBS! Om [381] PID Regulat anvands, rekommenderar
vi PID-vilolagensfunktionerna [386] - [389] istallet for
[342]. Se aven sida 146.

OBS! Meny [386] har hoégre prioritet &n meny [342].

342 Stp<MinVtal

341 Min Varvtal

Fabriksinst.: | O rpm

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Omréade: 0-maximivarvtal

Beroende av | Borvarde [310]

OBS! Ett lagre varvtal &n det installda minimivarvtalet
kan visas i teckenfénstret, beroende pa
motorefterslapning.

Stopp/Vilolage nar minimivarvtal
underskrids [342]

Med den hir funktionen kan du férsitta omriktaren i
“Viloldge” nir den gitt med minimivarvtal under den
instillda tiden i meny “Stp<MinVtal [342].
Frekvensomriktaren gar in i Vilolige efter programmerad

tid.

Nir borvirdessignal eller PID processvirdesaterkoppling
(om PID processtyrning anvinds)gor att erforderligt varvtal
blir hégre dn minimivarvtalet, aktiveras frekvensomriktaren
automatiskt och rampar upp till erforderligt varvtal.

Maximivarvtal [343]

Stiller in maximivarvtal. Maximivarvtalet fungerar som
absolut hogsta grins. Den hir parametern anvinds for act
forhindra skador till f8ljd av hogt varvtal.

Det Synkrona varvtalet (Synk Varvtal) bestims utifrin
motorvarvtalet [225].

343 Max Varvtal

Fabriksinst.: Synk Varvtal

Synkront varvtal, d.v.s.

Synk Varvtal | O tomgéngsvarvtal vid nominell
frekvens.

1- Min Varvtal - 4 x Motor Synk

35 940rpm 135940 Vanvtal

OBS! Det gar inte att satta maximivarvtal lagre an
minimivarvtal.

Obs: Maximivarvtal [343] ar éverordnat Min Varvtal
[341]. Det innebéar att om [343] stélls in under [341] sa
kommer enheten att kéras pa [343] Max Varvtal med
accelerationstider angivna av [335] respektive [336].

Min
varvtal [
[341]
»
»
—— = varvtal + borvarde Tid
= Varvtal
........... = Borvarde
Fig. 115

For att anvinda denna funktion tillsammans med
"Processreferens”-signal via en analog inging, behover du
sikerstilla att den analoga ingangen ir korrekt instilld, s att
”AnInl FkMin [5134]” stills om frin "Min” (= standard)
till ’Anvindardef” och ”AnInl VaMin[5135]” sitts till ett
ligre virde 4n "Minvarvtal[341]”, s att det 4r mojligt att
den analoga ingdngsreferensen kan gi under
"Minimivarvtal” nivin och aktivera "Vilolige”. Detta giller
nir PID-processreglering inte anvinds.
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Resonansvarvtal 1 lagt [344]

I intervallet Resonansvarvtal hogt till Resonansvarvtal lagt
kan varvtalet inte vara konstant, for att undvika mekanisk
resonans i drivsystemet.

Om Resonansvarvtal ldgt < Bérvarvtal < Resonansvarvtal
hégt, dr utgdende varvtal = Resonansvarvtal hogt under
retardation

och utgiende varvtal = Resonansvarvtal lagt under
acceleration. Fig. 116 visar funktionen fér Resonansvarvtal

hégt respektive lagt.

Mellan Resonansvarvtal hogt och Resonansvarvtal lagt
dndras frekvensen enligt instillda accelerations- och
retardationstider. ResVtall Lig anger nedre grins for
resonansomride 1.

Resonansvarvtal 2 lagt [346]

Samma funktion som meny [344] for resonansomrade 2

346 ResVtal2 Lag

Fabriksinst.: | O rpm

Omréade: 0-4 x motorns synkvarvtal

Resonansvarvtal 2 hogt [347]

Samma funktion som meny [345] {or resonansomrade 2

347 ResVtal2 Hog

Fabriksinst.: | O rpm

Omréade: 0-4 x motorns synkvarvtal

344 ResVtall Lag

Fabriksinst.: | O rpm

Omréade: 0-4 x motorns synkvarvtal
n

Resonans-
varvtal hégt  [777777 77Tt <

A 4 .
ResVtalt Lag | ... . ... N

Borvarvtal

(NG_06-F17)

Jog varvtal [348]

Funktionen for jog-varvtal aktiveras av en av de digitala
ingingarna. Den digitala ingdngen maste stillas in for
funktionen Jog [520]. Jog-funktion ger automatiskt
startkommando sa linge jog-funktionen ir aktiv. Detta
giller oavsett instillning i meny [215]. Rotationen bestims
av polariteten for det instillda jog-varvtalet.

Exempel

Om Jog varvtal = -10, ges Start Back-kommando vid 10
varv/min, oberoende av Start Back- och Start Fram-
kommandona. Fig. 117 visar funktionen for jog-
kommando/jog-funktion.

348 Jog varvtal

Fig. 116 Resonansvarvtal.

OBS! De tva resonansvarvtalsomradena kan
Overlappa varandra.

Resonansvarvtal 1 hégt [345]

ResVtall Hog anger dvre grins for resonansomrade 1.

Fabriksinst.: | 50 rpm

-4x motorns synkvarvtal till 4x motorns

Omrade: synkvarvtal

Definierat motorsynkvarvtal. Max = 400 %,
Beroende av | normalt max=frekvensomriktaren Ip,q/
motor lyom X 100 %.

OBS! Varvtalssignalen begransas till < 32767.

345 ResVtall Hog

Fabriksinst.: | O rpm

Omréade: 0-4x synkvarvtal

Jog-
varvtal
—_— t
Jog-
kom-
mand
—_— t

(NG_06-F18)

Fig. 117 Jog-kommando.
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Droop Speed [349]

Varvtals-drooping minskar varvtalet i forhallande till
momentet. Detta kan anvindas vid stationir lastdelning
mellan motorer som ir kopplade till samma last. Droop-
varvtalet ir den begirda varvtalsminskningen vid nominellt
moment. Droop-varvtalet uttrycks som en procentandel av
det nominella motorvarvtalet. Virdet behover finjusteras
beroende p tillimpningen. Ett bra startvirde ir 5 %.
Ramptiderna i [33x] paverkar det dynamiska beteendet.

Varvtal [rpm] = varvtalsbérvirde [rpm] - Droop-varvtal [%]
/ 100 * moment [%] / 100 * nominellt varvtal [rpm].

349 Droop Speed

11.3.6 Vridmoment [350]

Meny med alla parametrar for instillning av vridmoment.

Maximalt vridmoment [351]

Anger maximalt vriidmoment for motorn (enligt menygrupp
"Motordata [220]”). Detta maximala vridmoment fungerar
som 6vre vridmomentgrins. Borvarvtal krivs alltid for ate
starta motorn.

Fabriksinst.: | 0 % (betyder att funktionen ar avstangd)

Omréde: 0-20 %

OvervarvLarm [34A]

Larmnivan f6r évervarv kan konfigureras i procent av det
maxvarvtal som stillts in i meny [343].

34A OvervarvLarm

Fabriksinst.: | 110%

P kw)x9550
Tyor(Nm) — MOTOXIN0 ) 500,
nMOT(rpm)
351 Max moment
Fabriksinst.: 120 % beréknat fran motordata
Omréade: 0-400 %

OBS! Parametern Max moment begréansar den
maximala utstrommen fran frekvensomriktaren i
enlighet med sambandet: 100 % Tmot motsvarar 100
% Imot.

Hégsta méjliga instéllning fér parameter 351
begrénsas av Inom/Imot x 120 %, men aldrig 6ver
400 %.

Omréade: Frén, 1-150% (Fran =0)

OBS! Motortemperaturen hojs mycket snabbt pa
grund av omfattande effektférlust.

IXR-kompensation [352]

Den hir funktionen kompenserar for spinningsfallet ver
olika resistanser, sisom (mycket) lainga motorkablar, drosslar
och motorstatorer, genom att 6ka utspanningen vid
konstant frekvens. IxR-kompensation ir viktigast vid liga
frekvenser och anvinds for att dstadkomma hogre
startmoment. Maximal spinningsokning ir 25 % av
nominell utspinning. Se Fig. 118.

Om du viljer "Automatisk”, stills det optimala virdet in
med utgingspunkt frin den inbyggda motormodellen.
”Anvindardef” kan anvindas om startforhillandena for
applikationen inte dndras och det alltid behévs hogt
startmoment. Du kan stilla in et fast virde fér IxR-
kompensation i menyn [353].

352 IxR Komp
Fabriksinst.: Fran
Fran 0 Funktionen avaktiverad

—

Automatisk Automatisk kompensation

Anvandardef | 2 | Anvandardefinierat varde i procent.
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U
%

100 A/

IXR Komp=25 %

! IXR Komp=0 %
25 ; | |
i ! ! > f
10 20 30 40 50 Hz

Fig. 118 IxR Komp med linjir VIHz-kurva

IXR-komp, anvandardefinierad [353]

Visas bara om Anvindardef valts i foregdende meny.

Flédesoptimering [354]
Asynkronmotorer

Flodesoptimering f6r asynkronmotorer minskar
energiforbrukningen och motorljudet vid lig last eller ingen
last alls. Flodesoptimering minskar automatiskt V/Hz-
kvoten, beroende pa aktuell motorlast nir processen ar
stabil. fig. 119 visar det omrade inom vilket
flédesoptimering ir aktiv.

Permanentmagnetiserade synkronmoto-
rer och synkrona reluktansmotorer
Flodesoptimering f6r permanentmagnetiserade
synkronmotorer och synkrona reluktansmotorer reglerar
V/Hz-kvoten f6r att antingen minimera strémmen eller
forutsiga en limplig nivd baserat pA moment (och varvtal).
Observera att IxR-kompensation krivs for att
synkronmotorer ska kunna startas utan problem éven nir
flodesoptimering ir aktiverad.

354 Flodesoptim

353 IXxR Komp Anv

Fabriksinst.: | 0.0%

Omrade: 0-25 % x Unyom (0,1 % av uppldsningen)

OBS! Alltfér hég IxR-kompensation kan orsaka
magnetisk méttning i motorn. Detta i sin tur kan
orsaka larmet Kraftdelsfel. Verkan av IxR-
kompensation ar stérre for motorer med hogre effekt.

Fabriksinst.: Fran

Fran 0 | Funktionen avaktiverad

Till (Imin) | 1 Fl6det regleras for att minimera strdmmen
Til(n, T) |2 Flodet regleras baserat pad momentet

Flodet regleras for att minimera den
Till (cos@) | 3 | reaktiva
effekten.

OBS! Motorn kan 6verhettas vid laga varvtal. Det ar
darfor viktigt att Motor 1t [232] stélls in korrekt.

%
100 A

|| FlIsdesoptimeriphg
omrade
» f
50 Hz

Fig. 119 Flodesoptimering

OBS! Flodesoptimering fungerar bast i stabila
situationer i processer med langsam férandring.
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Max effekt [355]

Stiller in maximal effekt. Kan anvindas f6r att begrinsa
motoreffekten vid korning i filtfdrsvagningsomradet. Denna
funktion fungerar som en 6vre effekegrins, och begrinsar
internt parametern "Max moment [351]” enligt f5ljande:
Tlimit = Plimit[%] / (Faktiskt varvtal / Synk Varvtal)

"Fran” betyder ingen effektbegrinsning.

11.3.7 Foérinstéllda bérvarden [360]

Motorpotentiometer [361]

Stiller in egenskaperna hos motorpotentiometerfunktionen.
Se parametern "Digln1 [521]” angdende val av
motorpotentiometerfunktion.

355 Max effekt

361 Motor Pot

Fabriksinst.: Fran

Av, 1-400 % av motorns nominella

Omrade: effekt (Av=0)

OBS! Hogsta méjliga installning for parameter [355]
begransas av Iyom/Imot X 120 %, men aldrig éver
400 %.

Fabriksinst.: Med minne

Efter stopp, larm eller strémavbrott
startas omriktaren alltid fran varvtal O
(eller minimivarvtal, om detta valts).

Utan minne| O

Med minne. Efter stopp, larm eller
strémavbrott hos omriktaren lagras
borvardet vid stoppet i minnet. Nar ett
nytt startkommando ges, atergér
utvarvtalet till detta sparade vérde.

Med minne | 1

—_— t
Motor-
pot Upp

—_— t
Motor-
pot Ner

— t

Fig. 120 Motorpotentiometerfunktion
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Foérins borv 1 [362] till Férins borv 7
[368]

Forinstallda varvtal har prioritet 6ver analoga ingéngar.
Forinstillda varvtal aktiveras av de digitala ingdngarna. De
digitala ingdngarna maste vara satta till funktionen Férins
borvl, Forins borv2 eller Forins borv4.

Beroende péd hur méinga digitala ingingar som anvinds kan
upp till 7 forinstillda varvtal aktiveras per
parameteruppsittning. Om samtliga
parameteruppsittningar anvinds, dr upp till 28 forinstillda
varvtal mojliga.

Panel referenstyp [369]

Parametern bestimmer hur bérvirdet [310] ska redigeras.

369

Panel Reftyp

Fabriksinst.:

Motorpot

Normalt

Borvardet editeras som en vanlig
parameter (ange det nya vardet och
aktivera genom att trycka Enter). "Acc
Tid [831]” och "Ret Tid[332]" anvands.

362

Forinst borv 1

Fabriksinst.:

Varvtal, O varv/min

Beroende av

Proc kélla [321] och Proc enhet [322]

Motorpot

Borvardet editeras via funktionen
motorpotentiometer (borvardet férandras
nar du trycker pa + eller - tangenterna pa
panelen). "Acc MotPot [333]” och "Ret
MotPot [334]” anvands.

Varvtalslage | O - max varvtal [343]
Momentlage | O - max moment [351]
Ovriga lagen Min. enligt meny [324] till max enligt meny

[325]

Samma instillningar ir giltiga for nedanstende menyer.

MotPot+

Detta val gér det majligt att uppdatera
borvardet i "[310]” direkt fran [100]-
menyn. Tryck p& +/- i [100]-menyn for att
vaxla meny till [310] dar du kan fortsatta
trycka pa +/- for att uppdatera borvardet.
Om ingen tangent tryckts in under en
sekund atergar menyn automatiskt till
[100].

OBS! Nar Panel Reftyp sétts till MotorPot bestdms
bérvardets ramptider av instéllningen i ”Acc MotPot
[333]” och ”"Ret MotPot [334]”. Aktuell varvtalsramp
begransas enligt ”Acc Tid [331]” och "Ret Tid [332]”.

”[363] Forins borv2”, med standardinstillning 250 varv/min
”[364] Forins borv3”, med standardinstillning 500 varv/min
”[365] Forins borv4”, med standardinstillning 750 varv/min
”[366] Forins borv5”, med standardinstillning 1000 varv/min
”[367] Forins borve”, med standardinstillning 1250 varv/min
”[368] Forins borv7”, med standardinstillning 1500 varv/min
Detta urval av férinstillningar 4r som i tabell 35.
Tabell 35
Férval | Foérval | Forval
Ktrl3 | k2 | ktri1 iR

0 0 0 Analogt bdrvarde

0 0 11 | Forinst borv 1

0 17 0 | Forins borv2

0 1 1 Forins borv3

17 0 0 | Forins borv4

1 0 1 Férins borvs

1 1 0 Férins borve

1 1 1 Forins borv7

1 viljs om bara ett forinstille bérvirde dr akrivt
1 = aktiv ingdng
0 = inaktiv inging

OBS! Om bara Férval ktrl3 ar aktiv, kan Forins bérv4
valjas. Om Férval ktrl2 och 3 ar aktiva, kan Forins
boérv 2, 4 och 6 valjas.
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11.3.8 Processtyrning PID [380]

PID-regulatorn anvinds for att styra en extern process via en
iterkopplad signal. Borvirdet kan stillas in via analog
ingang Anln1, frin kontrollpanelen [310], med férinstille
bérvirde eller genom seriell kommunikation.
Aterkopplingssignalen (drvirdet) ska anslutas till den
analoga ingdng som ir satt till processvirdesfunktion.

PID-processtyrning [381]

Den hir funktionen aktiverar PID-regulatorn och definierar
reaktionen nir dterkopplingssignalen dndras.

Process PID D tid [385]
Anger deriveringstid for PID-regulatorn.

381 PID Regulat

Fabriksinst.: Fran

Fran 0 | PID-regulator avaktiverad.

Varvtalet Okar nar aterkopplingsvéardet

385 PID D Tid
Fabriksinst.: 0,00 s
Omréde: 0,00-30 s

PID-vilolagesfunktion

Den hir funktionen styrs med f6rdréjning och ett separat
marginaltillstind for aktivering. Funktionen anvinds for att
forsdtea frekvensomriktaren i vilolige om processvirdet nact
sitt bérvirde och motorn arbetar med minimivarvtal under
den tid som anges i [386]. I Viloldge ir applikationens
energiforbrukning minimal. Om det aterkopplade
processvirdet faller under den instillda marginalen for
processborvirdet (instdlld i [387]), aktiveras
frekvensomriktaren automatiskt och normal PID-drift

till [385).

PID P Férst [383]

Anger P-forstarkning f6r PID-regulatorn.

Till 1 | minskar. PID-instéliningar enligt meny [381] fortsitter (se exempel).

till [385].

Varvtalet minskar nér aterkopplingsvérdet OBS! Nar omriktaren &r i vilolage indikeras detta med
Inverterad | 2 | minskar. PID-instéliningar enligt meny [383] “slp” nere till vanster i displayen.

PID-Vilolage nar minimivarvtal
underskrids [386]

Om PID-utsignalen ir lika med eller mindre 4n
minimivarvtalet under angiven fordréjningstid, forsitts
frekvensomriktaren i Viloldge.

383 PID P Forst

Fabriksinst.: | 1,0

Omréde: 0.0-30.0

Process

referens Process | | Omriktare
O PID

Process

aterkopplin

Process

06-F95

Fig. 121 Sluten reglering PID-reglering

PID | Tid [384]

Anger integrationstid for PID-regulatorn.

384 PID I Tid
Fabriksinst.: 1,00 s
Omréade: 0,01-300 s

386 PID<MinVtal
Fabriksinst.: | Fran
Omréade: Fran, 0,01-3600 s (Fran=0)

OBS! Meny [386] har hoégre prioritet &n meny [342].
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PID-aktiveringsmarginal [387]

PID-aktiveringsmarginalen ir kopplad till
ir kopplad till processbérvirdet och anger det grinsvirde vid
vilket frekvensomriktaren ska aktiveras.

387 PID Akt Marg

Fabriksinst.: 0

Omréade: 0-10000 i processenheter

[711] Processvarde

Aktivera/vack
$i387] N A
— M‘ P .
[310] Process borv
[712] Varvtal
[386] .
—, Stopp/Vilolige

1[341] Min Varvtal

OBS! Marginalen ar alltid ett positivt varde.

Exempel 1 PID-styrning = normal (flédes-

eller processtyrning)

[321] = F (Anln)

[322] = Bar

[310] = 20 bar

[342] = 2 s (inaktiv sedan [386] aktiveras och har hégre
prioritet)

[381]="Till

[386] =10's

[387] = 1 bar

Frekvensomriktaren stoppas/vilolige nir varvtalet (PID-
utsignal) ar ldgre dn eller lika med Min Varvtal under 10
sekunder. Frekvensomriktaren aktiveras om processvirdet
faller under PID-aktiveringsmarginalen, som ir kopplad till
processborvirdet, det vill siga faller under (20-1) bar. Se fig.
122.

[711] Processvarde
[310] Process bor
-y B

| 3871 ~

Aktivera/vack

[712] Varvtal
[386]
— Stopp/Viloldige
I [341] Min Varvtal

Fig. 123 PID-stopp/-vilolige med inverterad PID.

PID-stabilitetstest [388]

I situationer dir aterkopplingen kan vara oberoende av
motorvarvtalet, kan funktionen PID-stabilitetstest anvindas
for att forbigd PID-drift och tvinga frekvensomriktaren att
gé in i Viloldge. Det innebir att frekvensomriktaren
automatiskt reducerar utvarvtalet samtidigt som
processvirdet bibeh3lls.

Exempel: tryckreglerade pumpsystem med litet eller inget
fléde, dir processtrycket dr oberoende av pumpvarvtalet, till
exempel till f6ljd av att ventiler stingts lingsamt. Genom att
systemet forsitts i Vilolige undviks att motorn och pumpen
blir varma, och dirmed reduceras energifoérbrukningen.

Fordrojning for PID-stabilitetstest.

OBS! Systemet maste ha natt en stabil driftpunkt
innan stabilitetstestet startas.

Fig. 122 PID-stopp/-vilolige med normal PID

Exempel 2 PID-styrning = inverterad
(tanknivastyrning)
[321] = F (Anln)

[322] =m

[310] =7 m

[342] = 2 s (inaktiv sedan [386] aktiveras och har hégre
prioritet)

[381]= Inverterad

[386] =30 s

[387] =1 m

Frekvensomriktaren stoppas/vilolige nir varvtalet (PID-
utsignal) ar ldgre dn eller lika med Min Varvtal under 30
sekunder. Frekvensomriktaren aktiveras om processvirdet
stiger éver PID-aktiveringsmarginalen, som ir kopplad till
processborvirdet, det vill siga stiger éver (7+1) m. Se fig.
123.

388 PID Stab Tst
Fabriksinst.: | Fran
Omréde: Fréan, 0.01-3600 s (Fran=0)
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PID-stabilitetsmarginal [389]

PID-stabilitetsmarginal definierar en marginal kring
bérvirdet, inom vilken driften betraktas som stabil. Vid
stabilitetstestet forbigas PID-driften och frekvensomriktaren
sinker varvtalet s3 linge PID-felet ligger inom marginalen
for stabil drift. Om PID-felet faller utanfér marginalen for
stabil drift har testet misslyckats och normal PID-drift
fortsitter (se exempel).

389 PID Stab Mar

Fabriksinst.: 0

Omréade: 0-10000 i processenheter

Exempel: PID-stabilitetstest startar nir processvardet [711]
ligger inom marginalen och f6rdrdjningen for PID-
stabilitetstest har 16pt ut. PID-utgingen minskar varvtalet
med ett virde som motsvarar marginalen, sa linge
processvirdet [711] ligger kvar inom marginalen. Nar Min
Varvtal [341] nas, har stabilitetstestet lyckats och stopp/
vilolige kommenderas, om PID-Vilofunktionen [386] och
[387] dr aktiverade. Om processvirdet [711] faller utanfér
marginalen for stabil drift har testet misslyckats och normal
PID-drift fortsitter, se fig. 124.

[711] Processvarde

\

[310] Process borv

[389] L~
[389]
[387] [388]

time

Start stabil
tillstandstest

[712] varvtal 4

Normal PID

test

Stopp stabil
tillstandstest

Stabilt tillstan

Normal PID

{ Stopp/Vilolage

I [341] Min Varvtal

[386] PID<MinVtal

Fig. 124 Stabiliterstest.
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11.3.9 Pump-/flaktstyrning [390]

Pumpstyrningsfunktioner anges i meny [390]. Den hir
funktionen anvinds fér att styra ett antal drivsystem
(pumpar, flikear etc.), varav ett alltid drivs av
frekvensomriktaren.

Pumpstyrning [391]
Den hir funktionen aktiverar pumpstyrningen, for att stilla
in alla relevanta pumpstyrningsfunktioner.

Valj pump [393]
Anger de viktigaste driftegenskaperna for pumpsystemet.

Sekvens och Drifttid giller for drift med fast master. ”Alla”
betyder Drift med alternerande master.

393 Valj pump

391 Pumpstyrning

Fabriksinst.: Fran

Fran 0 | Pumpstyrning avaktiverad.

Pumpstyrning aktiverad.

- Pumpstyrningsparametrarna i meny
[392] till [39G] visas och aktiveras
enligt standardinstaliningar.

- Visningsfunktionerna [] till [39H] laggs
till i menystrukturen.39M

Till 1

Antal pumpar [392]

Anger det totala antal drivsystem som anvinds, inklusive
masterenheten. Instillningen dr beroende av parameter ”Vilj
pump [393]”. Nir du valt antal pumpar maste du stilla in
relderna f6r pumpstyrning. Om

digitala ingdngarna anvinds dven {or statusdterkoppling,
maste de stillas in for pumpstyrning enligt Pump 1 OK ill
Pump 6 OK i meny [520].

392 Antal pumpar
Fabriksinst.: | 2
13 Antal drivsystem om inget I/O-kort
anvands.
Antal drivsystem om alternerande master
1-6 anvands, se Valj pump [393]. (I/O-kort
anvands).
Antal drivsystem om "Fast MASTER”
1-7 anvands, se Valj pump [393].
(I/0O-kort anvands).

OBS! Relaer som anvands maste vara definierade
som slavpump eller masterpump. Digitala ingangar
maste vara definierade som pumpaterkoppling.

Fabriksinst.; Sekvens

Drift med fast MASTER:

- De dvriga drivsystemen valjs i sekvens,
alltsa forst pump 1, sedan pump 2 etc.

- Hogst 7 drivsystem kan anvandas.

Sekvens | 0

Drift med fast MASTER:

- De 6vriga drivsystemen véljs utifrdn
drifttid. Det drivsystem som har kortast
drifttid valjs alltsa forst. Drifttiden
overvakas i menyerna [39H] till [39M] i
sekvens. Drifttiden kan nollstéllas for
respektive drivsystem.

- Nar drivsystemet stoppas, stoppas
férst det som har den langsta
drifttiden.

- Hogst 7 drivsystem kan anvéandas.

Drifttid 1

Drift med alternerande master:

- Nar drivsystemen spanningssétts, véljs
ett drivsystem som master.
Valkriterierna beror pa parametern
Bytesvillkor [394]. Drivsystem valjs
utifran drifttid. Det drivsystem som har
kortast drifttid valjs alltsa forst.
Drifttiden dvervakas i menyerna [39H]
till [39M] i sekvens. Drifttiden kan
nollstéllas for respektive drivsystem.

- Hogst 6 drivsystem kan anvandas.

Alla 2

OBS! Menyn visas INTE om endast ett drivsystem &r
valt.
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Bytesvillkor [394]

Den hir parametern avgdr kriterierna for vixling av
master. Menyn visas bara nir drift med alternerande master
ir vald. Férfluten drifttid f6r varje enhet 6vervakas. Den
ackumulerade drifttiden avgdr alltid vilket drivsystem som
anvinds som masterdrivsystem.

Den hir funktionen ir aktiv och visas bara om parametern

”Vilj pump [393]”= "Alla” anvinds.

Andra timer [395]

Mastervixling sker, nir den tid som stillts in hir passerat.
Den hir funktionen ir aktiv och visas endast om ”Vilj pump

[393]”=Alla och "Bytesvillkor [393]”=Timer/Bada.

395 Andra timer

Fabriksinst.:| 50 h
1-3000 h

Omréde:

394 Bytesvillkor

Fabriksinst. Béada

Drifttiden f6r huvudenheten

avgor nér det ar dags for byte av
huvudenheten. Mastervéxling sker bara
vid

- start

- stopp

- vilolage

- larmtillstand.

Stopp 0

Masterdrivsystemsvéxling sker nér den tid
som stéllts in i Andra timer [395] passerat.
Bytet sker

omedelbart. Under drift

stoppas darfér extra pumpar

tillfélligt, den "nya” huvudenheten valjs i
enlighet med drifttiden och de extra
pumparna startas igen.

Det gér att 1&ta tvd pumpar vara igang
medan bytet pagar. Detta stélls i sa fall in
med Pump v byte [396].

Timer 1

Pump vid byte [396]

Om mastervixling sker enligt timerfunktionen
(Bytesvillkor=Timer/Béda [394]), kan du l4ta extra pumpar
arbeta under vixlingen. Detta gor att vixlingen sker si
mjukt som méjlige. Stérsta mojliga virde i den hir menyn
bestims av antalet extra drivsystem.

Exempel
Om antalet drivsystem ar satt till 6, ar storsta mojliga virde
4. Den hir funktionen ir aktiv och visas bara om "Vilj

pump [393]”=Alla.

396 Pump v byte

Masterdrivsystemsvéaxling sker nar den tid
som stéllts in i Andra timer [395] passerat.
Ny master véljs utifrdn ackumulerad
drifttid. Mastervaxling sker bara vid

- start

- stopp

- Vilotillstand

- larmtillstand.

Bada 2

Fabriksinst.:| O

Omréade:

0 till (antal drivsystem-2)

Ovre band [397]

Om masterdrivsystemets varvtal nir det 6vre bandet, méste
ytterligare ett drivsystem aktiveras, efter den f6rdréjning
som angivits i "Startfordroj [399]”.

397 Ovre band

OBS! Om ingangarna for statusaterkoppling (Digln 9
till Digin 14) anvands, sker mastervaxling omedelbart
om aterkopplingen genererar ett fel.

Fabriksinst.:| 10 %

Omréde: 0-100 % av totalt min varvtal till max varvtal

Exempel
Maximivarvtal = 1500 varv/min
Minimivarvtal = 300 varv/min

Ovre band = 10 %

Startfordrdjning aktiveras
Omride = Maximivarvtal-minimivarvtal = 1500-300 =
1200 varv/min

10 % av 1200 varv/min = 120 varv/min

Startniva = 1500-120 = 1380 varv/min

150 Funktionsbeskrivning

CG Drives & Automation 01-7491-00r1



Varvtal o / nasta pump startar
Max e =
Ovre band T\
A \
\
\
\
\ »°
Min V2
Flédes-/tryck-

Startférdrojning [399]

(NG_50-PC-12_1)

Startférdroj [399]

Denna férdrojning méste ha passerat innan nista pump
startas. Fordrdjningen forhindrar onddiga pumpvixlingar
till f5ljd av dverslingar.

399 Startfordroj

Fig. 125 Ovre band.

Undre band [398]

Om masterdrivsystemets varvtal nar det undre bandet,
stoppas ett extra drivsystem efter en férdrdjning.
Fordrojningen stills in med parametern ”Stoppf6rdrdj

[39A]”.

Fabriksinst.:| O s

Omréde: 0-999 s

Stoppfordrdj [39A]

Denna férdrojning méste ha passerat innan ”toppumpen”
stoppas. Férdrdjningen férhindrar onédiga pumpvixlingar
dll £6ljd av 6verslingar.

39A Stoppfordroj

398 Undre band

Fabriksinst.:;| 10 %

Fabriksinst.:| O s

Omréde: 0-999 s

Grans for 6évre band [39B]

Om pumpens varvtal nir grinsen for det 6vre bandet, startas

nista pump omedelbart, utan fordrojning. Eventuell instilld

Omréade:

0-100 % av totalt min varvtal till max varvtal

Exempel
Maximivarvtal = 1500 varv/min
Minimivarvtal = 300 varv/min

Undre band = 10 %

Stoppférdrojning aktiveras
Omrade = Maximivarvtal-minimivarvtal = 1500-300 =
1200 varv/min

10 % av 1200 varv/min = 120 varv/min

Startnivi = 300+120 = 420 varv/min

startfordrojning ignoreras. Omradet ir fran 0 %, vilket
motsvarar maximivarvtal, och den instillda procentsatsen

for ”Ovre band [397]”.

39B O band grins

Fabriksinst.: | 0%

0 till gréns for 6vre band. 0 % (=max varvtal)

Varvtal
A
Max
-\
PR
\\ "Gversta” pumpen stbppar
\
\\ £L4 +
- ! Undre band
Min -
«— Fl6des-/tryck-

Stoppfordréjning [39A]

(NG_50-PC-13_1)

Omrade: innebér att gransfunktionen ar avaktiverad.
VarvtaI“ nasta pump startar
genast
Max i / -
J, - Ovre band
Ovre band LY grans [39B]
h 4 A \
PN
Do \
b \
b \ -
Min Lo v
N Flddes-/tryck-

Startfordréjning [399]

(NG_50-PC-14_2)

Fig. 126 Undre band.

Fig. 127 Grins for jvre band.
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Grans fér undre band [39C]

Om pumpens varvtal nar grinsen for det undre bandet,
stoppas “toppumpen” omedelbart, utan férdrdjning.
Eventuell instilld stoppférdréjning ignoreras. Omradet ir
fran 0 %, vilket motsvarar minimivarvtal, och den instillda
procentsatsen for “Undre band [398]”.

39C U band gréans

Fabriksinst: | 0%

0 till grans fér undre band. 0 % (=min varvtal)

Omrade: innebér att gransfunktionen &r avaktiverad.

Varvtal

b e R

L \ "Oversta” pumpen stoppa,
\ genast
\

Undre band
grans [39C]

y Undre band -~

I Flodes/tryck-
Stoppférdrojning [39A]

(NG_50-PC-15_2)

Overféringsvarvtal start [39E]

Overforingsvarvtal start anvinds for att minimera
dverslingar i flode/

tryck nir en pump liggs till. Nir ytterligare en pump
behéver startas, sinks masterpumpens varvtal till det
instillda verforingsvarvtalet, innan den nya pumpen
startas. Instillningen dr avhingig av dynamiken hos bade
masterdrivsystem och dvriga system.

Det enklaste ir att prova sig fram till limpligt

overforingsvarvtal.

Generella riktlinjer
*  Om den nya pumpen har "langsam” start-/stoppdyna-

mik, anvinds hogre éverféringsvarvtal.

*  Om den nya pumpen har “snabb” start-/stoppdynamik,
anvinds ligre overforingsvarvtal.

39E OvForvV start

Fig. 128 Grins for undre band

Insvangningstid start [39D]

Insvingningstiden for start later processen stabiliseras efter
att en pump startats, innan pumpstyrningen fortsitter. Om
ytterligare en pump direktstartas (DOL), eller Y/-stoppas A,
kan flode eller tryck fortfarande fluktuera till f6ljd av den
abrupta start-/stoppmetoden. Detta kan orsaka onddig start
och stopp av ytterligare pumpar.

Under insvangningstiden fér start
* ir PID-regulatorn avaktiverad

*  Varvtalet rampas ned nir en pump har lagts ill.

39D Insvtid strt

Fabriksinst: | O s

Omréde: 0-999 s

Fabriksinst: | 60%

Omréde: 0-100 % av totalt min varvtal till max varvtal

OBS! Om 6verforingsvarvtalet ar installt pa 100 % nar
pumparna startas kommer det att ignoreras och
ingen anpassning av varvtalet sker.

D.v.s. om slavpumpen startas direkt och
masterpumpens varvtal bibehalls.

Exempel
Maximivarvtal = 1500 varv/min

Min varvtal = 200 varv/min
OvF8rV start = 60 %

Nir ytterligare en pump behdvs, regleras varvtalet

ned till minimivarvtal + (60 % x (1 500 varv/min-200 varv/
min)) = 200 varv/min + 780 varv/min = 980 varv/min. Nir
detta varvtal natts, startas den pump som har ligst antal
drifttimmar.

Pakopplings-
Varvtal proceduren startar
A /
Faktisk "
! Ytterligare pump
OvFor
| ~
| Masterpump  ,
Min i \ 2

\ Faktiskt start- Flode/Tryck

kommandoﬂfdr nasta
pump (RELA)

(NG_50-PC-16_1)

Fig. 129 Overforingsvarvtal start
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Flédes-/tryck-

Overféringsvarvtal
minskar éversvangning

Fig. 130 Verkan av éverforingsvarvtal

Insvangningstid stopp [39F]

Insvingningstiden for stopp liter processen stabiliseras efter
att en pump stoppats, innan pumpstyrningen fortsitter. Om
en

en extra pump direkestoppas (DOL), eller Y/-stoppas A,
kan flode eller tryck fortfarande fluktuera till f6ljd av den
abrupta start-/stoppmetoden. Detta kan orsaka onddig start
och stopp av ytterligare pumpar.

Under insvangningstiden fér stopp
* ir PID-regulatorn avaktiverad

* varvtalet rampas ned nir en pump har lagts tll.

Exempel

Maximivarvtal = 1500 varv/min
Min varvtal = 200 varv/min
OvForV start = 60 %

Nir en pump mindre behdvs, regleras varvtalet upp till
minimivarvtal + (60 % x (1500 varv/min-200 varv/min)) =
200 varv/min + 780 varv/min = 980 varv/min. Nir detta
varvtal natts, stoppas den pump som har hégst antal
drifttimmar.

Varvtal . . .
Faktisk nedstangning av pump
A
Max kool il it T
4
OvFor p----------, R L L L PR
Faktisk (- NI
AL s AN R Viteriigare pump T

Flddes-/tryck-

Avstangningsprocedur startar

39F Insvtid stp

Fabriksinst: | O's

Fig. 131 Overforingsvarvtal stopp

Drifttid 1-6 [39H] till [39M]

Omréade: 0-999 s

39H Drifttid 1

Overforingsvarvtal stopp [39G]

Overfsringsvarvtal stopp anvinds for att minimera
overslingar i flode/

tryck nir en pump stoppas. Instillningen 4r avhingig av
dynamiken hos bide masterdrivsystem och ovriga system.

Generella riktlinjer
*  Om den nya pumpen har "lingsam” start-/stoppdyna-
mik, anvinds hégre éverforingsvarvtal.

*  Om den nya pumpen har ”snabb” start-/stoppdynamik,
anvinds ligre éverforingsvarvtal.

Enhet h:mm:ss (timmar:minuter:sekunder)

Omrade: | 0:00:00-262143:59:59

Nollstall drifttid 1-6 [39H1] till [39M1]

39H1 Nollst Dtdl
Fabriksinst.: Nej

Nej 0

Ja 1

39G OvForV stopp

Pumpstatus [39N]

Fabriksinst: | 60%

39N Pump 123456

Omréade: 0-100 % av totalt min varvtal till max varvtal

Indikering Beskrivning

OBS! Om overforingsvarvtalet ar installt pa 0 % nar
pumparna stoppas kommer det att ignoreras och
ingen anpassning av varvtalet sker.

D.v.s. slavpumpen stoppas direkt och
masterpumpens varvtal fortsatter.

Styrning, masterpump, endast nér alternerande

C N
master anvands

D Direktstyrning

Pump avstangd

E Pumpfel
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Antal reserv [39P]

Anger antalet pumpar som anvinds som reserv, och som
under normala férhallanden inte gir att vilja. Den hir
funktionen kan anvindas for att 6ka redundansen i
pumpsystemet genom att det gar att ha reservpumpar till
hands som kan aktiveras nir vissa pumpar signalerar fel eller
stings av for underhall.

39P Antal reserv
Fabriksinst: | O

Omréde: 0-3
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11.4 Vaktfunktion och
processkydd [400]

11.4.1 Belastningsvakt [410]

Vaktfunktionerna gor att omriktaren kan anvindas som
belastningsvakt. Belastningsvakter anvinds for att skydda
maskiner och processer mot mekanisk éver- och underlast,
till exempel vid igensatt transportdr, rembrott for flake eller
torrkorning av pump. Se forklaring i avsnitt 7.5 sida 73.

Larmval [411]

Viljer de typer av larm som ir aktiva.

Larm férdréjning [414]

Den hir parametern anvinds till exempel om du vill
forbikoppla ett larm under startforfarandet.

Stiller in den f6rdrdjning efter ett startkommando efter
vilken larm kan aktiveras.

*  Om Ramp Larm = Till borjar startfordrojningen efter
startkommando.

*  Om Ramp Larm = Frin bérjar startférdréjningen efter

411 Larmval

Fabriksinst.: Fran
Fran 0 | Inga larmfunktioner aktiva.
. Minlarm aktivt. Larmutgéngen fungerar
Min 1
som underlastlarm.
Maxlarm aktivt. Larmutgéngen fungerar
Max 2 A
som dverlastlarm.
Bade Min- och Maxlarm &r aktiva.
Min+Max | 3 | Larmutgangarna fungerar som éver- och
underlastlarm.

Larmfel [412]

Viljer vilket larm som 8ser ut larm fran frekvensomriktaren.

412 Larmfel

Fabriksinst.: | Fran

Alternativ: Samma som i meny [411]

Ramp Larm [413]

Blockerar (for)larmsignalerna under acceleration/retardation
av motorn for att undvika felaktiga larm.

413 Ramp Larm

Fabriksinst.: Fran

(For)larm blockeras under acceleration/

Fran 0 retardation.

(For)larm aktiva under acceleration/

il ! retardation.

accelerationsrampen.
414 Startfoérdroj]
Fabriksinst.: 2s
Omréde: 0-3600s

Lasttyp [415]

I den hir menyn viljer du belastningsvakttyp utifrin
tillimpningens lastkaraktiristik. Med valet av erforderlig
belastningsvakttyp optimeras 6éver- och
underlastlarmfunktionerna for lastkaraktiristiken.

Om applikationen har konstant last 6ver hela
varvtalsomradet, till exempel en extruderingsmaskin eller
skruvkompressor, kan lasttypen sittas till Konstant. Den hir
typen anvinder ett enda virde som bérvirde f6r nominell
last. Detta virde anvinds for hela frekvensomriktarens
varvtalsomride. Virdet kan stillas in eller mitas
automatiskt. Se Autoinstillningslarm [41A] och Normal last
[41B] for instillning av bérvirde f6r nominell last.

Lastkurvan anvinder en interpolerad kurva med 9 lastvirden
vid 8 lika stora varvtalsintervall. Denna kurva skapas utifran
genom en testkorning med en verklig last. Detta kan
anvindas for alla jimna lastkurvor med konstant last.

Lastkurva R ir en relativ lastkurva i % av den last som stillts
in i lastkurvan. Det finns dven en minsta marginal som stills
in med menyn "Minimum Absolut Marginal [41D]”.

Last
/ MaxLarm
| _/_ Bas
Minlarm
Lastkurva
Varvtal

Fig. 132 Grundliggande lasttyp och lastkurva
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A Last

[41D] MinAbsMarg

Varvtal

-

Max Foérlarm [417]
MaxFLrmMar [4171]

Om lasttypen ir Konstant, [415], stiller menyn
MaxFLrmMar in bandet hogre in menyn Normal last,
[41B], som inte genererar nigot forlarm. Om lasttypen dr
Lastkurva, [415], stiller menyn MaxFLrmMar in bandet
hégre dn Lastkurva, [41C], som inte genererar nigot
forlarm.

MaxFLrmMar ir en procentandel av det nominella
motorvridmomentet.

Vid lastkurva R 4r marginalen en procentandel av
lastkurvans moment vid fakeisk hastighet.

Fig. 133 Lastkurva R med Min. ABS-marginal.

4171 MaxFLarmMar
Fabriksinst.: 10 %
Omréade: 0-400 %

Max férlarm férdréjningstid [4172]

Nir belastningen utan avbrott dverstiger larmnivan lingre
4n instilld tid for "Max forlarm fordrdjning”, aktiveras en
varning.

415 Lasttyp
Fabriksinst.: Konstant
Anvander fast maximi- och minimilastniva
inom hela varvtalsomrédet. Kan anvéndas
Bas o |. o . . i
i situationer dar vridmomentet ar
oberoende av varvtalet.
Lastkurva ’ Anvander.p.roclzeglsens uppmatta Eaktlska
lastkaraktéristik dver varvtalsomradet.
Lastkurva R | 2 Har alnyarlwals en relativ !gstrnqrgmal med
ett minimivarde som stélls in i meny [41D].

Maxlarm [416]
Maxlarm Mar [4161]

Om lasttypen ar Konstant, [415], stiller menyn Maxlarm
Mar in bandet hogre 4n menyn Normal last, [41B], som inte
genererar ndgot larm. Om lasttypen dr Lastkurva, [415],
stiller menyn Maxlarm Mar in bandet hdgre dn Lastkurva,
[41C], som inte genererar nigot larm. Maxlarm Mar ir en
procentandel av det nominella motorvridmomentet.

Vid lastkurva R 4r marginalen en procentandel av
lastkurvans moment vid faktisk hastighet.

4172 MaxFLarmFdr
Fabriksinst.: 0,1s
Omréde: 0-90s

MinFo6rlarm [418]
MinFLarm Mar [4181]

Onm lasttypen ir Konstant, [415], stiller menyn MinFLarm
Mar in bandet ligre in menyn Normal last, [41B], som inte
genererar nigot férlarm. Om lasttypen ir Lastkurva, [415],
stiller menyn MinFLarm Mar in bandet ligre in Lastkurva,
[41C], som inte genererar nigot forlarm. MinFLarm Mar ir
en procentandel av det nominella motorvridmomentet.
Vid lastkurva R 4r marginalen en procentandel av
lastkurvans moment vid fakeisk hastighet.

4181 MinFLarmMar
Fabriksinst.: 10 %
Omréde: 0-400 %

4161 Maxlarm Mar
Fabriksinst.: 15 %
Omréade: 0-400 %

Férdréjning, maxlarm [4162]
Nir belastningen utan avbrott dverstiger larmnivan lingre
4n instilld "Max larmfordréjningstid”, aktiveras larmet.

Min férlarm férdréjning [4182]
Nir belastningen utan avbrott understiger larmnivin lingre
in instilld tid for "Min férlarm f8rdréjning”, aktiveras en

varning.
4162 MaxLarm Fdr 4182 MinFLarmFdr
Fabriksinst.: 0,1s Fabriksinst.: 0,1s
Omréade: 0-90s Omréade: 0-90s
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Minlarm [419]
Minlarm Mar [4191]

Om lasttypen 4r Konstant, [415], stiller menyn Minlarm
Mar in bandet ligre in menyn Normal last, [41B], som inte
genererar ndgot larm. Om lasttypen 4r Lastkurva, [415],
stiller menyn Minlarm Mar in bandet ldgre 4n Lastkurva,
[41C], som inte genererar nigot larm. Maxlarm Mar ir en
procentandel av det nominella motorvridmomentet.

Vid lastkurva R 4r marginalen en procentandel av
lastkurvans moment vid faktisk hastighet.

4191 Minlarm Mar
Fabriksinst.: 15 %
Omréde: 0-400 %

Min larmférdréjning [4192]
Nir belastningen utan avbrott understiger larmnivén lingre
4n instilld tid for "Min larmférdréjning”, aktiveras larmet.

Fabriksinstillda nivder fér (fér)larm

. MaxLarm meny [4161] + [41B]
Overlast

Max Férlarm | Meny [4171] + [41B]

MinFérlarm meny [41B] - [4181]
Underlast

Minlarm meny [41B] - [4191]

Dessa fabriksinstillda nivaer kan indras manuellt i meny
[416] till [419]. Nir detta har utforts visas meddelandet
Autoset OK! under 1 sekund och valt alternativ indras till
Ne;j.

Normal Last [41B]

Ange nivan for normal last. Larm eller forlarm utléses om
lasten faller utanfor marginalen.

41B Normal Last

Fabriksinst.: 100%

Autoset-larm [41A]

Funktionen Autoinstillningslarm miter den nominella last
som anvinds som bérvirde for larmnivier. Om den valda
lasttypen [415] dr Konstant, kopierar funktionen den last
motorn arbetar med till menyn Normal Last [41B]. Motorn
méste arbeta med det varvtal som genererar den last som ska
registreras. Om den valda lasttypen ar [415] Lastkurva, utfor
funktionen en testkérning och fyller i menyn "Lastkurva
[41c]” med de uppmitta lastvirdena.

VARNING!

Motor och maskin/applikation rampar upp
till maximivarvtal nar auto-
installningsfunktionen utfér provkérning.

4192 MinLarm Fdr Omréde: 0-400 % av maximalt vridmoment

Fabriksinst.: 0,1s

Omrade: 0-90 s OBS_! 100 % vridrrloment bet"yder: Inom= ImoT-
Maximum beror pa motorstrémmen och

frekvensomriktarens aktuella maxstroéminstallningar,
men absolut installningsmaximum ar 400 %.

Lastkurva [41C]

Lastkurvfunktionen kan anvindas med alla jimna
lastkurvor. Kurvan kan fyllas i genom en testkorning eller sa
kan virdena fyllas i och dndras manuellt.

Lastkurva 1-9 [41C1] - [41C9]

Den uppmitta lastkurvan baseras pé nio lagrade prover.
Kurvan startar med minimivarvtal och slutar med
maximivarvtal, och det mellanliggande omradet ir indelat i
8 lika stora delar. De uppmitta virdena for respektive prov
visas i [41C1] till [41C9] och kan anpassas manuellt. Virdet
for det forsta provvirdet pa lastkurvan visas.

OBS! Motorn maste vara igang for att funktionen
Autoinstéallningslarm ska fungera. Om motorn inte
gar, visas meddelandet Misslyckad!

41C1 Lastkurva 1

Fabriksinst.: 100%

Omréde: 0-400 % av maximalt vridmoment

41A Autoset Larm

Fabriksinst.: Nej

Nej 0

Ja 1

OBS! Varvtalsvardena beror pa vardena for Min
Varvtal och Max Varvtal. Dessa varden kan endast
lasas, inte andras.
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Min-maxlarm, toleransintervallgraf

Mi Vlarvtal ! ! Mﬁx' antd)
1 _
0.5 _
0
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1

Varvtal

OO0 Uppmatta lastprov

T Min-max toleransintervall

— - — Maxlarmgréns

— —  Minlarmgréans

11.4.2 Processkydd [420]

Undermeny fér instillningar rorande skyddsfunktioner for
frekvensomriktare och motor.

Underspéanningsskydd [421]

Om nitspanningen faller tillfilligt och funktionen for
underspinningsskydd aktiveras, sinker frekvensomriktaren
automatiskt motorvarvtalet, for att bibehalla kontrollen 6ver
applikationen och férhindra underspinningslarm innan
inspanningen stiger igen. Dirvid anvinds motorns/lastens
rorelseenergi for att bibehélla DC-mellanledsspanningen vid
skyddsnivé sé linge som méjligt, eller tills motorn stannat
helt. Detta r beroende av troghetsmomentet hos motor och
last d& spinningsfallet intriffar. Se fig. 135.

421 Undersp Regl

Fig. 134

Minimum Absolut Marginal [41D]

Denna meny visas vid anvindning av "Lastkurva R” Still in
absolut minsta marginal for lastkurvan i % av det nominella
motormomentet.

Fabriksinst.: | Till

o Underspénningslarmet aktiveras vid
Fran 0 .
spanningsfall.
' Nar natspanningen sjunker, rampar
Till 1 ) . . :
omriktaren ned tills spanningen stiger.

41D MinAbsMarg
Fabriksinst.: 3%
Omréde: 0-31 %

DC-mellanleds-

|

Skydds-
niva P ——————
Under-
span- e R TR E R R P T PR T e P PP PP T P EEEE
Varvtal
—
>t

(06-F60Nnew)

Fig. 135 Underspinningsskydd

OBS! Nar underspanningsskyddet trader i funktion
blinkar lysdioden fér larm/gréansvarden.

OBS! LVO och OVC é&r inte aktiva i momentmod.
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Rotor last [422]

Nir funktionen List rotor 4r aktiverad, skyddar
frekvensomriktaren motor och applikation om den blivit
blockerad och nir motorvarvtalet 6kas fran stillastiende.
Skyddsfunktionen rullar ut motorn till stillastiende och
indikerar fel nir vriidmomentgrinsen varit aktiverad vid
mycket lagt varvtal under mer 4dn 5 sekunder.

11.4.3 Larmtext [430]

ExtLarm1 Text [431]

Anvinds for anpassade externa larmmeddelanden med hégst

16 tecken. Redigering av meddelandetexten gors enligt
samma principer som beskrivs fo6r Enhetsnamn [923].

‘431 ExtLarmlText

422 Rotor last ‘
Fabriksinst.: Fran
Fran 0 | Ingen detektering
Omriktaren larmar nar last rotor
Till 1 | detekteras. Larmmeddelandet Last rotor

visas.

Motorbortfall [423]

Nir funktionen f6r motorbortfall ir aktiverad, kan
frekvensomriktaren detektera fel i motorkretsen (motor,
motorkabel, termoreld eller utgingsfilter). Om en motorfas
saknas under minst 500 ms, utléser funktionen f6r motor-
bortfall larm, och motorn rullas ut till stillastaende.
Detekeeringstiden under start dr 10 ms.

‘ Fabriksinst.: ‘ Ext Larm 1

ExtLarm2 Text [432]

Anvinds for anpassade externa larmmeddelanden med hégst

16 tecken. Redigering av meddelandetexten gors enligt
samma principer som beskrivs fér Enhetsnamn [923].

\ 432 ExtLarm2Text

‘ Fabriksinst.: ‘ Ext Larm 2

ExtLarm3 Text [433]

Anvinds for anpassade externa larmmeddelanden med hogst

16 tecken. Redigering av meddelandetexten gors enligt
samma principer som beskrivs f6r Enhetsnamn [923].

‘433 ExtLarm3Text

423 Mot bortfall
Fabriksinst.: Fran
o Avaktivera funktionen om ingen motor eller

Fran 0 )
en mycket liten motor ansluts.
Omriktaren larmar n&r motorn

Larm 1 kopplas bort. Larmmeddelandet Mot
bortfall visas.

Start > Test for urkopplad motor sker endast

under startrutinen.

Overspanningsreglering [424]

Anvinds for att stinga av éverspinningsreglerings-
funktionen nir endast bromsning med bromschopper och
bromsmotstind behovs. Overspanningsregleringsfunktionen
reglerar bromsmomentet s att DC-mellanledsspinningen
bibehills pa hg men siker nivd. Detta aktiveras genom
begrinsning av retardationen under stoppmanéver. Vid
defekt hos bromschopper eller bromsmotstind, avger
frekvensomriktaren 6verspinningslarm for att undvika att
lasten faller i till exempel kranapplikationer.

‘ Fabriksinst.: ‘ Ext Larm 3

ExtLarm4 Text [434]

Anvinds for anpassade externa larmmeddelanden med hégst

16 tecken. Redigering av meddelandetexten gors enligt
samma principer som beskrivs f6r Enhetsnamn [923].

‘434 ExtLarm4Text

0BS! Overspanningsregleringen bér inte aktiveras
om bromschopper anvands.

424 Oversp Regl

Fabriksinst.: Till

Fran 0 | Overspanningsreglering avaktiverad
Till Overspanningsreglering aktiverad

OBS! LVO och OVC ar inte aktiva i momentmod.

‘ Fabriksinst.: Ext Larm 4
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11.5 In-/utgangar och virtuella
anslutningar [500]

Huvudmeny med alla instillningar f6r omriktarens
standardingingar och -utgngar.

11.5.1 Analoga ingangar [510]

Undermeny med alla instdllningar avseende analoga
ingdngen.

Funktion Anin1 [511]

Anger funktionen for analog ingéng 1. Skala och omride
definieras i Anlnl Avanc-instillningarna [513].

|511 AnInl Funkt

Fabriksinst.: Process borv

Frén 0 | Ingéngen &r inte aktiv.

Max Varvtall 1 Ingangen fungerar som ovre
varvtalsgrans.

Max 5 Ingéngen fungerar som ovre

moment vridmomentgrans.
Vardet pa ingéngen &r lika med det
faktiska processvérdet (&terkopplat

Process- arvarde) och jamférs av PID-

véarde regulatorn med borvardessignalen, eller
kan anvandas for att visa och granska det
faktiska processvardet.

Borvardet stélls in i

E.ro'?,\(/:ess 4 | processenheter. Se Proc kalla [321] och
Proc enhet [322].
Min Varvtal | 5 Ingangen fungerar som undre

varvtalsgrans.

OBS! Nér AnInX Funkt=Fran, &r den anslutna signalen
fortfarande tillganglig for Komparatorer [610].

Addera analoga ingangar

Om fler 4n en analog ingdng ir satt till samma funktion, kan
virdena for ingdngarna adderas. I exemplen nedan antar vi
att Processkilla [321] Ar satt till Varvtal.

Exempel 1: Addera signaler med olika viktning
(finjustering).

Signal p& AnInl = 10 mA
Signal p& AnIn2 = 5 mA

[511] AnInl Funkt = Process borv
[512] Anlnl Inst = 4-20 mA

[5134] AnInl FkMin = Min (0 varv/min)
[5136] AnInl FkMax = Max (1500 varv/min)
[5138] AnInl Oper = Add+

[514] AnIn2 Funkt = Process borv

[515] AnIn2 Inst = 4-20 mA

[5164] AnIn2 FkMin = Min (0 varv/min)
[5166] AnIn2 FkMax = Anvindardef

[5167] AnIn2 VaMax = 300 varv/min

[5168] AnIn2 Oper = Add+

Berikning:
Anlnl = (10-4)/(20-4)x(1500-0)+0 = 562,5 varv/min
Anln2 = (5-4)/(20-4)x(300-0)+0 = 18,75 varv/min

Det faktiska processbérvirdet blir:
+562,5 + 18,75 = 581 varv/min

Vilja analog ingang via digitala ingangar
Nir tvi olika externa borvirden anvinds, t.ex. 4-20 mA frin
en styrenhet och en 0-10 V lokalt monterad potentiometer,
ar det moijligt ate vixla mellan dessa olika analoga
ingéngssignaler via en digital inging

som sitts till ”Valj Anln”.

Anlnl ir 4-20 mA
AnIn2 ir 0-10 V

Digln3 styr Anln vale; HOG ir 4-20 mA, LA 4r 0-10 V

[511] Anlnl Fc = Process Borv;
sitter Anlnl som inging fér bérvirdessignal

[512] Anlnl Setup = 4-20mA;

sitter Anlnl for en strémbérvirdessignal

[513A] Anln1 Enabl = Digln;
satter AnInl aktiv ndr Digln3 dr HOG

[514] AnIn2 Fc = Process Borv;
satter Anln2 som ingdng for borvirdessignal

[515] AnIn2 Setup = 0-10V;
sitter AnIn2 for en spinningsborvirdessignal

[516A] AnIn2 Enabl = !Digln;
AnlIn2 blir aktiv nir Digln3 ir LAG

[523] Digln3=Anln,
anger DIgIn3 som inging for val av Al-borvirde

Subtrahera analoga ingangar
Exempel 2: Subtrahera tvé signaler

Signal pa AnInl =8V
Signal pa Anln2 =4V

511] Anlnl Funkt = Process borv

512] Anlnl Inst = 0-10 V

5134] AnInl FkMin = Min (0 varv/min)
5136] Anlnl FkMax = Max (1500 varv/min)
5138] Anlnl Oper = Add+

514] Anln2 Funkt = Process borv

515] AnIn2 Inst = 0-10 V

5164] AnIn2 FkMin = Min (0 varv/min)
5166] AnIn2 FkMax = Max (1500 varv/min)
5168] AnIn2 Oper = Sub-

— e, — —

Berikning:
Anlnl = (8-0)/(10-0)x(1500-0)+0 = 1200 varv/min
Anln2 = (4-0)/(10-0)x(1500-0)+0 = 600 varv/min

Det faktiska processborvirdet blir:
Det faktiska processborvirdet dr +1200-600 = 600 varv/min
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Anin1 Inst [5612]

Instillning av analog inging anvinds for att konfigurera den
analoga ingdngen enligt den signal som ansluts till den
analoga ingingen. Med det hir alternativet kan du ange
ingangen till stréminging (4-20 mA) eller spinningsinging
(0-10 V). Det finns andra alternativ for anvindning av
troskelvirde (spinningsférande nolla), anvindning som
bipolir ingdng, eller anvindardefinierat insignalintervall.
Med bipolir bérvirdessignal kan motorn regleras i bida
riktningarna. Se fig. 136.

OBS! Val av spannings- eller stromingang gérs med
hjalp av S1. Om omkopplaren star i spanningslage,
kan bara menyposter som rér spanning véljas. Om
omkopplaren star i strémlage, kan bara menyposter
som ror strém valjas.

512 AnInl Inst

Fabriksinst.: 4-20 mA

Beroende av Instélining omkopplare S1

Stromingéngen har fast troskel
4-20mA | 0 | (spanningsférande nolla) pa 4 mA och styr
hela omradet for insignalen. Se fig. 138.

Normal skalning for strdmingang som

0-20mA |1 definierar insignalomrédet. Se fig. 137.
Skalning for strémingéng som definierar

Anv Def > insignalomrédet. Definieras i de

mA avancerade menyerna Anin Min och Anin
Max.
Satter ingangen till bipolér strémingang,

. dar skalningen definierar
Anv Bipol

3 | ingéngssignalomradet. Skalningen
definieras i den avancerade menyn Anin
Bipol.

mA

Normal skalning for spanningsingang som

010V 4 definierar insignalomrédet. Se fig. 137.

Spanningsingangen har fast troskel
(spanningsférande nolla) pa 2 V och
definierar insignalomradet. Se fig. 138.

2-10V 5

Skalning for spanningsingadng som
definierar insignalomradet. Definieras i de
avancerade menyerna Anin Min och Anin
Max.

Anv DefV | 6

Satter ingangen till bipolar
spanningsingang, dar skalningen

7 | definierar ing&ngssignalomradet.
Skalningen definieras i den avancerade
menyn Anin Bipol.

Anv Bipol
\Y

OBS! For bipolar funktion méaste Start Back och Start
Fram vara aktiva och Rotation, [219], maste vara satt
till R+L.

OBS! Kontrollera alltid erforderliga instéllningar nar
du stéller om S1; instéllningarna andras inte
automatiskt.

Varvtal n
100 %
'1(‘)\/ 0 0V
: 20 mA
100 %
(NG_06-F21)
Fig. 136
n
D00 % frenrremrnssnsne s et .
i 0-10V
{ 0-20mA
: Ref
o oV
20mA
(NG_06-F21)
Fig. 137 Normal skalningskonfiguration
n
100 %
i 2-10V
i 4-20mA
: Ref
o 2v 10V
4mA 20mA

Fig. 138 2-10 V/4-20 mA (spinningsforande nolla)
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Anin1 avancerat [513]

OBS! Menyerna stélls automatiskt in pa mA eller V,
utifran installningen i Anin 1 Inst [512].

513 AnInl Avanc

Anin1 Min [5131]
Parameter for instillning av minimivirde for extern

referenssignal. Visas bara om [512] = Anv Def mA/V.

Anin1 Bipol [5133]

Den hir menyn visas endast om Anlnl Inst sitts till Anv
Bipol mA eller Anv Bipol V. Fonstret visar automatiskt
omride mA eller V, beroende pé vald funktion. Ange
omride genom att dndra det positiva maximivirdet. Det
negativa virdet anpassas automatiskt. Ingingarna Start Back
och Start Fram maste vara aktiva och "Rotation, [219]”,
miste vara satt till "R+L” for att den bipolira funktionen for
den analoga ingingen ska fungera.

5131 AnInl Min

Fabriksinst.: 0 V/4,00 mA
. 0,00-20,00 mA

Omrade: 0-10,00V

Anin1 Max [5132]

Parameter for instdllning av maximivirde for extern

referenssignal. Visas bara om [512] = Anv Def mA/V.

5133 AnInl Bipol
Fabriksinst.: 10,00 V/20,00 mA
Omréde: 0,0-20,00 mA, 0,00-10,00 V

AnIn1 funktionsminimum [5134]
Med Anlnl FkMin skalas det fysiska minimivirdet till vald

processenhet. Standardskalningen beror av vald funktion for
Anlnl [511].

5134 AnInl FkMin

5132 AnInl Max
Fabriksinst.: 10,00 V/20,00 mA
. 0,00-20,00 mA

Omrade: 0-10,00V

Specialfunktion: Inverterad signal
Om minimivirdet f6r Anln ar hogre 4n maximivirdet for
Anln, fungerar ingingen som inverterad inging; se fig. 139.

100 %

Inverterad
Anin Min >
Anln Max

Ref
(NG_06-F25)

0 10V

Fig. 139 Inverterad ingdng

Fabriksinst.: Min

Min 0 Minimivérde

Max 1 Maximivarde

Anvandar ° Definiera anvandarvardet i meny
def [5135]

Tabell 36 visar motsvarande virden for instillningarna Min.
och Max., beroende pd den analoga ingingens funktion

[511].

Tabell 36

Anlin-funktion Min Max
Varvtal Min Varvtal [341] Max Varvtal [343]
Moment 0% Maximimoment

[351]
Process Min [324] | Process Max [325]
Process Min [324] | Process Max [325]

Process borv

Processvarde

AnIn1 funktionsvardesminimum [5135]
Med Anlnl VaMin definierar du ett anvindardefinierat
virde for signalen. Visas bara om Anvindardef valts i meny

[5134].

5135 AnInl VaMin

Fabriksinst.: | 0,000
-10000,000-10000,000

Omrade:
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AnIn1 funktionsmaximum [5136]

Med AnInl FkMax skalas det fysiska maximivirdet till vald
processenhet. Standardskalningen beror av vald funktion for

Anlnl [511]. Se tabell 36.

5136 AnInl FkMax

AnlIn1 filter [5139]

Om ingdngssignalen ir instabil (till exempel bérvirdet
fluktuerar), kan du anvinda filtret for att stabilisera signalen.
En forindring i ingdngssignalen nir 63 % av slutvirdet pd
Anlnl inom den tid som ir angiven fér AnIn1 Filt. Efter 5
ganger den instillda tiden, har AnIn1 nitc 100 % av
insignalfériandringen. Se fig. 140.

Fabriksinst.: Max

Min 0 Minimivarde

Max 1 Maximivarde

Aqvéndarde 5 Definiera anvandarvardet i meny
finierad [5137]

AnIn1 funktionsvardesmaximum [5137]

Med Anlnl VaMax definierar du ett anviindardefinierat
virde for signalen. Visas bara om Anvindardef valts i meny

[5136].

5137 AnInl VaMax

Fabriksinst.: | 0,000

Omréde: -10000,000-10000,000

OBS! Med instéllningarna Anin Min, Anin Max, Anin
FkMin och Anin FkMax, kan du kompensera fér
bortfall av aterkopplade signaler (till exempel
spanningsfall till féljd av langa givarkablar), for att
sékerstélla korrekt processreglering.

Exempel:
Processgivare ir en givare som uppfyller nedanstiende
specifikation.

Omride: 0-3 bar
Utsignal: 2-10 mA

Analog ingang ska stillas in enligt nedan:
[512] Anlnl Inst = Anv Def mA

5131] Anlnl Min = 2 mA

5132] AnInl Max = 10 mA

5134] AnInl FkMin = Anvindardef
5135] AnInl VaMin = 0,000 bar

5136] Anln 1 FkMax = Anvindardef
5137] Anlnl VaMax = 3,000 bar

— — — — ——

AnIn1 operation [5138]

5139 AnInl Filt
Fabriksinst.: 0,1s
Omrade: 0,001 -10,0s
Anin-férandring
A
Ursprunglig ingangssignal
100% [===="""--
Filtrerad Anin-signal
63% |r----mmmmmfenaenn-
— >
| 5XT
Fig. 140

Anin1 Aktiv [513A]

Parameter for att aktivera/avaktivera val av analog inging via

digitala ingdngar (Digln sitts till funktionen Anln Val).

513A AnInl Aktiv

Fabriksinst.: | Till

Till 0 | Anint &r alltid aktiv

AnIn1 &r endast aktiv nér den digitala

IDigln 1. .12
ingangen ar lag.

AnIn1 &r endast aktiv nér den digitala

Digin 2 ingéngen ar hog.

5138 AnInl Oper

Fabriksinst.: Add+

Analog signal adderas till vald
Add+ 0 funktion i meny [511].

Analog signal subtraheras fran funktion
Sub- 1 ;

vald i meny [511].
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Funktion AnIn2 [514]

Parameter for instillning av funktion for analog inging 2.

Samma funktioner som i AnIn1 Funket [511].

AnIn3 avancerat [519]

Samma funktioner och undermenyer som under Anlnl
Avanc [513].

|514 AnIn2 Funkt

519 AnIn3 Avanc

Fabriksinst.: | Fran

Alternativ: Samma som i meny [511]

AnIn2 Inst [515]

Parameter for instillning av funktion for analog inging 2.

AnlIn4-funktion [51A]

Parameter for instillning av funktion for analog inging 4.

»

Samma funktion som "AnIn1 Funkt [511]

51A AnIn4d Funkt
Samma funktioner som i AnIn1 Inst [512]”.

Fabriksinst.: Fran
| 515 AnIn2 Inst Alternativ: Samma som i meny [511]

Fabriksinst.: 4-20 mA

Beroende av Instélining omkopplare S2

Alternativ: Samma som i meny [512].

AnIn2 Avancerat [516]

Samma funktioner och undermenyer som under Anlnl

Avanc [513].

AnIn4 Inst [51B]

Samma funktioner som i "AnIn1 Inst [512]

»

51B AnInd4d Inst

516 AnIn2 Avanc

Funktion AnIn3 [517]

Parameter for instillning av funktion for analog inging 3

Samma funktioner som i AnIn1 Funke [511].

Fabriksinst.: 4-20 mA

Beroende av Instalining omkopplare S4

Alternativ: Samma som i meny [512].

Anin4 avancerat [51C]

Samma funktioner och undermenyer som under AnInl
Avanc [513].

51C AnIn4d Avanc

517 AnIn3 Funkt
Fabriksinst.: Fran
Alternativ: Samma som i meny [511]

AnIn3 Inst [518]

Samma funktioner som i AnIn1 Inst [512]”.

Al Flt-lage [51D]

I den hir menyn kan Al-felligen viljas.

51D AT Fel Mod

518 AnIn3 Inst

Fabriksinst.: 4-20 mA

Beroende av Instélining omkopplare S3

Alternativ: Samma som i meny [512].

Fabriksinst.: Fran

Fran 0 | Ingen analog ingdngsévervakning

Frekvensomriktaren l6ser ut om den
Larm 1 analoga ingangssignalen ligger under
75 % av det konfigurerade minimivardet.

Frekvensomriktaren utfardar en varning
om den analoga ingéngssignalen ligger
under 75 % av det konfigurerade
minimivardet.

Varning 2
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11.5.2 Digitala ingangar [520]

Undermeny med alla instillningar for digitala ingingar.

OBS! Ytterligare ingangar blir tiligangliga om 1/0O-
optionskort ansluts.

Motorpot
Upp

Okar det interna borvérdet enligt
tidsinstallningen i Acc MotPot [333]. Har
samma funktion som en riktig
motorpotentiometer; se fig. 120.

Digital ingang 1 [521]
Anger funktion for digital ingang.

Standardstyrkortet har étta digitala ingéngar.

Om samma funktion programmeras for mer dn en ingéing,

aktiveras den funktionen enligt ELLER-logik om inget

annat anges.

Motorpot
Ner

Minskar det interna bdrvardet enligt
tidsinstéaliningen i Ret MotPot
[334]. Se Motorpot Upp.

Pump 1 OK

15

Aterkopplingsingéng pump 1 fér pump-/
flaktstyrning, samt information om status
for ansluten slavpump/-flakt.

Pump 2 OK

16

Aterkopplingsingéng pump 2 fér pump-/
flaktstyrning, samt information om status
for ansluten slavpump/-flakt.

521

DigIn 1

Pump 3 OK

17

Aterkopplingsingéng pump 3 fér pump-/
flaktstyrning, samt information om status
for ansluten slavpump/-flakt.

Fabriksinst.:

Start Back

Fran

Ingangen ar inte aktiverad.

Ext. Larm1

Observera att om inget ar anslutet till
ingéngen, l6ser omriktaren ut for "Externt
larm" omedelbart.

OBS! Externt larm ar aktiv 1&g.

OBS! Aktiverad enligt "OCH”-logik.

Pump 4 OK

18

Aterkopplingsingéng pump 4 fér pump-/
flaktstyrning, samt information om status
for ansluten slavpump/-flakt.

Pump 5 OK

19

,&terkopplingsingéng pump 5 fér pump-/
flaktstyrning, samt information om status
for ansluten slavpump/-flakt.

Stopp

Stoppkommando enligt det stoppsatt
som &r valt i meny [33B].

OBS! Stoppkommando &r aktiv 1&g.
OBS! Aktiverad enligt "OCH”-logik.

Pump 6 OK

20

Aterkopplingsingéng pump 6 fér pump-/
flaktstyrning, samt information om status
for ansluten slavpump/-flakt.

Forregling

Startférreglings-kommando. Allmant
startvillkor fér kdrning av omriktaren. Om
denna gér lag medan

omriktaren &r igang, stryps utgangen
direkt och motorn rullar ut.

OBS! Om ingen av de digitala ingadngarna
har

programmerats till "Startférregl”, ar den
interna

startférreglings-signalen aktiv.

OBS! Aktiverad enligt "OCH”-logik.

Ext. Larm3

21

Observera att om inget ar anslutet till
ingéngen, I6ser omriktaren ut for "Externt
larm" omedelbart.

OBS! Externt larm &r aktiv 1ag.

OBS! Aktiverad enligt "OCH”-logik.

Ext. Larm4

22

Observera att om inget ar anslutet till
ingéngen, I6ser omriktaren ut for "Externt
larm" omedelbart.

OBS! Externt larm &r aktiv 1ag.

OBS! Aktiverad enligt "OCH”-logik.

ParSet ktrl1

23

Aktiverar annan parameteruppsattning. Se
tabell 37 f6r valmagjligheter.

Start Fram

Kommando Start Fram (positivt varvtal).
Omriktaren genererar ett
medurs roterande félt.

ParSet ktrl2

24

Aktiverar annan parameteruppsattning. Se
tabell 37 fér valmajligheter.

Start Back

Kommando Start Back (negativt varvtal).
Omriktaren genererar ett
moturs roterande falt.

MotorFérmag

25

Férmagnetiserar motorn. Anvands for
snabbare motorstart.

Ext. Larm2

Observera att om inget ar anslutet il
ingangen, 6ser omriktaren ut for "Externt
larm" omedelbart.

OBS! Externt larm ar aktiv 1&g.

OBS! Aktiverad enligt "OCH”-logik.

Jog

26

Aktiverar Jog-funktionen. Ger
startkommando med instélld Jog-varvtal
och -riktning, sida 141.

Ext mot
temp

27

Observera att om inget ar anslutet till
ingéngen, utldser omriktaren larm for
extern motortemperatur omedelbart.
OBS! Extern motortemperatur &r aktiv 1ag.

Aterstall

Aterstaliningskommando. Fér att aterstalla
larmtillstand och aktivera automatisk
aterstartfunktion.

Lokal/
Extern

28

Aktiverar lokalt lage beroende pa
instéliningen i meny [2171] och [2172].

Forval ktrl1

10

Anger forinstallt bérvarde.

Forval ktrl2

Anger forinstéllt bdrvarde.

Anin Val

29

Aktivera/avaktivera analoga ingangar
definierade i meny [513A], [516A], [519A]
and [51CA]

Forval ktrl3

12

Anger forinstallt borvarde.

LC Niva

30

Signal for lag niva pé kylvéatska.
OBS! Lag kylvatskeniva ar aktiv 1&g.

CG Drives & Automation 01-7491-00r1

Funktionsbeskrivning 165




Bromssvarsingangen for

Digital ingang 2 [522] till Digital

Bromssvar | 31| bromsfelskontroll. Funktionen aktiveras via |ngéng 8 [528]
tt | H] sida 138.
detta val, se meny [33H] sida 138 Samma funktion som Digln 1 [521]. Standardfunktion for
Digln 8 ir dterstillning. For Digln 3 till 7 ir standard-
Vilolage 32| Méjligt att aktivera pauslage genom Digln. funktionen Frin.
522 DigIn 2
Timer 1 34 Timer 1 aktiveras pa den har signalens Fabrikonst. | S@rif
stigande flank. aorixsinst.. artrram
Alternativ: Samma som i menyn Digln 1 [5621]
Timer 2 35 Timer 2 aktiveras pa den har signalens
stigande flank. Extra digitala ingangar [529] till
[52H]
Timer 3 36 ztllmaerr] geaflrat‘g/sras pa den hér signalens
9 ' 529 Bl DigIn 1 |
Fabriksinst.: | Fran
, Timer 4 aktiveras pa den hér signalens . - .
Timer 4 37 Alternativ: Samma som i menyn Digin 1 [521]

stigande flank.

OBS! For bipolar funktion méaste Start Back och Start
Fram vara aktiva och ”Rotation, [219]”, maste vara
satt till "R+L".

Tabell 37

Parameteruppséttning| ParSet ktri1

ParSet ktrl2

o8]

O

O

| 2|l Ol O

OBS! For att aktivera valet av parameteruppséttning
maste meny 241 vara satt till Digin.

Ytterligare digitala ingdngar med I/O-optionskort installerat,
B1 Digln 1 [529] till B3 Digln 3 [52H]. B stér for kort
(board) och 1 till 3 for kortens nummer som relaterar till
positionen som optionskortet ir monterat pa. Funktioner

och alternativ dr de samma som for Digln 1 [521].
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11.5.3 Analoga utgangar [530]

Undermeny med alla instillningar avseende de analoga
utgdngarna.

Instillningar kan himtas frin virdena for tillimpning och
frekvensomriktare, for att visualisera faktisk status. Analoga
utgdngar kan dven anvindas for att spegla analoga ingdngar.
Sadana signaler kan anvindas som:

* referenssignal for nista frekvensomriktare i master/slav-

konfiguration (se fig. 141).

* 4terkopplingskvittering for mottaget analogt borvirde.

Funktion AnUt1 [531]

Anger funktionen for analog utging 1. Skala och omride
definieras av ”’AnUt1 Avanc”-instillningarna [533].

OBS! Vid val av Anin1, AnIn2 .... AnIn4 valjs maste
AnUt (meny [532] eller [535]) vara satt till 0-10 V eller
0-20 mA. Om AnUt Instéllning ar satt till exempelvis
4-20 mA fungerar inte speglingen korrekt.

AnOut 1 Inst [632]

Forinstill skalning och offset for utgingen.

532 AnUtl Inst

| 531 AnUtl Funkt
Fabriksinst.: Varvtal
Process- 0 Faktiskt processvarde enligt
varde processéaterkopplad signal.
Varvtal 1 Faktiskt varvtal.
Moment 2 Faktiskt moment.
P.r.ooess 3 Faktiskt processborvarde.
bdrv
Axeleffekt | 4 Faktisk axeleffekt.
Frekvens 5 Faktisk frekvens.
Strém 6 Faktisk strom.
El Effekt 7 Faktisk elektrisk effekt.
Utspanning | 8 Faktisk utgdende spanning.
DC- . -
T 9 Faktisk DC-mellanledsspanning.
Spénning
Anind 10 Spegling av mottaget signalvarde pa
Anini.
Anin2 11 Spegling av mottaget signalvarde pa
Anin2.
AnIN3 10 Spegling av mottaget signalvérde pa
AnIng.
Anind 13 Spegling av mottaget signalvarde pa

Anin4.

Aktuellt internt varvtalsbérvarde efter

Varvtalsborv| 14 ramp och V/Hz.

Aktuellt momentbdrvarde

Momentborv| 15 (=0 i V/Hz-lge)

Resultat fran konfigurerat logiskt

AnMUXT 116 AnMux-block, se [621].

Resultat fran konfigurerat logiskt
ANMW 17 A aMuxe-block, se [622].
IGBT Temp | 18 Frekvensomriktarens IGBT-temperatur,

se [71A].

Fabriksinst: 4-20mA

Stromutgangen har fast troskelvarde
(spéanningsférande nolla) p& 4 mA och
anvander hela utsignalomradet. Se fig.
138.

4-20mA 0

Normal skalning for stromutgang —

0-20mA | 1 definierar utsignalomradet. Se fig. 137.

Skalning for stromutgéng - definierar
utsignalomradet. Definieras i de
avancerade menyerna AnUt Min och
AnUt Max.

Anv Def mA| 2

Satter utgangen till bipolér stromutgang,
dar skalningen definierar

3 utgéngssignalomradet. Skalningen
definieras i den avancerade menyn AnUt
Bipol.

Anv Bipol
mA

Normal skalning for spanningsutgang —

0-10V 4 definierar utsignalomradet. Se fig. 137.

Spanningsutgangen har fast
troskelvarde (spanningsférande nolla) pa
2 V och anvander hela utsignalomradet.
Se fig. 138.

2-10V 5

Skalning for spanningsutgang —
definierar utsignalomradet. Definieras i
de avancerade menyerna AnUt Min och
AnUt Max.

Anvandare \| 6

Satter utgdngen till bipolar
spanningsutgang, dar skalningen

7 definierar utgangssignalomradet.
Skalningen definieras i den avancerade
menyn AnUt Bipol.

Anv
Bipol V

Ref. Ref.
“—Frekvens- Frekvens-

omriktare 1 omriktare 2
Ledare Slav

AnUt

Fig. 141
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AnUt1 avancerat [5633]

Med funktionerna i menyn AnUtl Avanc kan du definiera
alla aspekter av utgangen enligt applikationens behov.
Menyerna anpassas automatiske till mA eller V utifrin
instillningen i AnUtl Inst [532].

AnUt1 funktionsminimum [5334]
Med AnUtlFkMin skalas det fysiska minimivirdet till vald
presentation. Standardskalningen beror av vald funktion for

AnUtl [531].

5334 AnUtlFcMin
533 AnUtl Avanc Fabriksinst. Min
. Min 0 Minimivarde
AnUt1 Min [5331] v yE————
Den hir parametern visas automatiskt om du viljer Anv Def & aximivarde
mA eller Anv Def V I menyn AnUtl Inst [532]. Menyn Anvandardefi 5 Definiera anvandarvardet i meny
anpassas automatiske till aktuell instillning eller nierad [6335]

spinningsinstillning enligt den valda instillningen. Visas
bara om [532] = Anv Def mA/V.

5331 AnUt 1 Min
Fabriksinst.: 4 mA
Omréde: 0,00-20,00 mA, 0-10,00 V

AnUt! max [5332]

Den hir parametern visas automatiskt om du viljer Anv Def
mA eller Anv Def V i menyn “AnUt1 Inst [532]”. Menyn
anpassas automatiske till scrém- eller spinningsinstillning
enligt gjord instillning. Visas bara om [532] = Anv Def
mA/V.

5332 AnUt 1 Max
Fabriksinst.: 20,00 mA
Omréde: 0,00-20,00 mA, 0-10,00 V

AnUt1 Bipol [5333]

Visas automatiskt om Anv Bipol mA eller Anv Bipol V viljs
i menyn AnUtl Inst. Menyn visar automatiskt omride mA
eller V, beroende pd vald funktion. Ange omrade genom att
dndra det positiva maximivirdet. Det negativa virdet
anpassas automatiske. Visas bara om [512] = Anv Bipol

mA/V.

5333 AnUtl Bipol
Fabriksinst.: 20 mA
Omréde: -10,00-10,00 V, -20,0-20,0 mA

Tabell 38 visar motsvarande virden for instillningarna min

och max, beroende pa den analoga utgingens funktion

[531].
Tabell 38
qunnkLtJitc;n Minimivérde Maximivéarde
Processvarde | Process Min [324] | Process Max [325]
Varvtal Min Varvtal [341] | Max Varvtal [343]
Moment 0% Maximimoment [351]
Process borv | Process Min [324] | Process Max [325]
Axeleffekt 0% Motoreffekt [223]
Frekvens Fmin * Mot frekvens [222]
Strém 0A Motorstrém [224]
El Effekt ow Motoreffekt [223]
Utspanning oV Motorspénning [221]
DC-spénning |0V 1000V
Anin Anint Anini .
funktionsminimum | funktionsmaximum
Anin2 Anin2 - Anin2 .
funktionsminimum | funktionsmaximum
Anin3 Anln3 - An|n3 .
funktionsminimum | funktionsmaximum
Anind Anind Anind .
funktionsminimum | funktionsmaximum

*) Fmin ir beroende av det instillda virdet i menyn “Min

Varvtal [341]”.

Exempel

Still in funktionen AnUt for motorfrekvensen pd 0 Hz, still
in AnUt-funktionen FkMin [5334] pd "Anvindardef” och
AnUtl VMin [5335] = 0,0. Detta resulterar i en analog
utsignal fran 0/4 mA till 20 mA: 0 Hz till Fmot.

Den hir principen giller for alla Min-Max-instillningar.
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AnUt1 funktionsvardesminimum [5335] Installning AnUt2 [535]
Med AnOutlVaMin definierar du ett anvindardefinierat
virde for signalen. Visas bara om anvindardefinierat valts i

meny [5334].

Forinstilld skalning och offset av utgangskonfigurationen
for analog utging 2.

535 AnUt2 Inst

5335 AnUtlVaMin |

Fabriksinst.: 4-20mA

Fabriksinst.: | 0,000

- Alternativ: Samma som i meny [512]

Omrade: -10000,000-10000,000
AnUt1 funktionsmaximum [5336] AnUt2 avancerat [536]
Med AnUtlFkMax skalas det fysiska minimivirdet till vald Samma funktioner och undermenyer som under AnUt1
presentation. Standardskalningen beror pa vald funktion for Avanc [533].
AnUtl [531]. Se Tabell 38.

536 AnUt2 Avanc

5336 AnUtlFkMax

Fabriksinst.: Max

Min O | Minimivérde

Max 1 | Maximivéarde

Anvandardefi , | b6niera vardet | meny [5337]

nierad

OBS! Du kan stélla in AnUt1 for inverterad
utgangssignal genom att satta AnUt1 Min > AnUt1
Max. Se fig. 139, sida 162.

AnUt1 funktionsvardesmaximum [5337]
Med AnUt1VaMax definierar du ett anvindardefinierat
virde for signalen. Visas bara om anvindardefinierat valts i

meny [5334].

5337 AnUtlVaMax
Fabriksinst.: | 0,000
Omréade: -10000,000-10000,000

Funktion AnUt2 [534]

Anger funktionen fér analog utging 2.

534 AnUt2 Funkt

Fabriksinst.: | Moment

Alternativ: Samma som i meny [531]
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11.5.4 Digitala utgangar [540] Minlarm 22 | Min larmniv4 har natts.
Undermeny med alla instillningar for digitala utgingar. Min Férlarm 123 | Min férlarmniva har nétts.
L. . CA1 24 Analog komparator 1-utgang
Dlgltal Utgang 1 [541] CA2 25 Analog komparator 2-utgang
Anger funktionen for digital utging 1. CAS 26 | Analog komparator 3-utgdng
OBS! Definitionerna som beskrivs har galler nar Cad 2r Analog komparator 4-utgang
utgangen ar aktiv. L1 28 | Logik1-uttryck, utgdng
L2 29 | Logik 2-uttryck, utgéng
541 DigUt 1 L3 30 | Logik 3-uttryck, utgang
Fabriksinst.: Redo L4 31 Logik 4-uttryck, utgéng
Frén 0 Utgéngen. ar i:]te aktiv och F1 32 | Vippa 1 utgang
kontinuerligt 1ag - N
F2 33 Vippa 2 utgang
Utgangen satts kontinuerligt hog, - "
Till 1 t.ex. for att kontrollera kretsar eller for F3 34 Vippa 3 utgang
felsdkning. F4 35 | Vippa 4 utgéng
Kér o Kérning. Frekvensomriktaren &r aktiv Koérkommando &r aktivt eller
och matar strém till motorn. frekvensomriktaren koér. Signalen kan
Sto 3 Omriktarens utgang &r inte aktiv. i anvandas for att styra
PP 9an9 Drift 36 natspanningskontaktorn om
OHz 4 Utfrekvens=0+0,1 Hz i kortillstand. frekvensomriktaren har option for
Varvtalet 6kar eller minskar enligt extern stromforsorjning.
Acc/Ret 5 . : - "
accelerations- eller retardationsramp. T1Q 37 Timer 1 utgéng
Vid process | 6 Utgang = borvarde. T2Q 38 Timer 2 utgang
Max varvtal | 7 Frekyehsen begrénsas av T3Q 39 | Timer 3 utgang
maximivarvtalet. - -
T4Q 40 | Timer 4 utgang
Inget larm 8 Inget larmtillst&nd aktivt
9 9 ! I Vilolage 41 Pausfunktion aktiverad
Larm Ett larmtillstand &r aktivt. .
Slavpump 1 | 43 Aktiverar slavpump 1
Automatisk aterstalining av ,
Autorst Larm | 10 larmtillstand aktiv. Slavpump 2 | 44 Aktiverar slavpump 2
Begréansning | 11 Ett begransningstillstdnd ar aktivt. Slavpump 3 | 45 Aktiverar slavpump 3
Varning 12 Ett varningstillstand &r aktivt. Slavoump 4 | 46 | Aktiverar slavoump 4
Frekvensomriktaren ar klar for drift. Slavpump 5| 47 Aktiverar slavpump 5
Redo 13 Detta betyder att omriktaren ar Slavpump 6 | 48 Aktiverar slavpump 6
strdmforsdrid och klar att anvandas.
Masterpump 49 Akt t 1
" Vridmomentet begransas av 1 verar masterpump
Mom.=Mgréns| 14 . .
momentbegransningsfunktionen.
Masterpump 50 Ak t 5
Utstrémmen &r hdgre an den 2 verar masterpump
| 15 nominella motorstrédmmen [224], Vast
nom reducerad enligt Motorventilation 3 asterpump | g Aktiverar masterpump 3
[228]. Se fig. 104, sida 106.
Utgangen anvands for att styra en Masterpump 52 Aktiverar masterpump 4
Broms 16 . 4
mekanisk broms.
En av Anin-insignalerna ar lagre an fl\;lasterpump 53 Aktiverar masterpump 5
Anin<Offset | 17 75 % av det konfigurerade
inimivardet.
rinimivarde gﬂasterpump 54 Aktiverar masterpump 6
Min+Max 18 Maximi- eller minimilarmniva har
Larm natts. Alla pumpar |55 | Alla pumpar ar igang
Min+Max 19 Maximi- eller minimiférlarmniva har Bara Master | 56 Bara masterpumpen &r igang
Firm natts. T
Lokal/Extern | 57 Lokal/Extern l&agesindikering
Maxlarm 20 Max larmniva har néatts. Lokal =1, Extern =0
Max Foérlarm | 21 Max forlarmniva har natts. SBS aktiv 58 Extern stromférsoérining aktiv
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PTC Larm 59 Larm nér funktionen &r aktiv INV6 96 Inverterare 6 utgang
PT100 Larm | 60 Larm nér funktionen &r aktiv INV7 97 Inverterare 7 utgang
Overspénning| 61 Sé;/tirs;?;r;mg till foljd av hodg INV8 98 Inverterare 8 utgang
_ P 9 CTR1 99 Raknare 1, utgang.
Overspann G | 62 Overspanning till foljd av CTR2 100 | Réknare 2, utgang.
generatorverkan
Overspann D | 63 Overspanning till félid av retardation CLK1 101 | Klocklogik 1utgang
Acc 64 Acceleration enligt accelerationsramp| CLk2 102 | Klocklogik 2utgang
Ret 65 Retardation enligt retardationsramp Enkoderfel 103 | Utlost p.g.a. enkoderfel
2t 66 Pt-motorskydd ar akiivt Spin start 105 | Spinstart &r aktiv
V-Grans 67 | Overspanningsgransfunktion aktiv KWh-pulser | 106 | kWh-pulsraknare
I-Gréans 68 | Overstrdmsgransfunktion aktiv STO ar gkhv. o
_ - Den digitala utgangen avspeglar
Overtemp 69 Overtemperaturvarning signalen som rapporteras il
Undersodmn 70 Varning fr undersoannin STO aktiv 107 | styrkortet, medan styrkortet internt
P 9 P 9 och PPU ignorerar STO under
Digin 1 71 Digital ingang 1 spanningstillslag, spanningsfranslag
Digin 2 72 | Digital ingéng 2 och standboy.

. T Parameteruppsattningen &ndras
Digin 3 3 Digital ingang 3 KommFel Set| 109 | enligt meny [246] pa grund av ett
Digin 4 74 Digital ingang 4 kommunikationsfel.

Digin 5 75 | Digital ingéng 5
Digin 6 76 | Digital ing&ng 6 Digital utgang 2 [542]
Digin 7 77 | Digital ingéng 7
Digin 8 78 Digital ingang 8 OB?! Defiqitiongrna som beskrivs hér galler nar
' — - utgéngen &r aktiv.
Manrst Larm | 79 Aktiva larm som maste aterstéllas
manuellt
Anger funktion for digital utging 2
Komm fel 80 Seriell kommunikation bruten
Ext Kyl 81 O”mnkt.eliren pehover kylning. Interna 542 DigUt2
flaktar &r aktiva.
. - - Fabriksinst.: Inget larm
LC Pump 82 Aktiverar vatskekylningspump
. - - — Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].
LC W Flakt | 83 A'L'dlverar vgrmevaxlarﬂakt for
vatskekylning
LC Niva 84 | Aktiv signal for lag niva pa kylvatska
— 5 .
Start Fram 85 Posnlwt varvt§| (>0,5 %), alltsa
rotation framat/medurs.
- p .
Start Back 86 Negg‘uvt var\!tal (<0,5 %), alltsa
rotation bakat/moturs.
Komm Aktiv | 87 Faltbusskommunikation aktiv.
Bromsfel 88 Larm vid bromsfel (broms ej 6ppnat)
Varning och fortsatt kérning (oehall
Broms 6ppen | 89 vridmoment) p& grund av 6ppen
broms under stopp.
) Fel intréffade i det inbyggda
Option 90 optionskortet.
INV1 91 Inverterare 1 utgéng
INV2 92 Inverterare 2 utgang
INV3 93 | Inverterare 3 utgang
INV4 94 | Inverterare 4 utgang
INV5 95 | Inverterare 5 utgang
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11.5.5

Undermeny med alla instillningar for reliutgdngar. Genom

Relaer [550]

att vilja reldlige blir det méjligt atc uppritta “felsiker”
reldstyrning genom att anvinda den normalt slutna

kontakten som normalt ppen kontakt.

OBS! Ytterligare reléer blir tillgangliga om 1/0-

optionskort ansluts. Du kan ansluta hégst 3 kort med

3 relaer vardera.

Rela 1

Stiller in funktionen for reldutging 1. Du kan vilja samma

funktioner

[651]

som for digital utging 1 [541].

Rela avancerat [55D]

Med den hir funktionen kan du sikerstilla att reliet sluter
om frekvensomriktaren drabbas av funktionsfel eller

stangs av.

Exempel

En process kriver alltid ett visst minimiflode. Styrning
av erforderligt antal pumpar med relilige N.C. (pumparna
styrs pa normalt sitt av pumpstyrningen, men aktiveras

ocksa nir frekvensomriktaren larmar eller stings av).

55D

Rela Avanc

551

Reld 1

Rela 1 Inst [55D1]

Fabriksinst.: Larm

Alternativ:

Samma som i menyn DigUt 1 [541].

Rela 2

[552]

OBS! Definitionerna som beskrivs har géller nar
utgangen ar aktiv.

Anger funktion for reldutging 2.

552 Relad 2

Fabriksinst.: Kor

Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].
Rela 3 [553]
Stiller in funktionen for reliutgang 3.

1553 Reld 3

Fabriksinst.: Fran

Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].

Kortrela [554] till [55C]

Dessa extrarelder visas bara om I/O-optionskortet sitter i
kortplats 1, 2 eller 3. Utgangarna fir namnen Optl Reld
1-3, Opt2 Reld 1-3 och Opt3 Reli 1-3. B stir for kort och
1-3 for kortens nummer som relaterar till positionen som
in/ut-optionskortet ir monterat pa. Samma som i menyn

DigUt 1 [541].

OBS! Visas endast om optionskortet detekterats eller

om nagon in- eller utgang aktiverats.

55D1 Rela 1 Inst
Fabriksinst.: N.O
N.O 0 Reléets normalt dppna kontakt kommer
' att aktiveras nér funktionen &r aktiv.
Reléets normalt stdngda kontakt
N.C ] fungerar som en normal 8ppen kontakt.

Kontakten bryter nar funktionen inte ar
aktiv och sluter nar funktionen &r aktiv.

Relainstallningar [55D2] till [55DC]

Samma funktioner som for instillning for reld 1 [55D1].
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11.5.6 Virtuella anslutningar [560]

Funktioner for att aktivera dtta interna anslutningar for
komparator- och tidursignaler samt digitala signaler, utan att
ta upp fysiska digitala in-/utgingar. Virtuella anslutningar
anvinds for ate trdldst koppla en digital utgdngs funktion
till en digital ingdngs funktion. Du kan anvinda tillgingliga
signaler och styrfunktioner for att skapa egna funktioner.

Exempel pa startfordréjning
Motorn startar i lige Start Fram 10 sekunder efter att
Digln1 blir hég. DigIn1 har 10 s frdrojning.

Meny Parameter Installning
[621] Digin1 Timer 1
[661] VIO 1 Dest Start Fram
[562] VIO 1 Kélla T1Q
[641] TimeriStart Digin 1
[642] Timer1 Typ Fordrojning
[643] Timer1 Fordrojning | 0:00:10

OBS! Nar en digital ingang och en virtuell destination
satts till samma funktion, fungerar denna funktion
som en ELLER-logikfunktion.

Virtuell anslutning 1 destination
[661]

Med den hir funktionen faststiller du destinationen for den
virtuella anslutningen. Om en funktion kan styras frin flera
olika killor, till exempel destination for virtuell anslutning
eller digital inging, styrs funktionen enligt ELLER-logik.
Mojliga alternativ beskrivs under Digln.

561 VIO 1 Dest

Fabriksinst.: Fran

Alternativ- Samma alternativ som for digital ingang 1,
meny [521].

Virtuell anslutning 1 kalla [562]

Med den hir funktionen faststiller du killan fér den
virtuella anslutningen. Majliga alternativ beskrivs under

DigUrt 1.

562 VIO 1 Killa
Fabriksinst.: Fran
Alternativ: Samma som i meny [541].

Virtuella anslutningar 2-8 [563] till
[56G]

Samma funktion som virtuell anslutning 1 [561] och [562].

11.6 Logiska funktioner och
timers [600]

Med funktionerna fér komparatorer och tidur, samt
logikfunktionerna, kan du programmera villkorade signaler
for styr- eller signaleringsfunktioner. Dirmed kan du
jamfora olika signaler och virden for att generera
overvaknings- och styrningsfunktioner.

11.6.1 Komparatorer [610]

Komparatorerna gor det mojligt att dvervaka ett antal
interna signaler och virden, och dessutom illustrera detta via
digitala reldutgingar, nir ett visst virde eller en viss status
uppnas.

Analoga komparatorer [611] - [614]

Det finns 4 analoga komparatorer som kan jimfora valfritt
tillgingligt analogt virde (inklusive frin de analoga
referensingéingarna) med tvd instillbara nivéer. De tva
tillgingliga nivierna ir OvGrins och UnGrins. Det finns
tva typer av analoga komparatorer att vilja mellan, en analog
komparator med hysteres, och en analog fénsterkomparator.
Den analoga komparatorn av hysterestyp utnyttjar de tva
niverna for att skapa en hysteres for komparatorns
aktivering och aterstillning av utgingen. Den hir
funktionen ger en tydlig skillnad mellan
omkopplingsnivderna, vilket gor att processen kan anpassa
sig fram tills dess att en viss atgird startas. Med denna
hysteres kan dven en instabil analog signal 6vervakas utan att
man erhaller en ryckig utsignal frin komparatorn. En annan
funktion ir mojligheten att fi en fast indikering nir en
bestimd nivé har passerats. Komparatorn kan lisas genom
att stilla in UnGrins till ett hogre virde in OvGrins.

Den analoga fonsterkomparatorn anvinder de tvd nivierna
for att definiera ett intervall (fonster) inom vilket det
analoga virdet ska hilla sig for att aktivera komparatorns
utsignal.

Det inkommande analoga virdet fér komparatorn kan dven
stillas in som bipolirt, dvs behandlas som ett virde med
tecken, eller unipolirt, dvs. behandlas som ett absolut tal.

Se fig. 146, sida 178 dir dessa funktioner illustreras.

CG Drives & Automation 01-7491-00r1

Funktionsbeskrivning 173



Analog komparator 1, installning
[611]

Analog komparator 1, parametergrupp.

Analog komparator 1, varde [6111]
Viljer analogt virde for analog komparator 1 (CAl).

Analog komparator 1 jimf{or det valbara analoga vérdet i
meny [6111] med den konstanta évre grinsen i meny
[6112] och den konstanta undre grinsen i meny [6113].
Om en Bipoldr [6115] insignal viljs kommer jimforelsen att
goras med tecken, om Unipolir viljs gors jamforelsen mellan
absoluta tal.

Analogt varde:

Meny [6111]
Signal: CA1
Justerbar OvGrans.
Meny [6112] 0
Justerbar UnGréns 1
Meny [6113]

(NG_06-F125)

Fig. 142 Analog komparator typen Hysteres

b} ——
- _\— Signal
el 5

CA1 UnGréns [6113] =

Fig. 143 Analog komparator av typen “Fonster”

Utsignalen kan programmeras som virtuell anslutningskilla
och till digital utgang eller reliutging.

6111 CAl Varde
Fabriksinst.: Varvtal
P.rocess— 0 Anges med processinstaliningarna
vérde [321] och [322]
Varvtal 1 rpm

Moment 2 %

Axeleffekt 3 kW

El effekt 4 kW

Strom 5 A

Utspanning | 6 V

Frekvens 7 Hz
DC-Spanning| 8 \

IGBT Temp |9 °C

PT100_1 10 |°C

PT100_2 11 °C

PT100_3 12 | °C

Energi 13 kWh

Drifttid 14 |h

Anslutentid | 15 h

Anin1 16 | %

Anin2 17 | %

AnIn3 18 %

Anin4 19 %

Process borv | 20 | Anges med processinstaliningarna
Process diff |21 | [321]10ch[322]
PT100_4 22 |°C

PT100_5 23 |°C

PT100_6 24 | °C

AnMux 25 %

AnMux2 26 %
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Exempel
Skapa automatisk start-/stoppsignal med hjilp av analog
borvirdessignal. Analog borstromsignal, 4-20 mA, ansluts
till analog inging 1. AnIn1 Inst”, meny [512] = 4-20 mA
och tréskelvirdet 4r 4 mA. Full (100 %) ingidngssignal pa
Anln 1 =20 mA. Om bérvirdessignalen pd AnIn1 6kar till
80 % av troskelvirdet (4 mA x 0,8 = 3,2 mA), forsitts
frekvensomriktaren i korlage. Om signalen pa Anln1 faller
under 60 % av troskelvirdet (4 mA x 0,6 = 2,4 mA), forsitts
omriktaren i stopplige. Utsignalen frin CAl anvinds som
killa for virtuell anslutning, vilken styr den virtuella

anslutningsdestinationen Start Fram.

20 mA

4 mA

32mA|----

2,4 mA

CA1

Lage

KOR +

STOPP.

Borvardessignal Anin 1
Max varvtal

)

CA1 OvGréns =16 %

CA1 UnGrans =12 %

—m = = =

[} FEJRgue PURDUU U R
—~

i | A

Fig. 144

Meny Funktion Installning

511 Funktion Anin1 Process borvéarde

512 Instélining Anin1 | 4-20 mA, tréskel &r 4 mA

341 Min Varvtal 0

343 Max Varvtal 1500

6111 | CA1 Vérde Anin1

6112 | CA1 OvGréns 16 % (3,2 mA/20 mA x 100 %)
6113 | CA1 UnGrans 12 % (2,4 mA/20 mA x 100 %)
6114 | CA1 Typ Hysteres

561 VIO 1 Dest Start Fram

562 | VIO 1 Kalla CA1

215 Strt/Stp via Extern

Nr

Beskrivning

Borvardessignalen passerar det undre gransvardet
underifran (positiv flank), komparatorutgdng CA1 forblir
lag, 1age=KOR.

Borvardessignalen passerar det 6vre gransvéardet
underifran (pgsitiv flank), komparatorutgang CA1 satts
hog, 1age=KOR.

Borvardessignalen passerar troskelvardet 4 mA,
motorvarvtalet folier dérefter borvardessignalen.

Under den har tiden féljer motorvarvtalet
borvardessignalen.

Borvardessignalen ndr troskelnivan, motorvarvtalet ar 0
varv/min, lage = KOR.

Borvardessignalen passerar det dvre gransvardet
ovanifran (negativ flank), komparatorutgang CA1 forblir
hog, 1dge=KOR.

Borvardessignalen passerar det undre gransvardet
ovanifrén (negativ flank), komparatorutgang
CA1=STOPP.
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Analog komparator 1, évre grans [6112]
Anger den 6vre nivan for den analoga komparatorn med ett

intervall som motsvarar valt virde i meny [6111].

Exempel
Det hir exemplet beskriver normal anvindning av konstant

ovre respektive undre grins.

6112 CAl OvGrians ‘ Meny Funktion Instéllning
Fabriksinst.: 300 varv/min 343 Max Varvtal 1500
Omrade: Se min/max i tabellen nedan. 561 VC1 Dest Timer 1
. . . 562 VC1 Kélla CA1
Min/max-instéllningar fér meny [6112]
6111 | CA1 Varde Varvtal
Lage Min Max decimaler 6112 | CA1 OvGréns 300 varv/min
Anges med 6113 | CA1 UnGréns 200 varv/minut
Proc.Vérde processinstéliningarna 3 6114 |CA1Typ Hysteres
[321] och [322]
Varvtal, varv/min 0 Max varvtal | O
Vridmoment, % 0 Meximimome MAX
nt arvtal
Axeleffekt, KW 0 Motor P,x4 3
Eleffekt, KW 0 Motor Prxd N1\ BOrEns[612]
Stréom, A 0 Motor I, x4 | 1 ! | ! ! Hysteres/Fonster
I | J I
Utspanning, V 0 1000 1 200- - B \ /=717 ="~ \ CA1 UnGrans (6113]
Frekvens, Hz 0 400 1 | | Lo
DC- I S R
mellanledsspénning, | O 1250 1 | : Do
V 1 1 1 1 1 1 1 1 t [S]
1 1 1 ! I 1 1 1
1 1 1 ! I 1 1 |
IGBT temp, °C 0 100 1 Utgangl 1 ) :5114: | Lo
PT10012.3,°C |-100 | 300 : Loy eudines
T I T I T
PT 100_4_5_6,°C | -100 300 1 ! ! ! !
Energi, kWh 0 1000000 |0 Lég | : : I o
Utgéng' 1 1 [ 1 1 1 1 S
Drifttid, h 0 65535 0 cAL ! |[6114] Fdnste} |
{HG S
Ansluten tid, h 0 65535 0 e
Anin 1-4, % 0 100 0 Lag ;
T T t —— t [
AnMux 1-2, % 0 100 0 IR °
Anges med 102 34 5 6 7 8
Process borv processinstaliningarna 3 ]
[321] och [322] Fig. 145
Anges med
Process diff processinstélliningarna 3
[321] och [322]

OBS! Om Bipolar valjs [6115] kommer minimivardet
att vara lika med -Max i tabellen.
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Tabell 39  Kommentarer till fig. 145 rorande Hysteres-val

Tabell 40  Kommentarer till fig. 145 rorande Fonster-val.

Nr

Beskrivning

Hysteres

Nr

Beskrivning

Foénster

Signalen passerar det undre gréansvéardet
underifrén (positiv flank), komparatorutgang

Signalen passerar det undre grénsvardet

CA1 férandras inte, utgéngen forblir 1&g. 1 underifran (signalen ar inom Fonster-bandet), T
komparatorutgang CA1 sétts hog.
Signalen passerar det dvre gransvardet
2 underif!'én (positiv flank), komparatorutgang Signalen passerar det undre gransvardet
CA1 satts hog. 5 ovanifrén (signalen &r utanfér Fénster-
bandet), komparatorutgdng CA1 andras, ¢
Signalen passerar det dvre grénsvérdet utgangen sétts lag.
3 | ovanifrén (negativ flank), komparatorutgang
CA1 férandras inte, utgangen forblir hdg. T . i} o
Signalen passerar det 6vre gransvardet
3 ovanifran (signalen ar inom Fonster-bandet),
Signalen passerar det undre grénsvérdet komparatorutgdng CA1 sétts hog. T
4 | ovanifran (negativ flank), komparatorutgang
CA1 andras, utgangen sétts 1g. ¢
Signalen passerar det undre gransvardet
Signalen passerar det undre gréansvéardet 4 ovanifran (signalen ar utz:mfor Fon§ter—
5 | underifran (positiv flank), komparatorutgang banodet), kompazatorutgang CA1 éndras,
CA1 forandras inte, utgangen forblir Iag. T utgangen satts lag.
Signalen passerar det dvre gransvardet Signalen passerar det undre grénsvardet
6 underifrén (positiv flank), komparatorutgang 5 underifran (signalen ar inom Fonster-bandet),
CA1 satts hog. komparatorutgdng CA1 sétts hog.
S|gne.lleon passerar det Svre gransvardet . Signalen passerar det dvre gransvardet
7 ovanlftalrj (negafuv flank),c kompaﬂratcl)rutlgang — underifran (signalen &r utanfor Fonster-
CA1 férandras inte, utgangen forblir hog. 6 bandet), komparatorutgdng CA1 andras, ¢
utgangen sétts I&g.
Signalen passerar det undre gréansvéardet
8 | ovanifran (negativ flank), komparatorutgang
CA1 andras, utgdngen sétts I&g. ¢ Signalen passerar det dvre gransvardet
7 ovanifrn (signalen ar inom Fonster-bandet),
komparatorutgdng CA1 sétts hog. T
Signalen passerar det undre grénsvardet
8 ovanifran (signalen ar utanfoér Fonster- ¢

bandet), komparatorutgang CA1 &ndras,
utgangen sétts 1ag.
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Analog komparator 1, undre grans [6113]

Stiller in den undre nivan f6r den analoga komparatorn,
med enhet och omfing enligt vad som giller for valt virde i
meny [6111].

6113 CAl UnGrans

Fabriksinst.: 200 varv/minut

Omréade:

Omrade som [6112].

Analog komparator 1, typ [6114]
Viljer typ av analog komparator, d.v.s. Hysteres eller

Fonster. Se fig. 146 och fig. 147.

6114 CAl Typ

Typ [6114] = Fonster
CAL
[6115] Unipolar 4
6112] OvGréns > o—»Ft 2 £ 3 "
{61 13} UnGréns >0 ¥ ¥ | ¥ v AnVarde
HI 10 1O HI 6111]
CA1
[61 15] Bipolar A .
6112 varans >Q £ 3 . Anvade
{61 13] UnGréns > Q | v v 6111]
LO HI
CA1
[6115] Bipolar An.Varde
[6112] OvGréns > 8 > :
[6113] UnGréins < 0 v | v [6111]
LO " HI
[6115] Bipola ot
ipolar N )
[6112] OvGrans < Q4% _ An.Varde
[6113]UnGrans <0__y v__| > [B111]
LO HI

Fabriksinst.: Hysteres
Hysteres 0 Komparator av hysterestyp
Fonster 1 Komparator av fonstertyp

Fig. 147 Princip for komparatorfunktionerna avseende “Typ
[6114] = Fonster” och "Polir [6115]”.

Analog komparator 1, polaritet [6115]
Anger hur det instillda virdet i [6111] ska behandlas fore
den analoga komparatorn, d.v.s. om det ska hanteras som ett

absoluc tal eller ha tecken. Se fig. 146

OBS! Nar "Unipolar” har valts anvénds signalens
absoluta varde.

OBS! Nar "Bipolar” har valts i [6115] ar:
1. funktionen inte symmetrisk.
2. intervallen for 6évre/undre gréns bipoléra.

6115 CAl Polar

Fabriksinst.: Unipolar

Unipolar 0 Absolutvardet av [6111] anvands

Bipolar 1 Vardet pa [6111] med tecken anvands
Exempel

Se fig. 146 och fig. 147 som visar en funktion som arbetar
enligt en annan princip
med komparatorfunktionerna 6114 och 6115.

Analog komparator 1 Aktiveringsfordroj-
ning [6116]

Utsignalen f6r den analoga komparatorn 1 f6rdréjs med
instillt virde i denna meny. Se fig. 148.

Typ [6114]= Hysteres
e 1
VGrans .
» An.Varde
6113} UnGrars v v 6111]
HI 1O LO HI
[6115] Bipolar CAL )
611 ]OvGrans> 0 [ %  AnVéarde
6113] UnGrams=10 * I > 6111]
LO HI
CAL
6115] Bipolar
[ [61]12] Bvtrins a0 ] ? ,. /An.Varde
[6113] UnGrans < Q v || [6111]
LO ' HI
6115] Bipolé “
ipolar .
[ [6112] gVGrans o | 4 :An.Varde
6113]UnGrans <0 w | [6111]
LO HI

Fig. 146 Princip for komparatorfunktionerna avseende ~Typ
[6114] = Hysteres” och "Poliir [6115].

6ll6 CAlSetFordr
Fabriksinst.: Os
Omréde: 0-36000s

1 : 1 1

Aktiveringsfordrojning Aterstaliningsfordrojning

Fig. 148 Aktiverings-/iterstillningsfordrojning av utsignal.
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Analog komparator 1 Aterstéllningsfér-
dréjning [6117]

Aterstillning av utsignalen for analog komparator 1 f6rdréjs
med den tid som ir instilld i denna meny. Se fig. 148.

6117 CAlResFordr
Fabriksinst.: Os
Omréde: 0 - 36000 s

Analog komparator 1, timervarde [6118]

Det aktuella tidsvirdet f6r analog komparator 1 visas i
denna meny.

6118 CAl Tid
Fabriksinst.: Os
Omréade: 0 - 36000 s

Instéllning av analoga komparatorer
2-4 [612]-[614]

Se beskrivning fér analog komparator 1. Se avsnitt 15. sida
237 angdende standardvirden.

11.6.2 Analog multiplexer [620]

Den analoga multiplexern jimfér tvi konfigurerbara analoga
ingingssignaler (InA och InB) och genererar en virtuell
analog utgdng. Utgdngens beteende beror pa den
konfigurerade operatéren. Utgingen kan anvindas som killa
for analogt ugings- eller ingingsvirde till analoga
komparatorer.

Eftersom bade ingings- och utgingsvirdet ir begrinsat dill
intervallet -100 % till 100 % kan vissa atgirder leda till
briddning. Resultatet ir alltid begrinsat inom intervallet.
Foljaktligen har vissa operatérer en ”dividerad med 2”-
variant for att alltid producera briddningssikra varianter
(resultatet ligger alltid inom intervallet).

Analogue multiplexer 1 [621]

AnMux1 InA [6211]
Forsta ingdngen till AnMux1. Vilj en av Anln 1-4.

6211 AnMuxl InA
Fabriksinst.: Anini

Anin1 0 %

Anin2 1 %

Anin3 2 %

Anin4 3 %

AnMux1 InB [6212]
Andra ingingen till AnMux1. Vilj en av Anln1-4.

6212 AnMuxl InB
Fabriksinst.: AnIn2
Anin1 0 %

Anin2 1 %

AnIn3 2 %

Anind 3 %
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Analog multiplexer 1 Operator [6213] Analog multiplexer 2 Operator [6223]

Operator for analog mux 1. Namnen som visas pd Operator f6r analog mux 2. Funktionen 4r densamma som i
kontrollpanelen dndras enligt fljande. Operator [6213].

6213 AnMuxl Op 6223 AnMux2 Op

Fabriksinst.: Fran Fabriksinst.: Fran

Fran 0 Ingen utgang Instéliningar: Samma som i menyn Operattr [6213].

MIN(A,B) 1 Minimalt varde for InA och InB
MAX(A,B) 2 Maxvarde for InA och InB

A+B 3 Summa av InA och InB
Summan av InA och InB som &r
(A+By2 4 braddningssakra
A-B 5 Skillnad mellan InA och InB
Skillnaden mellan InA och InB som ar
(A-B)2 6 braddningssaker
B-A 7 Skillnad mellan InB och InA
Skillnad mellan InB och InA som &r
(B-A)2 8 braddningssakra
ABS(A-B) 9 Absolutvarde fér skillnaden mellan

InA och InB.

Absolutvéarde for skillnaden mellan

ABS(A-B)/2 110 INA och InB som &r braddningsséakra

Analogue multiplexer 2 [622]
Samma funktion som i Analog Mux1[621].

AnMux2 InA [6221]

Funktionen ir densamma som i Analog Mux InA-virde

[6211].

6221 AnMux2 InA
Fabriksinst.: Anin1

Anin1 0 %

AnIn2 1 %

AnIn3 2 %

Anin4 3 %

AnMux2 InB [6222]

Funktionen ir densamma som i Analog Mux InB-virde

[6212].
6222 AnMux2 InB
Fabriksinst.: Anin2
Anin1 0 %
AnIn2 1 %
AnIn3 2 %
Anin4 3 %

180 Funktionsbeskrivning CG Drives & Automation 01-7491-00r1



11.6.3 Inverterare [630]

Utgingen for NOT-grinden ir den inverterade signalen fér
den valda ingingen. NOT-grindar anviinds nir nigon annan
funktion (logiske uttryck, digital utging, virtuell IO)
behéver den inverterade signalen.

INV1 in [631]

631 INV1 in

Fabriksinst.: | CA2

Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].

INV2 Ingang [632] - INV8 Ingang
[638]

Se beskrivning for INV1 Inging [631]. For standardvirden,
se kapitel 15. sida 237.

11.6.4 Logik utgang [640]

Logik 1 [641]
Med hjilp av en uttryckseditor kan insignalerna logiskt

kombineras till logikfunktionen for att skapa en logisk
utsignal.

Uttryckseditorn har nedanstdende egenskaper.

* Alla dllgingliga digitala utgingar kan anvindas som
ingang till det logiska blocket.

» Tillgingliga logiska operander:
"+" : ELLER-operand
"&" : OCH-operand
"A" : EXOR-operand

"non

" Detta avslutar uttrycket

Du kan skapa uttryck enligt sanningstabellen nedan (se dven
exemplet nedan):

Ingang Resultat
A B & (AND) + (OR) (EXOR)
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0

Utsignalen kan programmeras till reliutgingar eller
anvindas som killa for virtuella anslutningar [560].

Logikuttrycket maste programmeras med hjilp av menyerna
[6411] till [641B], och dess aktuella utseende kan ses i meny
[641], med exempel nedan:

641 Orpm

Logik 1

((0&l) &0) &1
Ext/Ext

Sby K

Meny [641] visar de faktiska virdena for de fyra valda
ingangssignalerna som stillts in i menyerna [6412], [6414],
[6416] och [6418].
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Logik 1 Uttryck [6411]
Val av exekveringsordning for logikuttryck fér Logik 1-

funktionen:
6411 L1l Uttryck
Fabriksinst.: ((1.2).3).4
(1.2).3).4 0 Fabrksmstalld exekveringsordning,
se forklaring nedan.
Alternativ exekveringsfolid, se
(1264 ! forklaring nedan.

»  Parenteser () visar i vilken ordning Logik 1-ingingar
kombineras, enligt [6411].

* 1,2, 3 och 4 representerar de Logik 1- insignaler som

valts i menyerna [6412], [6414], [6416] och [6418].

* Prickarna star for Logik 1-operanderna (&, +, or #), vars

virden anges i menyerna [6413], [6415] och [6417].

For att skapa Logik 1-uttrycket med den fabriksinstillda
instdllningen i meny [6411] dn exekveringsfoljden som

foljder:

1. Ingang 1 kombineras med Inging 2 med hjilp av
Operand 1.

2. Inging 3 kombineras med uttrycket (1.2) med
hjilp av Operand 2.

3. Inging 4 kombineras med resultatet av (1.2).3 med
hjilp av Operand 3.

Den alternativa exekveringsfoljden leder till:

1. Inging 1 kombineras med Inging 2 med hjilp av
Operand 1.

2. Inging 3 kombineras med Inging 4 med hjilp av
Operand 3.

3. Uttryck (1.2) kombineras med uttryck (3.4) med
hjilp av Operand 2.

Exempel
Ingang 1 [6412]

Inging 2 = F1, meny [6414]
Ingang 3 = T1Q, meny [6416]
Ingang 4 = NOT1, meny [631]

Om NOTT ir konfigurerad till CA2 kommer utgingen for
NOT1-grinden att vara inverterad med CA2, dvs. |CA2.

Operand 1 = & (OCH), instilld i meny [6413]
Operand 2 = + (ELLER), meny [6415]
Operand 3 = & (OCH), meny [6417]

Féljande uttryck skapas med hjilp av menyerna ovan:

CAI&F1+T1Q&NOTI

Med fabriksinstillningarna fr L1 Uttryck representerar
detta:

((CA1&F1)+T1Q)&NOT1

Lat oss anvinda f6ljande virden for insignalerna som ett
exempel:

CAl= 1 (aktiv/hog)
F1=1 (aktiv/hog)
T1Q =1 (aktiv/hog)
NOT1 = 0 (inaktiv/l3g)

Med respektive virden inférda blir det resulterande

logikuttrycket:
641 Orpm
Logik 1

((1&l)+1) &0
Sby R Ext/Ext
vilket ir lika med 0.

Med den alternativa exekveringsfoljden for L1-uttrycket
representerar detta:

(CA1&F1)+(T1Q&NOT1)

Med ovanstiende virden inforda blir det resulterande
logikuttrycket nu:

641 Orpm
Logik 1
(1&l) + (1&0)

Sby R Ext/Ext

vilket 4r lika med 1.

Logik 1 Ingang 1 [6412]

I denna meny viljs den forsta ingdngen for Logik 1-
funktionen. Samma alternativ giller f6r [6414] L1 Inging 2,
[6416] L1 Ingang 3 och [6418] L1 Ingang 4.

Se kapitel 15. sida 237.

6412 L1 Ingang 1

Fabriksinst.: CA1

Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].
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Logik 1 Operator 1 [6413]

I denna meny anges den férsta operanden for Logik 1-

Logik 1 Ingang 4 [6418]

I denna meny anges den fjirde insignalen for Logik 1-

funktionen. funktionen.
6413 Ll op1l 6418 L1 Ingang 4
Fabriksinst.: & Fabriksinst.: Fran
Nar . (prick) ar vald avslutas Logik 1- Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].
0 uttrycket (nér endast tva eller tre
nsignaler anvands) Logik 1 Aktiveringsfordrojning [6419]
& 1 &=AND Aktiveringen av utsignalen for Logik 1-funktionen f6rdrojs
+ 2 +=0R med instillt virde i denna meny. Jimfor med fig. 148, sida
178.
A 3 ~=EXOR

Logik 1 Ingang 2 [6414]
I denna meny anges den andra insignalen for Logik 1-
funktionen.

6419 LlSet Fordr

6414 L1 Ingang 2
Fabriksinst.: INVA1
Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [5641].

Logic 1 Operator 2 [6415]

I denna meny anges den andra operanden for Logik 1-
funktionen.

Fabriksinst.: | 0,0 s

Omréde:

0-36000,0 s

Logik 1 Aterstallningsférdrojning [641A]
Aterstillningen av utsignalen for Logik 1-funktionen
fordrojs med instille virde i denna meny. Jimfor med Fig.

47 sida 80.

641A Ll Res Fordr

6415 Ll Op 2

Fabriksinst.: &

Samma som i menyn L1 Op 1

Alternativ (6413].

Fabriksinst.: | 0,0 s

Omréde: 0 -36000,0 s

Logik 1 timervarde [641B]

Det aktuella tidsvirdet fér Logik 1 visas i denna meny.

Logik 1 Ingang 3 [6416]
I denna meny anges den tredje insignalen for Logik 1-
funktionen.

641B L1 Tid

6416 L1 Ingang 3

Fabriksinst.: Kor

Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [5641].

Logic 1 Operator 3 [6417]

I denna meny anges den tredje operanden for Logik 1-
funktionen.

6417 Ll Op 3

Fabriksinst.:

Samma somimenyn L1 Op 1

Alternativ: (6413,

Fabriksinst.: | 0,0 s

Omréde: 0 - 36000,0 s

Logik 2—4 [642] - [644]
Se beskrivning fr Logik 1. For standardvirden, se kapitel
15. sida 237.
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11.6.5 Timers [650]

Timerfunktionen kan anvindas som fordrdjningstimer, som
intervall med separata "till”- och ”fran”-tider (vixlande lige)
eller som ett sitt att forlinga en signal (till-tid-lige). Den
valda triggersignalen startar timerfunktionen, och signalen
omvandlas enligt ligesinstillningarna, vilket resulterar i
timerutsignalen (T1Q-T4Q). I férdrdjningslige blir
utsignal T1Q hég nir den instillda férdrdjningen passerat.
Se fig. 149.

I ”Férdrojnings™lige kommer aktiveringen av
timerutsignalen att fordrdjas jimfort med triggersignalen.
Timerutsignalen aktiveras (hég) nir instilld férdréjningstid
har [6pt ut. Se fig. 149. Timerutsignalen kommer dock att
folja triggersignalen nir denna avaktiveras (lag) igen.

TimeriStart

T1Q g ;
:.4—’:

Timer1 Fordréjning

Fig. 149 Fordrijningstimerlige

I laget Vixlande kommer signalen T1Q automatiskt att
vixla mellan hég ("Timerl T1”) och lig ("Timerl T2”) etc.
enligt instillda intervall. Se fig. 150.

Utsignalen kan programmeras till digitala utgangar eller
reldutgdngar, vilka anvinds i logikfunktionerna [600] och
[630], eller virtuell anslutning kalla [560].

OBS! Aktuella tidur & gemensamma fér samtliga
parameteruppsattningar. Om en uppséttning &ndras
férandras tidursfunktionen [641] till [645] enligt den
valda uppsattningen, men tidursvardet férblir
oforandrat. Timerinitieringen kan alltsa vara
annorlunda vid byte av parameteruppsattning &n nar
ett tidur aktiveras pa normalt satt.

Timer1Start J C

T1Q | , | —
b '

* Timerl T2 Timerl T1 Timerd T2 TimerlT1

Till-tid”-ldgets funktion ir att forlinga en aktiverad (hdg)
timerutsignal jamforc med triggersignalen. Se Fig. 151.

*  Utgangen blir hog nir insignalen blir hég (positiv flank
utldst)

*  Utgangen forblir hog under konfigurerad tid.

*  Om ny positiv flank detekteras under konfigurerad till-
tid aterstills den forflutna tiden.

*  Om insignalen forblir hog lingre 4n den konfigurerade
tiden halls utgingen hég sé linge insignalen ir aktiv.

Timer1Start |_|

T1Q ——

——

! Timerl

Fig. 151 Till-tid-timerlige.

Timerutsignalerna (T1Q-T4Q) kan programmeras till
reldutgingarna som anvinds i logikfunktioner [620] eller
anvindas som en virtuell anslutningskalla [560].

OBS! Aktuella tidur &r gemensamma fér samtliga
parameteruppséttningar. Om den aktuella
parameteruppséttningen dndras férandras
timerfunktionen enligt installningarna, men
timervardet forblir oférandrat. Timerstarten kan alltsa
vid byte av parameteruppsattning skilja sig fran nar
en timer aktiveras pa normalt satt.

Timer1 [651]

Parametergrupp for Timer 1.
Timer 1 Start [6511]
Val av triggersignal for tidur-funktionen

Timer 1 kan aktiveras av hog signal p4 en Digln som satts
till Timer 1, eller via en virtuell destination [560].

6511 TimerlStart

Fig. 150 Timerlige Viixlande

Fabriksinst.:| Fran

Alternativ: | Samma som i menyn DigUt 1 [541].
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Timer 1 Typ [6512]
Val av driftlige for Timer 1.

Timer 1 Arvarde [6516]

Timer 1 Virde visar aktuellt virde for tiduret.

6512 Timerl Typ 6516 TimerlVarde
Fabriksinst.: Fran Fabriksinst.: 0,0s
Fran 0 Timern &r inaktiverad Omréade: 0-36000,0s

Fordrojning | 1 jamfort med triggersignalen.

Timerutsignalen kommer att férdrojas

Det hér tiduret fortsatter automatiskt

Véxlande > att véxla enligt oberoende

sé lange det l6ser ut.

programmerade start- och stopptider

Timerutsignalen forlanger
On-time 3 utlésningssignalen enligt den
konfigurerade till-tiden.

Timer 1 férdréjning [6513]

Den hir menyn visas bara nir tidurstyp satts till fordrdjning.

Den hir menyn kan bara redigeras enligt alternativ 2; se

kapitel 10.5 sida 95.

Timerl Fordr anger den tid det forsta tiduret 16per efter att
den aktiverats.

6513 Timerl Fordr
Fabriksinst.: 0,0s
Omréde: 0 - 36000,0 s

Timer 1 T1 [6514]
Den hir menyn visas bara nir tidurstyp satts till Vixlande

eller Till-tid.
Timer 1T1 anger till-tiden i bada ligena.

6514 Timerl T1
Fabriksinst.: 0,0s
Omréade: 0 -36000,0 s

Timer 1 T2 [6515]

Timer 1 T2 anger tiden frin i vixlande lige.

6515 Timerl T2
Fabriksinst.: 0,0s
Omréade: 0-36000,0 s

OBS! "Timer1 T1 [6514]” och "Timer1 T2 [6515]” visas
endast om Timertyp &r satt till Vaxlande.

Timer 2 - Timer 4 [652] - [654]

Se beskrivningen f6r Timerl [651].
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11.6.6 Flip flops [660]

SR-vippe-funktionen ir en minneskrets som kan anvindas
for att lagra data som rér tillstand. Utgdngen frin en SR-
vippa beror inte bara pa dess nuvarande insignal, utan ocksd
pa dess tillstdnd i det gonblick insignalen tas emot (varav
foljer att dven foregiende ingdngsstatus har betydelse).

Set/Reset-typen av SR-vippa har tvi insignaler, SET och
ATERSTALL, som styr en utsignals tillstdnd, UT. Nir ingen
av ingdngssignalerna ir aktiv (dvs. bdda = 0), kommer
vippan att behalla sitt aktuella virde. Andringar av vippe-
tillstdndet sker alltid p& den stigande kanten av en av dess
ingangar.

Nir endast en av insignalerna blir aktiv (= 1), kommer detta
direkt att bestimma utsignalens status. Dirmed, om SET
blir aktiv och ATERSTALL blir inaktiv, ges kommandot
SET dill utsignalen, UT. Detta resulterar i en signalindring
fran inaktiv till aktiv (= 1), om den inte redan ir i aktivt
tillstdnd.

Omvint, om SET ir inaktiv och ATERSTALL blir aktiv ges
kommandot ATERSTALL till utsignalen, UT, vilket

resulterar i att den avaktiveras (= 0).

Nir bida insignalerna blir aktiva beror den resulterande
driften pa det konfigurerade vippe-prioritetsliget enligt
beskrivningen nedan.

SR-vippa prioritetslage

Nir bida insignalerna blir aktiva samtidigt, dvs. att bade
SET och ATERSTALL ir =1, avgdr en prioritetsfunktion
vilken signal som kommer att paverka utsignalen. Det finns
tre olika prioritetsinstillningar for SR-vippe-funktionen som
angivits i menyn fér ”SR-vippe-lige”. Exempel pa de olika
prioritetsinstillningarna presenteras i fig. 152.

Aterstall-prioritet

SET [ [
RESET [ [
ouT

Set-prioritet

SET [
RESET [ [

ouT

G

9

Flankstyrd utan prioritet

SET [ I
RESET [ [
ouT

Aterstall-prioritet

” Aterstill-prioritet” betyder att om bida insignalerna ir
aktiva kommer det att vara ATERSTALL-kommandot som
foljs, vilket gor att utsignalen blir inaktiv (= 0) pa den
stigande kanten av ATERSTALL, vilket kan ses i fig. 152
Om ATERSTALL kommer forst forblir UT inaktiv nir den
senare SET-signalen blir aktiv. Om SET kommer forst
inaktiveras UT vid den stigande kanten av ATERSTALL.

Set-prioritet

For ”Set-prioritet” ir den bestimmande insignalen SET. Om
bida insignalerna ir aktiva resulterar det i en aktiverad (= 1)
utsignal pa den stigande kanten av SET, vilket kan ses i fig.
152. Om SET kommer forst forblir OUT aktiv nir
ATERSTALL—signalen senare aktiveras. Om ATERSTALL
kommer forst inaktiveras UT vid den stigande kanten av

SET.

Flankstyrd utan prioritet

Det tredje alternativet 4r “Flankstyrd”, for vilken ingen
insignal har prioritet. Utsignalen foljer vilken som av de tv
insignalerna (fortfarande under forutsittning att de har en
positiv flank). Den senast registrerade aktiviteten bestimmer
utgdngens virde. Se tabell 41.

Skulle bada ingdngarna bli aktiverade samtidigt, kommer
inte ndgon férindring att ske; utsignalen kommer bara att
behalla sin tidigare status.

OBS! Insignalerna uppdateras i intervall om 8
millisekunder. Darfor anses signalforandringen som
samtidig om tidsskillnaden ar mindre én 8
millisekunder.

Tabell 41  Sanningstabell for Flankstyrning utan prioritet.

SET ATERSTALL out

0 0 - (ingen
forandring)

1 0/1 1 (set)

o/1 1 0 (aterstall)

A1 1

Ingen férandring

Flip flop 1 [661]

Funktion for SR Vippa 1.
Flip flop 1 mode [6611]

Prioritetsinstillning for insignaler for SR-vippa 1.

6611 Fl mode

Fig. 152 Programmerbara SR-vippe-liigen.

Fabriksinst.: Aterstall

Aterstall 0 Aterstéll-prioritet.

Set 1 Set-prioritet.

Flank 2 Flank styrd utan prioritet.
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Flip flop 1 set [6612]
Val av SET-insignal f6r SR-vippa 1.

6612 Fl set
Fabriksinst.: Fran
Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].

Flip flop 1 reset [6613]
Val av Aterstill-insignal for Vippa 1.

6613 Fl reset
Fabriksinst.: Fran
Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].

Flip flop 1 stéll in férdréjning [6614]
Insignalen SET for SR-vippa 1 ir f6rdréjd med instélle virde

i denna meny.

6614 FlSet Fordr
Fabriksinst.: 0,0s
Alternativ: 0-36000,0s

Flip flop 1 aterstall férdrojning [6615]
Insignalen Aterstill for SR-vippa 1 ir fordrojd med instille
virde i denna meny.

6615 FlRes Fordr
Fabriksinst.: 0,0s
Alternativ: 0-36000,0s

Flip flop 1 timervarde [6616]

Den hir menyn visar det faktiska virdet f6r Vippa 1-timern.

11.6.7 Raknare [670]

Riknarfunktion som riknar pulser och signalerar vid den
digitala utgingen nir riknaren nér de specificerade évre och
undre grinsvirdena.

Riknaren riknar uppét pa positiva flanker pa den utlgsta
signalen. Riknaren nollstills s linge aterstillningssignalen
ir aktiv.

Riknaren kan automatiske rikna ned med en specificerad
nedrikningstid om ingen ny startsignal har uppstatt innan
nedrikningstiden 16pt ut.

Riknarens virde ir kopplat till det évre grinsvirdet, och den
digitala utgangsfunktionen (CTR1 eller CTR2) ir aktiv nir
riknarens virde dr detsamma som det 6vre grinsvirdet.

Se fig. 153 f6r mer information om riknarna.

|:6613 6619

(6611 ] MU UL i
6612 1
541 ]

541 = Digital Ut 1-function

6611= Raknare 1 trigger

6612 = Raknare 1 nollstall

6613= Raknare 1 Ovre gransvérde

6614= Raknare 1 Undre gransvarde
6615= Raknare 1 Nedrakningstidur
6619= Raknare 1 varde

Fig. 153 Riknare, drifisprincip.

Réknare C1 [671]

Riknare 1 parametergrupp.

Réaknare 1 Start [6711]

Val av digital utsignal som ska anvindas som startsignal for
Riknare 1. Riknare 1 riknas ned med 1 pa varje positiv
flank pé startsignalen.

OBS! Maximal raknefrekvens ar 8 Hz.

6616 Fl Tid
Fabriksinst.: 0,0s
Alternativ: 0-36000,0s

Flip flop 2-4 [662] - [664]

Se beskrivning fér Vippa 1[661].

6711 Cl Start
Fabriksinst.: Fran
Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].
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Raknare 1 Nollstall [6712] Raknare 1 Varde [6719]

Val av digital signal som anvinds som éterstillningssignal for Parametern visar det faktiska virdet for Riknare 1.
Riknare 1. Riknare 1 nollstills och halls kvar p4 0 sé linge
som nollstillningsingdngen ir aktiv (hg). OBS! Viardet for Raknare 1 ar gemensamt for samtliga

parameteruppséttningar.

OBS! Aterstallningsingangen har hégsta prioritet.

OBS! Vardet ar utan minne och férsvinner om

6712 Cl Nollst strémmen sténgs av.
Fabriksinst.: Fran
Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [5641]. 6719 Cl Varde
Fabriksinst.: 0
Réknare 1 Ovre gransvarde [6713] Omréade: 0-10 000

Stiller in Riknare 1 pa det 6vre grinsvirdet. Virdet for
Riknare 1 ir kopplat till det valda dversta grinsvirdet och

utgdngen f6r Riknare 1 (CTR1) ir aktiv (hdg) nir riknarens Raknare C2 [672]

virde ir detsamma som det 6vre virdet. Se beskrivning for Riknare 1 [671].

Réaknare 2 Start [6721]
Fungerar exakt likadant som Riknare 1 Start [6711].

OBS! Véarde 0 betyder att raknarens utgang alltid
ar sann (hog).

= = 6721 C2 Start
6713 Cl OvGrans
Fabriksinst.: Fran
Fabriksinst.: 0
. Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].
Omrade: 0-10 000
i . N Raknare 2 Nollstall [6722]
Raknare 1 Undre gransvarde [671 4] Fungerar exakt likadant som Riknare 1 Nollstillning
Stiller in riknare 1 pd det undre grinsvirdet. Riknare 1- (6712].
utgdng (CTRI) inaktiveras (undre) nir riknarens virde ir
lika med eller mindre dn det undre virdet. 6722 C2 Nollst
OBS! Raknarens 6vre gransvérde &r prioriterat, sa om Fabriksinst.: Frén
de Ovre och undre vardena ar desammasa Alternativ: Samma som i menyn DigUt 1 [541].
inaktiveras rédknarens utgang om vardet ar lagre an

det undre vardet.

Réaknare 2 Ovre gransvérde [6723]

6714 Cl UnGrans F6117rllgse]rar exakt likadant som Riknare 1 Ovre grinsvirde
Fabriksinst.: 0
Omréade: 0-10 000 6723 C2 OvGrans
Fabriksinst.: 0
Réaknare 1 Nedrékningstimer [6715] Omrade: 0-10 000

Stiller in den automatiska nedrikningstiduret fér Riknare 1.
Riknare 1 riknas ned med 1 efter att nedrikningstiden 16pt
ut, och om ingen ny start har skett innan nedrikningstiden
16pt ut. Nedrikningstimern nollstills vid varje startpuls som

Réknare 2 Undre gransvarde [6724]

Fungerar exakt likadant som Riknare 1 Undre grinsvirde

Riknare 1 avger. [6714].
6715 Cl1 Nedr Tid 6724 C2 UnGréns
Fabriksinst.: Fran Fabriksinst.: 0
Omréde: Fran, 1-3 600 s (Fran=0) Omréde: 0-10 000
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Réknare 2 Nedrakningstimer [6725]
Fungerar exakt likadant som Réknare 1 Nedrikningstidur

[6715].

6725 C2 Nedr Tid

Fabriksinst.: Fran

Omréade: Fran, 1-3 600 s (Fran=0)

Réknare 2 Varde [6729]

Parametern visar det faktiska virdet for Riknare 2.

OBS! Vardet for Raknare 2 &r gemensamt fér samtliga
parameteruppséttningar.

11.6.8 Klocklogik [680]

Grupp 670 ir endast tillginglig om frekvensomriktaren har
en fyra raders kontrollpanel (inkl. RTC).

Det finns tvé klockfunktioner, Klocka 1 och Klocka 2. Varje
klocka har separata instillningar for Tid p4, Tid av, Datum
p4, Datum av och Veckodag. Dessa klockor kan anvindas for
act aktivera/avaktivera valda funktioner via Reld, digital
utging eller Virtuell I/O (till exempel skapa start- och
stoppkommandon).

Klocka 1 [681]

Tid, datum och veckodag fér klocka 1 i stills in i dessa
undermenyer.

OBS! Vardet ar utan minne och férsvinner om
strdmmen stangs av.

681 Klocka 1

Klocka 1 Tid PA [6811]
Tid nir utsignalen for Klocka 1 (CLK1)aktiveras.

6729 C2 Varde

Fabriksinst: |0 6811 K1k1TidPA

Omréde: 0-10 000 Fabriksinst.: 00:00:00 (tt:mm:ss)
Omrade: 0:00:00-23:59:59

Klocka 1 Tid AV [6812]
Tid nir utsignalen for Klocka 1 (CLK1) avaktiveras.

6812 K1k1lTidAV
Fabriksinst.: 00:00:00 (tt:mm:ss)
Omréade: 0:00:00-23:59:59

Klocka 1 Datum pa [6813]

Datum nir utsignalen for klocka 1 (CLK1) aktiveras.

6813 KlklDatumPA
Fabriksinst.: 2000-00-00
Omréade: 488&-mm-dd (&r-manad-dag)

Klocka 1 Datum AV [6814]

Datum nir utsignalen for klocka (CLK1) avaktiveras.
Observera att om "Klk1DatumAV” ir satt dill ete tidigare
datum in "Klk1DatumPA”, kommer resultatet att blj att
klockan inte avaktiveras vid instillt datum.

6814 KlklDatumAV
Fabriksinst.: 2000-00-00
Omréade: 4a33-mm-dd (ar-manad-dag)
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Klocka 1 Veckodag [6815]

Veckodagar nir klockfunktionen 4r aktiv. I redigeringsliget,
markera eller avmarkera 6nskade vardagar med markoren
med PREV- och NEXT-tangenterna pa kontrollpanelen.
Bekrifta genom att trycka pA ENTER. Limna
redigeringsliget och de aktiverade veckodagarna kommer att
visas i menyn. De avaktiverade veckodagarna ersitts med ett

streck 7-” (t.ex. "MTOTF - -7).

6815 KlklVeckod.
Fabriksinst.: MTOTFLS (alla aktiverade)

A Mandag, Tisdag, Onsdag, Torsdag,
Omrade: Fredag, L6rdag, Séndag.

11.7 Drift/status [700]

Meny med parametrar for visning av alla aktuella driftdata,
som varvtal, vridmoment, effekt etc.

11.7.1 Drift [710]

Processvarde [711]

Processvirdet ir det faktiska processirvirdet, beroende pi
vilken instillning som har gjorts i kapitel, Processkilla

[321].

OBS! Se till att ratt tids- och datuminstéllningar har
gjorts for realtidsklockan, menygrupp [740] "Klocka”.

Exempel 1:

Utsignalen CLK1 ska vara aktiv under arbetstid mandagar till
fredagar, t.ex. 08:00—17:00. Denna signal anvinds for att
starta t.ex. en flikt med virtuell I/U.

Meny Text Installning

711 Processvarde
Enhet Beror pé vald processkalla [321] och
Processenhet [322].
Upolésnin Varvtal: 1 varv/min, 4 siffror
PP 9 Ovriga enheter: 3 siffror

Varvtal [712]

Visar det faktiska axelvarvtalet.

_ 712 Varvtal
6811 KIk1TidPA 08:00
6812 KIk1TidAV 17:00 Enhet rpm
6813 Klk1DatumPA | 2017-02-01 (tidigare datum) Unooening: ] y———
6814 | KikiDaumAV | 2099-12-31 (framtida datum) ppiosning: vanv/min, 4 siiror
6815 Klk1Veckod. MTOTF- -
561 VIO D?St Start Fram OBS! Om atkomst sker via kommunikation ar
562 | VIO1Kéla | Cki signalen otillférlitlig vid varvtal utanfor -32 768 ... 32
767.
Exempel 2:
Utsignalen CLK1 ska vara aktiv hela dygnet under
veckosluten. Moment [71 3]
Visar det faktiska axelmomentet.
Meny Text Installning
6811 KIk1TidPA 0:00:00
6812 | KIKITIJAV 23:59:59 713 Moment
6813 | Kk1DatumPA | 2017-02-01 (tidigare datum) Enhet %, Nm
6814 Klk1DatumAV | 2099-12-31 (framtida datum)
6815 | KkiVeckod. | --- - - SS Uppldsning: | 1%, 0,1 Nm
561 VIO 1 Dest Start Fram
562 VIO 1 Kalla Clk1

Klocka 2 [682]

Se beskrivning fér Klocka 1 [681].

Axeleffekt [714]

Visar den faktiska axeleffekten. Negativt tecken anvinds nir
axeln genererar mekanisk kraft till motorn.

714 Axeleffekt

Enhet W

Uppldsning: 1w
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Elektrisk effekt [715]

Visar den faktiska elektriska uteffekeen. Negativt tecken
anvinds nir motorn genererar elekerisk kraft till

IGBT-temperatur [71A]

Visar faktiskt IGBT-temperatur, uppmitt. Signalen kommer
fran en sensor i IGBT-modulen.

71A IGBT Temp

frekvensomriktaren.
715 El Effekt
Enhet kW

Uppldsning: 1w

Strém [716]

Visar faktisk utstrom.

716 Strom

Enhet A

Upplésning: 0,1A

Utspanning [717]

Visar faktisk utspinning.

Enhet °C

Uppl6sning: 0,1°C

* IGBT-férlusterna och temperaturen beror pa det faktiska
drifefdrhillandet, dvs. utstrém och utspinning, DC-
spanning, switchfrekvens och kylning. Vid hoga
temperaturer sinks switchfrekvensen till ligst 1,5 kHz for att
forhindra larm pa grund av f6r hég temperatur. Denna
funktion ger kontinuerlig och problemfri drift av
frekvensomformaren dven vid héga IGBT-temperaturer.

PT100 1,2,3 Temperatur [71B]
Visar faktisk PT100-temperatur, fér PT100-kort 1.

71B PT100 1,2,3

717 Utspénning

Enhet V

Uppldsning: 0,1V

Frekvens [718]

Visar den faktiska utfrekvensen.

718 Frekvens

Enhet Hz

Uppldsning: 0,1 Hz

DC-lankspéanning [719]
Visar faktisk DC-mellanledsspinning.

719 DC-Spanning

Enhet V

Upplésning: 0,1V

Enhet °C

Uppldsning: 1°C

PT100 4,5,6 Temperatur [71C]

Visar faktisk PT100-temperatur, f6r PT100-kort 2

71C PT100 4,5,6
Enhet °C

Uppldsning: 1°C
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11.7.2 Status [720]

Driftstatus [721]

Indikerar frekvensomriktarens totalstatus.

721 Orpm

Driftstatus
1/222/333/44

Sby Ext/Ext

Fig. 154 Frekvensomriktarens drifistatus

DIEfLEYP Funktion Statusvarde
position
1 Parameter- AB,CD
uppsattning
Ext (extern)
Pan (panel)
222 Kalla till borvarde | Komm (seriell
kommunikation)
Opt (option)
Ext (extern)
Kalla till Start/ Pan (pane)
333 Stopo-kommando Komm (seriell
P kommunikation)
Opt (option)
- -Ingen begrénsning akti
aa Lsp (spanningsgrans)
44 Begrgansmngs Vbg (varvtalsgrans)
funktioner N "
Sbg (stréomgrans)
Mbg (vridmomentgrans)

Exempel: Exempel A/Pan/Ext/Mgb
Detta betyder
A:

Parameteruppsittning A ir aktiv.

Pan: Borvirde kommer frin kontrollpanel (KP)

Ext: Start-/stoppkommandon kommer frin plint 1-22.

Mgb: Vridmomentgrins aktiv.

Beskrivning av kommunikationsformat.

Heltalsvirden och bitar som anvinds.

Bit Heltalsrepresentation
13-8 Aktiva begransningsfunktioner dar
O=Ingen begr, 1=Lsp, 2=Vbg, 3=Sbg, 4=Mbg
14 Omriktaren varnar (ett varningstillstand ar aktivt)
15 Omriktaren larmar (ett larmtillstand ar aktivt)
Exempesl:

Foregiende exempel ”A/Pan/Ext/Mbg”
tolkas som ”0/1/0/4”
I bitformat betyder detta:

Bit Tolkning Heltalsrepresentation
0LSB 0 AO) Parameteruppsattni

1 0 ng

2 1

3 0 Pan (1) |Kalla till styrning

4 0

5 0

6 0 Ext (0) |Kélla till kommando

7 0

8 0

9 0

:? ; Mbg (4) Sr?grrénsningsfunkti

12 0

13 0

14 0 Varningstmsténd
15 MSB 0 Larmtillstand

I exemplet ovan antas att inget larm- eller varningstillstind
rader (lysdioden for larm pa kontrollpanelen ir slicke).

Varning [722]

Visar aktuellt eller senaste varningstillstdind. En varning
upptrider om omriktaren befinner sig nira et larmutillstind,
men fortfarande ér i drift. Vid varningstillstdnd blinkar den
roda larmlysdioden, sd linge varningen ir aktiv.

722 0 rpm
Varning
Broms 17:15:38
Sby Ext/Ext

Bit Heltalsrepresentation

Aktiv Parameteruppsattning, dér

1-0 0=A, 1=B, 2=C, 3=D
4.0 Kélla till borvarde dar

O=Extern, 1=Panel, 2=Komm, 3=Tillval
7.5 Kalla till Start/Stopp/,Z\terst. kommando, dar

O=Extern, 1=Panel, 2=Komm, 3=Tillval

Det aktiva varningsmeddelandet visas i meny [722]. Om
ingen varning dr aktiv visas meddelandet ”Inget fel”.
Nedanstdende varningar kan férekomma;
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Kommunikation D Status digital ingang [723]
Heltalsvarde Indikerar status for digitala ingdngar. Se fig. 155.
0 Inget fel 1 Digln1
1 Motor It 2 Digln2
3 Digln3
2 PTC 4 Digln 4
3 Mot bortfall 5 Digln 5
4 Last rotor 6 Digln6
7 Digln7
5 ExtLarm1* 8  Digln 8
6 Mon MaxAlarm Positionerna et till dtta (frin vinster till hoger) anger status
7 Mon MinAlarm for motsvarande ingéng.
8 Komm fel 1 Hog
9 PT100 0 Lag
11 Pump Exemplet i fig. 155 indikerar att Digln 1,
12 Ext mot temp Digln 3 och Digln 6 ir aktiva i detta 6gonblick.
13 LC Niva 723 Orpm
14 Broms DigIn Status
15 Option 10100100
16 Overtemp Sby Ext/Ext
17 Overstrdm S
18 Overspann R Fig. 155 Digital ingingsstatus, exempel
19 Overspann G . . o
Yo Status digital utgang [724]
20 C_)VerSpam Indikerar status f6r digitala utgingar och relier. Se fig. 156.
21 Overvanvtal RE indikerar status for relierna pd position:
22 Underspann | Relil
eld
23 Kraftdelsfel 2 Reli2
24 Desat 3 Reld3
25 DC-spénn fel DO indikerar status for de digitala utgingarna p position:
26 Internt fel 1 DigUtl
27 OverspN'S 2 Digle
o8 Overspénning Status fér motsvarande utgang visas.
29 STO Aktiv L Hog
0 Lag
31 Enkoder
Exemplet i fig. 156 anger att DigUtl ir aktiv och att Digital
32 ExtLarm2 ut 2 inte ir akeivt. Rela 1 ir aktive, reld 2 och 3 ir inte aktiva.
33 Anln<Offset
34 ExtLarm3* 724 0 rpm
35 ExtLarma” DigUtStatus
RE 100 DO 10
* Varningsmeddelanden ExtLarm1 - ExtLarm4 kan Sby Ext/Ext

konfigureras i meny [430].

Se dven kapitel 12 Felsokning, diagnostik och underhall. Fig. 156 Exempel pa status for digitala utgingar
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Status for analog ingang [725]

Indikerar status for analog ingdng 1 och 2.

725 Orpm
AnIn 1 2
0% -2%
Sby Ext/Ext

Status for analog utgang [727]

Anger status for de analoga utgingarna. fig. 159. T.ex. om 4-
20 mA utstrom anvinds ir virdet 20 % lika med 4 mA.

Fig. 157 Status for digital inging

Den forsta raden indikerar analog inging.

1 Anlnl
2 Anln2

Lis nedit fran den forsta till den andra raden for att se status
(i %) f6r motsvarande inging.

-100 % AnInl har negativt ingingsvirde 100 %

65 %  AnIn2 har ingingsvirde 65 %

Exemplet i fig. 157 anger att bdda de analoga ingingarna dr

aktiva.

727 Orpm
AnUt 1 2
-100% 65%
Sby Ext/Ext

OBS! De visade procentvardena ar absoluta varden
som bygger pa in- eller utgangens hela omrade/
skala, dvs. relaterat antingen till 0-10 V eller 0-20 mA.

Fig. 159 Status for analog urging

Den forsta raden anger analog utgéing.

1 AnUt1
2 AnUt?2

Lis nedit fran den forsta till den andra raden for att se status
(i %) f6r motsvarande utging.

-100 %AnUtl har negativt utgingsvirde -100 %
65 %AnUt2 har utgingsvirde 65 %

Exemplet i fig. 159 anger att bida de analoga utgingarna ir
aktiva.

Status foér analog ingang [726]

Anger status for analog inging 3 och 4.

OBS! De visade procentvardena ar absoluta varden
som bygger pa in- eller utgangens hela omrade/
skala, dvs. relaterat antingen till 0-10 V eller 0-20 mA.

726 Orpm
AnIn 3 4
-100% 65%
Sby Ext/Ext

I/O-kortstatus [728] - [72A]

Indikerar status for extra I/O pa optionskort 1 (Optl),
2 (Opt2) och 3 (Opt3).

Fig. 158 Status for digiral inging

728 Orpm
IU Sstat Optl

RE 000 DI100
Sby Ext/Ext

Area D stat [72B]

Dessa menyer visas inte pa kontrollpanelens display. De
anvinds bara i datorprogrammet EmoSoftCom (tillval) och
kan avlisas via filtbuss eller seriell kommunikation.

Area D LSB [72B1]
Statusbit O till 15.
Se kapitel 10.2.1 sida 89.

Area D MSB [72B2]

Statusbit 16 och 6ver.
Se kapitel 10.2.1 sida 89.
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VIU Status [72C]
Visar virden for de 8 virtuella IO i meny [560].

72C

Sby

VIU Status

Orpm

00000000
Ext/Ext

11.7.3 Lagrade varde [730]

De visade virdena ir de faktiska virden som byggts upp dver tid.

Virdena lagras vid strémavbrott och uppdateras igen nir
strommen kommer tillbaka.

Drifttid [731]

Visar den totala tid frekvensomriktaren har varit i driftlige.

. 731 Drifttid
Driftstatus [72D] . .
Den hir menyn visar vad som hindrar omriktaren frin att Enhet hh:mm:ss (timmar: minuter: sekunder)
starta och kéra. Omrade: 00: 00: 00-262143: 59: 59
72D Driftstatus Nollstall drifttid [7311]
Fabriksinst.: OK Nollstiller drifttidriknaren. Den lagrade informationen
- raderas och en ny registreringsperiod inleds.
Ingenting hindrar motorn fran att
OK 0
starta. .
7311 NollstD tid
Saknar Start | 1 Kérkommando saknas.
- , Fabriksinst.: Nej
Forregling 2 Startférreglings-kommando saknas.
Nej 0
Vilolage 3 Blockerad av vilolage.
Ja 1
PumpFunktion | 4 Blockerad av pumpfunktionen.
Larm S Blockerad av ett larm. OBS! Efter nollstallning atergar installningen
STO 6 Blockerad av STO. automatiskt till Nej.
Blockerad av internt tillstand
Intern block | 7 (instaliningsproblem, t.ex. misslyckad .
ID-korning ej aterstalld). Ansluten tid [732]
— Visar den totala tid frekvensomriktaren varit nitansluten.
PEBBejok |8 Ei;c;l;erad av PEBB (alla PEBB arinte Denna timriknare kan inte nollstillas.
DC ej ok 9 Blockerad av DC-mellanled (DC- 732 Ansluten tid
spanningen &r inte klar).
PPU ladd/ 10 Blockerad av laddning eller kopiering Enhet hh:mm:ss (timmar: minuter: sekunder)
kop av PPU. Omréde: 00: 00: 00-262143: 59: 59
Blockerad av sékning efter alternativ
SokerOptkort| 11 (forsdker uppratta kommunikation .
med inbyggda optionskort). Energl [733]
- Visar den totala energiforbrukningen sedan den senaste
Blockerad av optionsprogramvara nollscilln
OptSwSpérrar| 12 | (funktionen i en icke-standard- energinollstéllningen [7331].
programvara blockerar driften).
733 Energi
OBS! Omriktaren kan vara igang d&ven om den &r Enhet Wh (visar Wh, KWh, MWh eller GWh)
blockerad, t.ex. pa grund av idrifttagning eller stopp. 0.0-1 GWh
Omrade: Raknaren kommer att starta om fran O
efter 1 GWh
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Nollstall energi [7331]

Nollstiller energiriknaren. Den lagrade informationen
raderas och en ny registreringsperiod inleds.

7331 NollstEnerg

Fabriksinst.: Nej
Nej 0
Ja 1

OBS! Efter nollstallningen atergar instéllningen
automatiskt till Nej.

11.8 Larmlista [800]

Huvudmeny med parametrar for visning av alla lagrade
larmdata. Frekvensomriktaren sparar de nio senaste larmen i
larmminnet. Vid larm kopieras statusmenyerna till
larmmeddelandeloggen och hir ir nio
larmmeddelandeloggar [810]-[890]. Larmminnet
uppdateras enligt FIFO-principen (forst in, forst ut). Om ett
tionde larm intriffar, raderas det dldsta larmet. Vid varje
larm lagras drvirdena for ett antal parametrar, sd att de kan
anvindas for felsokning.

Larmmeddelandelogg med RTC
[8x0]

Larm registrerade med aktuell realtidsklocka (RTC ir

monterad pé kontrollpanelen med 4 rader) visas med aktuell
tid och aktuellt datum.

8x0 <Larmmeddelande>
Enhet 4a:mm:dd tt:mm:ss

(&r:méanad:dag timmar:minuter:sekunder)
Omréade: 00: 00: 00-262143: 59: 59

Larmmeddelandelogg utan RTC
[8x0]

Larm registrerat utan aktuell RT'C visas med tiden for
riknaren ”Drifttid [731]” vid larmtillfillet.

Efter aterstillning av larmet, férsvinner felmeddelandet och
meny [100] visas.

8x0 <Larmmeddelande>
Enhet tt:mm:ss (timmar:minuter:sekunder)
Omrade: 00: 00: 00-262143: 59: 59

Felmeddelande [810]

Om ett larm intriffar dndras menyn till meny [810]. Nir ett
larm har dcerstillts andras menyn och meny [100] visas.

Nedan visas tvd exempel pa larmmeddelanden.

Hir visar menyn datum och realtid nir larmet intriffade.

810 Orpm
Overtemp
2020-01-1517:15:38
Sby Ext/Ext
Fig. 160
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Hair visar menyn kortiden ndr larmet intriffade. Kobi
opieras -
Larmmeny Beskrivning
fran
810 Orpm
= 810 310 Borvarde
Overtemp
1396:13:00 81P 72C VIU Status
Sby Ext/Ext 81Q 71C PT100 4,5, 6
Fig. 161

Fig. 161 visar den tredje larmminnesmenyn [810]:
Overtemperaturlarm intriffade efter 1396 timmars och 13
minuters drifttid.

Filtbussens heltalsvirde fér larmmeddelande, se
meddelandetabellen for Varning [722].

OBS! Bit 0 till 5 anvands for att ange

larmmeddelandevardet. Bit 6 till 15 ar for internt bruk.

Larmmeddelande [811] - [81Q)]

Vid larm kopieras informationen frin statusmenyerna till

Larmmeddelanden [820] - [890]

Samma information som fér meny [810].

Samtliga nio larmlistor innehéller samma typ av data. Till
exempel innehdller DeviceNet-parameter 31101 i larmlista 1
samma datainformation som 31151 i larmlista 2. Se ”15.
Menylista” pé sidan 237.

Aterstall larmlogg [8A0]

Aterstiller innehallet i de nio larmminnena.

8A0 Reset Trip L
Fabriksinst.: Nej

Nej 0

Ja 1

OBS! Efter aterstallningen gar instéllningen
automatiskt tillbaka till ’NEJ”. Meddelandet OK visas
under 2 sekunder.

larmmeddelandeloggen.

Larmmeny Kof|: ;er:as Beskrivning
811 711 Processvarde

812 712 Varvtal

813 713 Moment

814 714 Axeleffekt

815 715 El effekt

816 716 Strém

817 77 Utspéanning

818 718 Frekvens

819 719 DC-spanning

81A 71A IGBT-temperatur

81B 71B PT100 1, 2,3

81C 721 Driftstatus

81D 723 Status for digital ingang
81E 724 Status for digital utgang
81F 725 Status for analog ingang 1-2
81G 726 Status analog ingang 3-4
81H 727 Status for analog utgéng 1-2
81l 728 I/O-status optionskort 1
81J 729 I/O-status optionskort 2
81K 72A I/O-status optionskort 3
81L 731 Drifttid

81M 732 Ansluten tid

81N 733 Energi
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11.9 Systemdata [900]

Huvudmeny f6r visning av alla systemdata for omrikearen.

11.9.1 Omriktare [920]

Omriktartyp [921]

Visar omriktartyp enligt typnumret.

Tillbehéren framgér av omriktarens typskylt.

OBS! Om styrkortet inte ar konfigurerat, blir visad typ
FDUA48-###-##.

921
FDU 2.1

FDU48-046-5X
Sby

Fig. 162 Exempel pd omriktartyp.

Exempel
FDU48-046-5Xfrekvensomriktarserie

- limplig for 380 - 480 V nitspinning och en
- nominell utstrém pa 46 A.

- IP-klass = IP54 och IP55 (2X = IP20/21)

Programvara [922]

Visar versionsnummer for frekvensomriktarens
programvara.

Fig. 163 ger ett exempel pa versionsnummer.

Tabell 42 Information for Modbus- och Profibus-nummer,

programuversion

Bit Exempel Beskrivning

7-0 32 Mindre version

13-8 5 Storre version

utgava

00: V, slutligt utgiven
version

15-14 01: P,
preliminarutgéveversion
10: B, betaversion

11: o, Alfaversion

Tabell 43  Information for Modbus- och Profibus-nummer,

optionsversion
Bit Exempel Beskrivning
7-0 07 Mindre tillvalsversion
15-8 03 Stdrre tillvalsversion

OBS! Den programvaruversion som visas i meny [922]
maste ha samma versionsnummer som pa titelsidan i
denna bruksanvisning. Om sa inte ar fallet, kanske
inte frekvensomriktaren fungerar s som beskrivs i
den hér bruksanvisningen.

Build Information [9221]

Programvaruversion skapad, datum och tid

922
Programvara

vV 5.01 - 03.07
Sby

Fig. 163 Exempel pd programvaruversion

V 5.01= Programvaruversion

- 03.07 = tillvalsversion, ir endast synlig och giltig for
specialprogramvara — OEM-anpassad
programvara.
03 = (storre) specialprogramvara versionsnummer
07 = (mindre) dndring av denna specialprogramvara

9221
Build Info
200616145041
Sby
AAMMDDHHMMSS
Fabriksinst.: (AA=ar, MM=manad, DD=dag,

HH=timmar, MM=minuter, SS=sekunder)

Build 1D [9222]

Programvaruidentifikationskod

9222
Build ID
BEES5529E

Sby
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EmoLib ID [9223]

Identifikationskod fér programvarubibliotek

9223
EmoLib ID

9A12D134
Sby

Hardvara [924]
CB key [9241]

Unik identifierare for styrkortet; 32-bitars hexvirde.

Programvarukonfiguration [9224]
Icke-standardfunktioner aktiveras om virdet avviker frin
noll.

9241
CB Key
OODBDASB

Sby

9224
SW Config

Sby

| Fabriksinst | 0

Enhetsnamn [923]

Hir kan du ange ett namn for enheten, for service eller
kund-ID. Funktionen gor att anvindaren kan ange ett namn
for enheten med max 12 tecken. Bekrifta teckenval genom
att med tangenten Next flytta markéren till nista position.
Blidddra nedét i teckenlistan med tangenterna + och -.
Bekrifta teckenvalet genom att med tangenten Next flytta
markéren till nista position. Se avsnittet Anvindardefinierad

enhet [323].

Exempel
Skapa anvindarnamnet ANV 15.

1. G4 till meny [923] och tryck pa for att flytta mar-
koren till positionen lingst till hoger.

Tryck pé tangenten + tills tecknet A visas.

Tryck pa Nista

Tryck sedan pa tangenten + tills N visas, och
bekrifta med Nista.

Upprepa tills du skrivit in ANV 15.

el

N

‘ Exempel: ‘ 00DBDASB

Kntrl Panel [925]

Den hir menyn och undermenyerna déljs om en ildre
kontrollpanel ansluts.

Kontrollpanelens programvaruversion
[9251]

Visar versionsnummer for AFR-enhetens kontrollpanel.

Fig. 163 ger ett exempel pa versionsnummer.

9251
CP SW ver
Vv 2.00

Sby

Fig. 164 Exempel pd programvaruversion

V 2.00 = Programvaruversion

CP HW ver [9252]

Hardvaruversion for ansluten kontrollpanel.

9252
CP HW ver
11

Sby

923
Enhetsnamn

Sby

CP Build ID [9253]

32-bitars hex-virde for monterings-ID for kontrollpanelen.

Fig. 165 ger ett exempel pd versionsnummer.

Fabriksinst.: 0

Nir du sdnder ett enhetsnamn, sinder du ett tecken i taget,
med bérjan langst till hoger.

9253
CP Build ID

64A26CES5
Sby

Fig. 165 Exempel pd kontrollpanelens monterings-ID.
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11.9.2 Realtidsklocka

I kontrollpanelen med fyra rader finns en inbyggd
realtidsklocka. Det betyder att datum och tid kommer att
visas vid t.ex. ett larmtillstdnd. Det finns 4ven en inbyggd
kondensator som ser till att klockan inte stannar vid
stromavbrott.

Vid strémavbrott fungerar realtidsklockan i minst 60 dagar.

Tid och datum ir fabriksinstillda. Eftersom backuptiden
endast ir cirka 60 dagar rekommenderas dock att stilla in
datum och tid under driftsittningen. Datum och tid visas
och kan stillas in i féljande menyer.

Klocka [930]

Denna menygrupp visar aktuell tid och aktuellt datum
(endast for ldsning).
Tid och datum ir fabriksinstillda till CET (Centraleuropeisk

tid). Justera vid behov i féljande undermenyer.

11.9.3 Underhall [940]

Menygrupp for kontrollintervallfunktionen.

Intervall [941]

Serviceintervall for omriktare (i timmar). Nir intervallet har
passerats blinkar ett varningsmeddelande pa PPU. Enheten
ir timmar och standardvirdet ir 35 000 timmar = 4 ir.
Maxvirdet dr 87 600 timmar, vilket motsvarar 10 &r.

930H 1240rpm
Klocka

2021-01-01 12:34:40

Kor R tangent/tangent

Tid [931]
Aktuell tid, visad som TT:MM:SS. Justerbar instillning.

941 Intervall
Fabriksinst.: 35000 h
Alternativ: Frén, 1...87 600 h (Fran=0)

Underh Rakn [942]

Den hir menyn visar dterstdende timmar fére inspektion.
Menyn ir skrivskyddad. Nir Act.Counter nér det intervall
som stillts in i meny [941] Intervall kommer
varningsmeddelandet "Inspektion!” att blinka i textomridet
F pa PPU-displayen och varningslysdioden kommer att
blinka. Varningsmeddelandet kan aterstillas med meny
[943] eller genom att man okar inspektionsintervallet i
meny [941].

942 Underh Réakn

931 Tid

Fabriksinst.: | O h
0-2 000 000 000 h

Omréde:

| Fabriksinst.: | 00:00:00 (tt:mm:ss) ‘

Datum [932]
Aktuellt datum, visat som AAAA-MM-DD. Justerbar
instillning.

932 Datum

NollstalRakn [943]

I denna meny kan aterstdende timmar fore inspektion (visas
i meny [942] Underh Rikn) dterstillas. Nar virdet har
aterstillts atergar det till "Nej”.

Fabriksinst.: | 2000-00-00 (348a-mm-dd)

Veckodag [933]

Visar aktuell veckodag (endast for lisning).

933 Veckodag

Fabriksinst.:
Méandag 0
Tisdag 1

Méandag

Onsdag

Torsdag

Fredag

Lordag

O O | WO N

Séndag

943 NollstalRakn
Fabriksinst.: Nej

Nej 0

Ja 1
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11.9.4 ServKontakt [950] Epost Namn [956]

Denna menygrupp anvinds for att ligga till service- Menyn gér det mojligt att definiera en e-postadress till ett
kontaktinformation i frekvensomformaren. Den ir servicecenter med hogst 16 tecken och alfanumeriska
tillginglig vid normal inloggning, dvs. for alla anvindare. tecken.

Redigering av texterna gors enligt samma principer som

beskrivs for Enhetsnamn [923]. ‘ 956 Epost Namn ‘

‘ Fabriksinst.: ‘ Tom

Bolagsnamn [951]

Menyn gor det méjligt att definiera ett féretagsnamn med
hégst 16 tecken och alfanumeriska tecken.

Epost Doman [957]

Menyn gor det mojligt att definiera ett doménnamn for ett

| 951 Bolagsnamn ‘ servicecenter med hogst 16 tecken och alfanumeriska
tecken. Symbolen ”@” ir fast vid den 16:e positionen.
| Fabriksinst.: ‘ Tom ‘
‘957 Epost Doméan ‘
Telefonnummer [952] [ Fabriksinst.: | @cgglobal.com

Menyn gor det méjligt ate definiera ett kontaktnummer till
ett servicecenter med maximalt 10 siffror.

|952 Tel Nummer ‘
| Fabriksinst.: ‘ Tom ‘

Adress Rad 1 [953]

Menyn gor det méjligt att definiera férsta raden av en adress
till ete servicecenter med hogst 16 tecken och alfanumeriska

tecken.
|953 Adress Rad 1 ‘
| Fabriksinst.: ‘ Tom ‘

Adress Rad 2 [954]

Menyn gor det mojligt act definiera andra raden av en adress
till ett servicecenter med hogst 16 tecken och alfanumeriska

tecken.
1954 Adress Rad 2 |
| Fabriksinst.: ‘ Tom ‘

Adress Rad 3 [955]

Menyn gor det mojligt att definiera tredje raden av en adress
till ett servicecenter med hogst 16 tecken och alfanumeriska

tecken.
|955 Adress Rad 3 ‘
| Fabriksinst.. | Tom ‘
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12. Felsbékning, diagnostik och underhall

12.1 Larm, varningar
och begransningar

For att skydda omriktaren dvervakar systemet kontinuerligt
de viktigaste driftvariablerna. Om négon av dessa variabler
overskrider sikerhetsgrinsen, visas ett fel- eller
varningsmeddelande. For att undvika potentiellt farliga
situationer forsitter sig omriktaren i stoppliget Larm,

och orsaken till larmet visas pa displayen.

Ett larm stoppar alltid omriktaren. Larm kan delas in

i normala och mjuka larm, beroende pé instillningarna
under Larmtyp. Se meny ”[250], Aterstart”. Normalt larm ir
fabriksinstillt. For normala larm stannar frekvensomriktaren
omedelbart, dvs. motorn rullar ut naturligt tills den stannar.
Fér mjuka larm stoppas frekvensomriktaren genom att
rampa ned varvtal - motorn retarderas till stillastdende.

”Normalt larm”
*  Omriktaren stoppas direkt, motorn rullar
ut till stillastdende.

* Larmreld idr aktivt eller larmutging 4r aktiv (om valt).
* Larmlysdioden lyser.

¢ Aktuellt larmmeddelande visas.

* Statusindikeringen "Lrm” visas (omrade D pd displayen).

»  Efter 4terstillningskommando, frsvinner
felmeddelandet och meny [100] visas.

“Mjukt larm”

* Frekvensomriktaren stoppas genom att retardera
till stillastdende.

Under retardationen

e Aktuellt larmmeddelande visas, samt ett S fore
larmtiden, vilket indikerar mjuke larm.

* Larmlysdioden blinkar.

*  Varningsreld 4r aktivt eller varningsutging ir aktiv
(om valt).

Vid stillastiende
* Larmlysdioden lyser.

e Larmreld dr aktivt eller larmutgéng ir aktiv (om valt).

* Statusindikeringen "Lrm” visas (omrade D pd displayen).

*  Efter 4terstillningskommando, frsvinner
felmeddelandet och meny [100] visas.

Utéver larmindikeringarna finns det ytterligare tva
indikeringar f6r att visa att omrikearen 4r i onormalt

driftlige.

”Varning”
*  Omriktaren befinner sig nira en larmbegrinsning.

*  Varningsreld ir aktivt eller varningsutging ir aktiv
(om valt).

e Larmlysdioden blinkar.

e Det tillhérande varningsmeddelandet visas i fdnstret
”[722] Varning”.

* Négon av varningsindikeringarna visas
(omrade C av displayen).

”Begransningar”

e Omriktaren begrinsar viidmoment och/eller frekvens
for att undvika larm.

* Begrinsningsreld dr aktivt eller begrinsningsutgdng
ir aktiv (om valt).

e Larmlysdioden blinkar.

* En av grinsstatusindikeringarna visas

(omrade D pi displayen).
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Tabell 44  Lista ver larm och varningar

12.2 Larmtillstand, orsaker
och atgarder

Tabellen lingre fram i det hir avsnittet ska ses som

en grund for felsokning vid systemfel, med dtgirder

for eventuella uppkommande problem. Vanligen utgér
sjilva frekvensomriktaren bara en liten del av ett helt
omrikearsystem. Ibland ir det svart att faststilla orsaken
till felet, och trots att omriktaren visar ett specifikt
larmmeddelande ir det inte alltid enkelt att hitta ritt
orsak till felet. Det krivs dirfér goda kunskaper om hela
drivsystemet. Kontakta leverantéren om du har fragor.

Onmriktaren 4r konstruerad p4 s4 sitt att den férsoker undvika
larm genom att begrinsa moment, Sverspanning etc.

Fel som upptrider under driftsittning, eller kort ddrefter,
beror sannolike pa felaktiga instillningar eller ocksa
pa bristfilliga anslutningar.

Fel eller problem som upptrider efter en timligen ling
period av felfri drift kan bero pa forindringar i systemet
eller i miljon (till exempel slitage).

Fel som upptrider regelbundet utan uppenbar orsak,
beror vanligen pi elektromagnetiska storningar.
Kontrollera att installationen uppfyller gillande
krav enligt EMC-direktiven. Se kapitel 8. sida 83.

Ibland gir det snabbast att prova sig fram for att hitta
orsaken till ett fel. Denna metod kan tillimpas pa alla nivéer,
frin dndring av instillningar och funktioner till bortkoppling
av enstaka styrkablar eller byte av hela drivsystem.

I larmloggen kan du se om vissa larm upptrider vid sirskilda
tillfillen. Larmloggen registrerar 4dven larmtidpunkten enligt

drifttidsriknaren.
VARNING!
Om det ar nédvandigt att 6ppna
omriktaren eller ndgon del av systemet
(motorkabelhdlje, skyddsrér, elpaneler,
apparatskap, etc.) fér inspektion eller matningar enligt
denna bruksanvisning, maste berord personal absolut
lasa igenom och beakta sékerhetsinstruktionerna
i bruksanvisningen.

Larm- och Larm Varningsin-
varningsmed-| Alternativ (normalt/ dikatorer
delanden mjukt) (Omrade D)
Motor 2t | S8MV/FIEN o/t 2t
Begréansning
PTC Larm/Fréan | Normalt/mijukt
Motor-PTC Till Normalt
PT100 Larm/Frén | Normalt/mijukt
Motorbortfall | Larm/Frén Normalt
Léast rotor Larm/Fran Normalt
ExtLarm1 Via Digln | Normalt/mjukt
Ext mot temp | Via Digin | Normalt/mjukt
Mon MaxAlarm Larm/Eran/ Normalt/mjukt
Varning
Mon MinAlarm Larm/Fran/ Normalt/mijukt
Varning
Larm/Frén/
Komm fel Varning/Byt | Normalt/mjukt
PSet
Enkoder Larm/Frén Normalt
Pump Via option Normalt
Overtemp Till Normalt oT
Overstrém S il Normalt
Overspann R Till Normalt
Overspann G Till Normalt
Overspann Till Normalt
Underspann Till Normalt LV
Larm/Frén/
LC Niva Varning via | Normalt/mjukt LCN
Digln
Desat XXX * Till Normalt
DC-spann fel Till Normalt
Kraftdelsfel ,
KE XXXX * Till Normalt
OverspN' S il Normalt
Overspanning Varning Ubg
STO aktiv Varning STO
Broms Larm/Fran/ Normalt
Varning
TILLVAL Till Normalt
Internt fel Normalt
ExtLarm2 Via Digin | Normalt/mjukt
Anln<Offset Fran/Lg m/ Normalt/mjukt
Varning

*)  Se tabellen tabell 45gillande vilken Desat eller
Kraftdelsfel som I6st ut.
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12.2.1 Tekniskt kvalificerad personal

Installation, igingkdrning, mitningar, etc. av eller pd
frekvensomriktaren fir endast utféras av personal som
har tillrickliga tekniska kvalifikationer f6r uppgiften.

12.2.2 Vid éppning av
frekvensomriktaren

VARNING!
Koppla alltid bort natspanningen om
det ar nédvandigt att 6ppna omriktaren,

och vanta minst 7 minuter sa att
kondensatorerna hinner laddas ur.

VARNING!
Kontrollera alltid spanningen
i DC-mellanledet vid eventuella

funktionsfel pa omriktaren, eller
vanta minst 1 timme efter att
natspénningen stangts av innan
omriktaren demonteras for reparation.

Anslutningarna for styrsignaler och omkopplarna ir
isolerade fran nitspanningen. Vidrag alltid erforderliga
forsiktighetsatgirder innan omrikearen éppnas.

12.2.3 Forsiktighetsatgarder
vid ansluten motor

Om arbete méste utfdras pd en ansluten motor eller
pd den drivna maskinen, maste nitspanningen alltid
forst kopplas bort frin omriktaren. Vinta minst

7 minuter innan du fortsitter arbetet.

12.2.4 Aterstart larm

Nir det maximala antalet larm under Aterstart har uppnitts,
markeras larmmeddelandetimriknaren med etc ”A”.

810 Orpm
Ext larm

A2020-05-05 14:25:02
Sby A Ext/Ext

Fig. 166 Aterstart larm

Fig. 166 visar den tredje larmminnesmenyn [830]:
Larm Overspinning G efter maximalt antal aterstartsforsok
efter 345 timmars, 45 minuters, 12 sekunders drifttid.
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Tabell 45 Larmtillstind, mdjliga orsaker och dtgirder

Larmtillstand Méijlig orsak

Atgard Storlek **

1°t.vardet har éverskridits.

Kontrollera mekanisk dverlast av motorn eller
maskinutrustningen (lager, vaxellador, kedjor,

2
!}l/lzc;‘for "t - Motorn har dverbelastats enligt remmar, etc.).
instéllningarna for ’t. Andra instéliningen f6r Motor % i menygrupp
Motortermistor (PTC) éverskrider Kontrpllera mgkamsk overlas“t avcmotornelller
) o maskinutrustningen (lager, véxellador, kedjor,
maximal niva.
remmar, etc.).
PTC Kontrollera motorns kylsystem
Obs! Giltigt endast om optionskort A YISy s
PTC/PT100 anvinds Sjalvkyld motor pa laga varv, for hog last.
’ Satt PTC, meny [234] till FRAN
Motortermistor (PTC) Sverskrider Kontrpllera mgkanlsk overlasl,.t avomotornelller
) o maskinutrustningen (lager, vaxellador, kedjor,
maximal niva.
remmar, etc.). 002 -
Motor-PTC
- . Kontrollera motorns kylsystem. 105
Obs! Giltig endast om [337] &r o 19 L
aktiverat Sjalvkyld motor pa laga varv, for hdg last.
’ Séatt PTC, meny [237] till FRAN
PT100-element f6r motor Gverskrider Kontrolleracl med avseende pa'mekanlslk
TS Overlast pa motorn eller maskinutrustningen
maximiniva. N .
PT100 (lager, vaxellador, kedjor, remmar etc.)
Obs! Giltigt endast om optionskort Kgntrollera motorpsckylsystem: R
PTC/PT100 anvinds Sjalvkyld motor paa laga vary, fér hog last.
) Satt PT100 till Fran i meny [234].
Kontrollera motorspanningen pa samtliga faser.
Kontrollera om det finns 16sa eller bristfalliga
Fasbortfall eller for stor obalans mellan motorkabelanslutningar.
Motorbortfall

motorfaserna.

Om alla anslutningar &r som de ska,
kontakta leverantéren.
Satt larm for motorbortfall till Fran.

Last rotor

Kontrollera om det féreligger mekaniska
problem p& motorn eller maskinutrustning
ansluten till motorn.

Satt larm for 1ast rotor till Fran.

Momentgrans for stillastdende motor
- Mekanisk blockering av rotor.

- Ingéngen &r aktiv lag.

Extern ingéng (Digln 1-8) aktiv Kontrollera utrustningen som aktiverar den

externa ingangen

Extlarm 1 Obs! Exakt larmmeddelande beror Kontrollera programmeringen av de digitala

pa [431] ExtLarm1-texten. ingdngarna Digln 1-8

Extern ingéng (Digln 1-8) aktiv Kontrollera utrustningen som aktiverar den
Ext larm 2 - Ingéngen &r aktiv lag. externa ingangen

Obs! Exakt larmmeddelande beror Kontrollera programmeringen av de digitala

pa [432] ExtLarm2-texten. ingdngarna Digln 1-8

Extern ingéng (Digln 1-8) aktiv Kontrollera utrustningen som aktiverar den
Ext Larm 3 - Ingéngen &r aktiv lag. externa ingangen

Obs! Exakt larmmeddelande beror Kontrollera programmeringen av de digitala

pa [433] ExtLarm3-texten. ingdngarna Digln 1-8

Extern ingéng (Digln 1-8) aktiv Kontrollera utrustningen som aktiverar den
Ext Larm 4 - Ingangen ér aktiv lag. externa ingangen

pa [434] ExtLarm4-texten.

Obs! Exakt larmmeddelande beror Kontrollera programmeringen av de digitala

ingdngarna Digln 1-8

Ext mot temp ingangen éar aktiv lag.

Kontrollera utrustningen som aktiverar den
externa ingangen

Kontrollera programmeringen av de digitala
ingdngarna Digln 1-8

Extern ingang (Digln 1-8) aktiv:

206 Fels6kning, diagnostik och underhall

CG Drives & Automation 01-7491-00r1



Tabell 45 Larmtillstind, mojliga orsaker och dtgirder

Larmtillstand Méjlig orsak Atgard Storlek **
Internt fel Internt larm Kontakta servicetekniker
- Kontrollera maskinbelastningen
Mon MaxAlarm | Max larmgrans (dverlast) har natts. - Kontrollera belastningsvaktinstaliningen
i avsnitt 11.4.1, sida 155.
- Kontrollera maskinbelastningen
Mon MinAlarm | Min larmgrans (underlast) har uppnéatts. | - Kontrollera belastningsvaktinstéliningen
i avsnitt 11.4.1, sida 155.
- Kontrollera kablage och anslutningar
for seriell kommmunikation.
Fel i den seriella kommunikationen - Kontrollera alla instéliningar for seriell
Komm fel . .
(option). kommunikation
- Starta om utrustningen, inklusive
frekvensomriktaren
- Kontrollera enkoderkortet.
Férlust av enkoderkort, enkoderkabel - Kontrollera enkoderkabel Ioch -signaler.
- Kontrollera motorns funktion.
eller enkoderpulser. o i .
: o - Kontrollera instéllningar for varvtalsavvikelse
Motorvarvtalsavvikelse mellan bérvarde [22G#]
Enkoder och uppmtt varvtal har upptackts. - Kontrollera installningar for varvtalsstyrenheten
Obs! Giltigt endast om tillvalskort [37#]. o i
- - Kontrollera instéliningarna for
Enkoder anvands. . o o
vridmomentbegrénsning [351].
- Inaktivera enkodern, satt meny [22B] till Fran.
Det gér inte att valja ndgon masterpump,
pé grund av aterkopplingssignalfel. - Kontrollera kablage for pumpéterkopplingssignaler
Pump - Kontrollera instaliningarna fr pumpéaterkoppling
Obs! Anvands endast vid digitala ingéngar
pumpstyrning.
- Kontrollera kylningen i omriktarsképet.
For hog kylfianstemperatur - K?ntrollera att de inbyggda ﬂgktarna fungerar.
o . Flaktarna ska starta automatiskt om
- For hég omgivande temperatur . P
. . kylflanstemperaturen blir fér hog.
- for omriktaren . o o .
Overtemp G . Vid start gar flaktarna kortvarigt.
- Otillracklig kylning . ) )
o . - Kontrollera mérkdata fér omriktare och motor.
- For hog stromstyrka e
- Blockerade eller skadade flaktar - Rengdr flaktarna.
- Kontrollera/minska switchfrekvensinstéliningarna
i [22A)/[22E1].
Motorstrdmmen Gverskrider o . . .
. . - Kontrollera instéliningarna for accelerationstid
omriktarens toppstrém: o .
) : . och férlang dem vid behov.
- For kort accelerationstid
o on - Kontrollera motorlasten.
- For hég motorlast .
. - - Kontrollera om motorkabelanslutningarna
- . - Kraftiga lastvariationer o
Overstrom S . . ar bristfalliga.
- Mjuk kortslutning mellan . oL
. - Kontrollera om jordkabeln &r bristfalligt ansluten.
faser eller fas och jord )
e - - Kontrollera om det finns vatten eller fukt
- Biristfalliga eller 16sa . i .
. i motorholie och kabelanslutningar.
motorkabelanslutningar . . o
o . o - Sank IxR-kompenseringsnivan [352]
- For hog IxR-kompenseringsniva
Overspénn For hég DC-mellanledsspéanning
R(etardation) - For kort retardationstid med - Kontrollera instélld retardationstid och
avseende p& motorns/maskinens Oka den om sé behovs.
Overspann tréghetsmoment. - Kontrollera bromsmotstandsstorleken och
G(eneration) - For litet bromsmotstand, bromschopperfunktionen (om sddan anvands).
felfunktion hos Bromschopper
Overspéann (N&t ' Anni
Dverspan (NaY) e hog DC-mellaniedsspanning tl fojd |~ Kontrollera matningsspanningen.
Oversp N(at) b - Forsok eliminera storningskallan, elleranslut
: av for hdg natspanning . N :
S(spanning) till annan n&tanslutning.
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Tabell 45 Larmtillstind, mojliga orsaker och dtgirder

Larmtillstand Méjlig orsak Atgard Storlek **
- Kontrollera att samtliga tre faser &r korrekt
anslutna och att plintskruvarna ar atdragna.
For ldag DC-mellanledsspanning - Kontrollera att natspanningen ar inom
For 1&g eller ingen matningsspanning omriktarens grénser.
Underspann - Nétspanningsfall vid start avannan |- Forsék anvanda andra natledningar
stor effektforbrukare pa samma om spéanningsfallet férorsakas av annan
matning. maskinutrustning.
- Anvand funktionen fér underspanningsskydd
[421].
Lag kylvatskeniva i extern tank. - Kontrollera vatskekylningen.
Extern ingéng (Digln 1-8) aktiv - Kontrollera utrustningen och anslutningarna
LC Niva - Ingéngen ar aktiv 18g. till den externa ingangen.
Obs! Galler endast omriktartyper - Kontrollera programmeringen av de digitala
med véatskekylning som tillval. ingdngarna Digln 1-8
TILLVAL Om ett tillvalsspecifikt larm utléses Kontrollera beskrivningen av det tillval det géller
Desat - Kontrollera om motorkabelanslutningarna 2669
Desat U+ * ar bristfalliga. L
— - Kontrollera med avseende pa daliga
Desat U- Fel i slutsteget, jordkabelanslutningar.
Desat V+ * - IGBT-méttningsstrom har 6verskridits. | - Kontrollera med avseende pa vatten eller
Desat V- * - Hard kortslutning mellan faser fuktighet i motorhdliet och kabelanslutningarna.
eller mellan fas och jord. - Kontrollera att informationen frdn motorns 090 och
Desat W+ * - Jordfel markskylt har angetts korrekt. daréver
Desat W- * For storlekarna B till D &ven - Kontrollera bromsmotstandet, broms-IGBT
bromschopper IBGT dvervakade och kablarna.
. - For storlek H och stérre, kontrollera kablarna
Desat BCC fran PEBBarna till motorn och att samtliga
ar i korrekt ordning i parallell anslutning.
- Kontrollera att samtliga tre faser &r korrekt
anslutna och att plintskruvarna ar atdragna.
DC- Brum i DC-mellaniedsspanning - Kon.trollera att patspannlngen ar inom
- . o omriktarens grénser.
mellanledsfel Gverskrider maximinivan. e N . .
- Forsdk anvanda andra natledningar
om spéanningsfallet férorsakas av annan
maskinutrustning.
Ett av KF—Iarmen nedan (kraftldellsfeD - Kontrollera KF-larmen och forsok att avgora vilken
Kraftdelsfel nedan har utlésts, men det gick inte . o Lo
.. ) orsaken ar. Larmhistoriken kan vara till hjalp.
att avgéra vilket.
KF Flaktfel * Fel i flaktmodul. - K.ontrczllera orp ﬂlt"ren ar igensatta och om det finns O?O"och
foremal framfor flakten. daréver
KF HCB fel * Fel i styrd likriktarmodul (HCB). - Kontrollera natspanningen. O?Q.OCh
dardver
i - Kontrollera motorn.
Strombalansfel: .l . .
. : - Kontrollera sékringar och ledningsanslutningar. 430 och
PF stromfel mellan olika moduler. . ’ .
o : - Kontrollera de enskilda motorstréomkablarna dardver
mellan tva faser i en modul. - .
med en amperematare av tangmodell.
i . Ifel vid §pgnn|ngspalan§§r|ng, - Kontrollera motorn. 430 och
KF dverspdnn | dverspdnning har identifierats - Kontrollera sé&kringar och ledningsanslutningar. dardver
i en av kraftmodulerna (PEBB) 9 9 gar
KF Komm fel * | Internt kommunikationsfel Kontakta servicetekniker
KF Int Temp * For hdg intern temperatur Kontrollera interna flaktar
KF Temp Fel * | Funktionsfel hos temperaturgivare Kontakta servicetekniker
N Fel DC-mellanledsp&nning - Kontrollera natspanningen. 060 och
KF DC Fel ) o o . . .
och matningsspanning - Kontrollera sé&kringar och ledningsanslutningar. dardver
. . . I - Kontrollera natspéanningen.
KF Natfel Fel i matningsspanning - Kontrollera sékringar och ledningsanslutningar.
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Tabell 45 Larmtillstind, mojliga orsaker och dtgirder

Larmtillstand Méjlig orsak Atgard Storlek **
KF PBUC* Kre}]‘tkortets st’}/renhe't aterstalld
av "watchdog”-funktion.
Kontrollera kablage fér bromssvarssignal
till vald digital ingang.
Kontrollera programmeringen av digital ingéng
Digin 1-8, [5620].
Mekaniska bromsen utloste ett larm pa E%nrg;)&reer%glxargbwtaren for den mekaniska
Broms ground av bromsfel (6ppnades inte) eller Kontrollera deﬁ mekaniska bromsen for
pa grund av 6ppen broms under stopp. att se om kabeln fran bromssvarssignalen
frdn bromsens granslégesbrytare ar inkopplad.
Kontrollera bromsens kontaktor.
Kontrollera installningarna [33C], [33D], [33E],
[33F].
Kontrollera kablage och anslutningar for de
Anin<Offset En analog ingangssignal ligger under igil’?rgﬁeipaggggkﬂr?ﬁ : urerade minimivardena
75 % av det konfigurerade minimivardet. f6r analoga ingéngagr
Inaktivera Al Fel Mod i meny [51D].
* = 2...15 Modulnummer om parallella kraftenheter (storlek 430-3000 A)
** = Om det inte stir nigon storlek i denna kolumn, giller informationen samtliga storlekar.
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12.3 Underhall

Frekvensomriktaren 4r konstruerad for att behova endast
ett minimum av service och underhall. Vissa saker m3ste
dock kontrolleras regelbundet for att optimera produktens
livslingd.

e Hall frekvensomriktaren ren och sikerstill effektiv
kylning (rena luftintag, kylflinsprofil samt ovriga
delar och komponenter)

* Det finns en intern flikt som bér inspekteras
och rengbéras frin damm vid behov.

*  Om omriktaren ir inbyggd i ett apparatskép,
bér du dven kontrollera och rengéra apparatsképets
dammifilter regelbundet.

* Kontrollera externa ledningar, anslutningar
och styrsignaler.

* Kontrollera dtdragningen av samtliga kabelanslutningar
regelbundet. Nit- och motorkabelanslutningar ir sirskilt
viktiga

Férebyggande underhall kan optimera produktens

livslingd och sikra en problem- och avbrottsfri drift.

Mer information om underhdll fir du genom att kontakta
servicepartnern for CG Drives & Automation.

Forsiktighetsatgarder
vid ansluten motor

Obs! Se bruksanvisningen fran tillverkaren
av motorn for krav gallande motorunderhall.

Om arbete méste utféras pd en ansluten motor eller pa den
drivna maskinen, maste nitspinningen alltid férst kopplas
bort fran omrikearen.
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13. Tillval

De Tillval som finns enligt fabriksinstillningen beskrivs 13.2 Set med extern
kortfattat nedan. For vissa av tillvalen finns separata

instruktioner eller installationshandbécker. Kontakta kontro"panel
leverantéren f6r mer information. Se dven ”Teknisk katalog

for frekvensomriktare” fér mer info. 13.2.1 Set med kontro||pane|

13.1 Kontrollpanel inklusive blank panel

Kontrollpanel med fyra raders display.

Ordernummer Beskrivning
Ordernummer
Beskrivning 01-6878-40 | Set med kontrollpanel (typstorlek B)
P54 IP20/21 01-6879-40 | Set med kontrollpanel(typstorlek C)
Kontrollpanel med fyra rader S
01-6520-00| 01-6521-00 B . et med kontrollpanel (typstorlek D och
(standard) 01-6880-40 darover)

Kontrollpanel med fyra rader
med Bluetooth (tillval)

01-6520-20| 01-6521-20| Kontrollpanel med WiFi (tillval)

01-6520-11| 01-6521-11

AC DRIVE

Fig. 168 Set med kontrollpanel inklusive blank panel.

‘ @ ‘ Extern kontrollpanel av IP54-klass limplig f6r montering pd

en skdpsdorr. Detta tillval ska anvindas tillsammans med en

Q frekvensomriktarmodul som bestills med en inbyggd

E kontrollpanel.

13.2.2 Set med kontrollpanel

‘ @ inklusive kontrollpanel

Ordernummer Beskrivning

01-6878-00 Standard kontrollpanel (typstorlek B)
01-6878-10 Kontrollpanel med Bluetooth (typstorlek B)

Fig. 167 Kontrollpanel med fyra raders display.

Displayen har bakgrundsbelysning och fyra rader om 20 01-6878-20 Kontrollpanel med WiFi (typstorlek B)
tecken vardera. Denna kontrollpanel ir utrustad med

realtidsklockfunktion. Det betyder att datum och tid 01-6879-00 Standard kontrollpanel (typstorlek C)
kommer att visas vid t.ex. ett larmtillstind. 01-6879-10 | Kontrolipanel med Bluetooth (typstorlek C),

Det finns dven en tillginglig kontrollpanel med Bluetooth
for anslutning till mobiltelefon och surfplatta.

01-6879-20 Kontrollpanel med WiFi (typstorlek C)

01-6880-00 Standard kontrollpanel (typstorlek D och

dardver)

Kontrollpanel med Bluetooth (typstorlek D
01-6880-10 och daréver)
01-6880-20 Kontrollpanel med WiFi (typstorlek D och

dardver)
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Fig. 169 Set med kontrollpanel inklusive kontrollpanel.

Extern kontrollpanel av IP54-klass lamplig f6r montering pa
en paneldérr. Detta tillval ska anvindas tillsammans med en
frekvensomriktarmodul som bestills med en blank
kontrollpanel.

13.3 Handhallen kontrollpanel
2.0

Ordernummer Beskrivning

Handhallen Kontrollpanel 2.0, komplett
for FDU/VFX2,0/2.1 eller

CDU/CDX 2.0/2.1 Kontrollpanel med
fyra rader

01-5039-30

Fig. 170 Handhaillen kontrollpanel 2.0 (kontrollpanel med fyra
rader).

Den handhillna kontrollpanelen (HCP 2.0) ir en komplett
kontrollpanel, litt att ansluta till frekvensomriktaren, for
tillfillig anvindning vid t.ex. driftsittning, service m.m.

Den handhaillna kontrollpanelen har full funktionalitet,
inklusive minne. Det ir méjligt att stilla in parametrar, se
signaler, faktiska virden, felrapporteringsinformation osv.
Det ir ocksd méjligt att anvinda minnet for att kopiera alla
data (som t.ex. data for parameteruppsittningen och
motordata) frin en frekvensomriktare till den handhallna
kontrollpanelen och sedan éverfora denna information till
andra frekvensomriktare.

13.4 Kabelférskruvningssatser
Kabelforskruvningssatser finns for typstorlekarna B, C och D.

Genomforingssatser (tillval) finns for IP54 i typstorlekarna B,
C, D, C69 och D69.

EMC-f6rskruvningar av metall anvinds for motor- och
bromsmotstindskablar.

Ordernummer Strém (matt) Typslicorle
01-4601-21 3-6A(M16 - M20)

01-4601-22 8-10A (M16 - M25) B
01-4601-23 13-18 A(M16 - M32)

01-4399-01 26 - 31 A(M12 - M32) c
01-4399-00 37 - 46 A (M12 - M40)

01-4833-00 61 - 74 A (M20 - M50) D
01-7248-00 2-10 A (M20 - M25) C69
01-7248-10 13- 25 A (M20 - M32) C69
01-7247-00 33 - 58 A (M20 - M40) D69

13.5 EmoSoftCom

EmoSoftCom ir ett program (tillval) som kérs i en
persondator. Det kan ocksa anvindas for att éverfora
parameteruppsittningar frin omriktaren till datorn, for
utskrift etc. Registrering kan goras i oscilloskoplige.
Kontakta CG Drives & Automation for mer information.

13.6 EmoDrive-appen

EmoDrive-appen kan anvindas med mobila enheter som
smartphones och surfplattor. Det 4r ett mingsidigt online-
och offlineverktyg for driftsittning och underhall inklusive
alla huvudfunktioner som ingir i PC-verktyget
EmoSoftCom. Exempelvis:

parameterinstillningar sparar och 4terstiller, dvervakning av
signal- och felloggar, oscil-loskopfunktion och
driftsittningsrapport, men idven for daglig statuskontroll av
din ap-plikation.

Filformaten ir identiska med EmoSoftCom, vilket gor att
filerna kan anvindas i bada verktygen.

EmoDrive-appen har stéd f6r bade Bluetooth (BLE) och
WiFi-typ av kommunikation. Kommunikationsporten i
FDU/VEX 2.1-frekvensomformaren ir tillginglig via en
tillvals-typ (BLE/WiFi) av frekvensomformarens
kontrollpanel (PPU).

EmoDrive-appen fungerar med bade IOS-system (iPhone/
iPad, App Store) samt telefo-ner och surfplattor med
Android-system (Play Store).

212 Tillval
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13.7 Bromschopper

Omrikeare av alla storlekar kan forses med en inbyggd

Tabell 47 Bromsmotstind FDU48 V typer

Rmin [ohm] vid

Rmin (ohm) vid

bromschopper som tillval. Bromsmotstindet miste Typ natspanning 380- | natspanning 440-
monteras utanfor frekvensomriktaren. Valet av motstind 415 Ve 480 Vpc
beror pé applikationens arbetstid och intermittenscykel. Det FDU48 43 50
hir tillvalet kan inte monteras i efterhand. -003
-004 43 50
VARNING! -006 43 50
| tabellen anges minimivarden for -008 43 50
bromsmotstand. Anvand inte lagre -010 43 50
motstandsvarden. Omriktaren kan larma -013 43 50
eller till och med skadas till féljd av fér -018 43 50
héga bromsstrémmar. -025 26 30
-026 26 30
Effekten hos ett anslutet bromsmotstind kan definieras -030 26 30
enligt nedanstiende formel. -031 26 30
-036 17 20
.. 2 -037 17 20
P (Bromsspinning VDC%( ED IE = 5
Riin -046 17 20
) -058 15,5 19
Dir: -060 10 12
P horstand erforderlig effekt i bromsmotstindet -061 10 12
Bromsspinning Vp bromsspinningsniva (se tabell 45) o2 10 12
-074 10 12
Rmin minsta tillitna bromsmotstind -088 7.5 9
(se tabell 47, tabell 48 och tabell 49) -090 3,8 4.4
ED bromstidskvot. Definierad enligt: -105 6,5 8
106 38 74
-109 3,8 4.4
ED = tbr 142 38 4,4
120 [s] -146 38 4,4
-171 3,8 4.4
thy Aktiv bromstid vid nominell bromseffekt 175 3,8 4.4
under en tviminuters driftcykel. 205 27 3,1
Maximalt virde for ED = 1, vilket innebir kontinuerligt 210 2,7 3,1
bromsande. 244 2,7 31
-250 2,7 3,1
-293 2,3 2,8
-295 2,3 2,8
labell 46 -300 2x38 2x4.4
Nétspannin . -365 1,8 2,2
(stélls iy megy(\{gsl:)B] TR ) 375 5x38 5x 44
200-240 380 -430 2x2,7 2x3,1
380-415 660 -500 2x2,7 2x3,1
440-480 780 -590 2x23 2x2.8
500-525 360 -660 2x1.8 2x2.2
550-600 1000 -730 2x1.8 2x2.2
660-690 1150 -810 3x2.3 3x2.8
-885 3x2.3 3x2.8
-1010 3x1.8 3x2.2
-1100 3x1.8 3x2.2
-1300 4x1.8 4x22
-1460 4x1.8 4x22
-1710 5x1.8 5x2.2
-1820 5x1.8 5x2.2
-2190 6x1.8 6x2.2
-2550 7x1.8 7x2.2
-2920 8x1.8 8x2.2
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Tabell 49  Bromsmotstind FDUGY V typer

Tabell 48  Bromsmotstind FDUS52 V typer -995 5x49 5x57 5x65
-1K2 6x4,9 6x57 6x6,5
Rmin (ohm) vid Rmin (ohm) vid -1K4 7x4,9 7x5,7 7x6,5
Typ natspanning 440- natspanning 500- -1K6 8x4,9 8x5,7 8x6,5
480 Vac 525 Vac -1K8 9x 4,9 9x5,7 9x6,5
FDU52 50 55 -2KO0 10x4,9 10x 5,7 10x6,5
-003 -2K2 11x4)9 11 x5,7 11x6,5
-004 50 55 -2K4 12x4,9 12x5,7 12x6,5
-006 50 55 -2K6 13x4,9 13x5,7 13x6,5
-008 50 55 -2K8 14 x4,9 14 x 5,7 14 x6,5
-010 50 55 -3K0 15x4,9 15x5,7 15x6,5
-013 50 55
-018 50 55 Obs! Aven om omriktaren detekterar fel i
-026 30 32 bromselektroniken, rekommenderar vi starkt att
-031 30 32 motstand med termiskt skydd anvands, som bryter
-037 20 22 matningen vid dverlast.
~046 20 22
-061 12 14 Bromschoppern (tillval) monteras av tillverkaren och maste
074 12 14 specificeras nir omriktaren bestills.
Tabell 49  Bromsmotstind FDUGY V typer 1 3 8 |/O-k0r|I
;’;‘r'n”] Rmin [ohm] | Rmin [ohm]
Vid i Vifj . ) Vii:i . Ordernummer Beskrivning
Typ natspannin natspannin | natspannin -
g 550-600 | g 660-690 01-3876-01 1/0-optionskort 2.0
g 500-525
Vac Vac Vac
FDUBY P34 varje I/O-optionskort 2.0 finns tre extra reldutgangar och
002 30,4 34,8 40,0 tre extra isolerade digitala ingingar (24 V). 1/O-kortet
2003 304 348 40,0 fungerar tillsammans med pump-/fliktstyrningen, men gir
2004 304 348 40,0 dven att anvinda separat. Hogst 3 I/O-kort kan monteras.
005 304 348 20,0 Detta tillval beskrivs i en separat bruksanvisning.
-008 30,4 34,8 40,0
-010 30,4 34,8 40,0 13.9 Enkoder
-013 30,4 34,8 40,0
-018 30,4 34.8 40,0 Ordernummer Beskrivning
-021 30,4 34,8 40,0
-025 30,4 34,8 40,0 01-3876-03 Enkoder 2.0 tillvalskort
-033 12,9 14,8 17,0
-042 12,9 14,8 17,0 Tillvalskortet for enkoder 2.0 anvinds for att ansluta
-050 12,9 14.8 17.0 terkopplingssignalen for det faktiska motorvarvtalet via en
-058 12,9 14,8 17,0 inkrementell pulsgivare, enligt beskrivning i separat
-082 49 57 6,5 bruksanvisning.
-090 4.9 5,7 6,5 For Emotron FDU och f6r VEX i V/Hz-lige dr denna
-109 4.9 5,7 6.5 funktion endast till for att lisa (regi-strera) varvtal eller for
-146 4.9 57 6.5 spinstart-funktionen.
-175 4,9 5,7 6,5
-200 4,9 5,7 6,5
-250 2x4,9 2x5,7 2x6,5 13.10PTC/PT100
-300 2x4,9 2x57 2x6,5
-375 2x4,9 2x5,7 2x6,5 Ordernummer Beskrivning
-400 2x4,9 2x57 2x6,5 -
30 3X4.9 3X5.7 3X65 01-3876-08 PTC/PT100 2.0 optionskort
-500 3x4,9 3x57 3x6,5
_595 3% 4,9 3x5,7 3%x6,5 Optionskortet PTC/PT100 2.0 f6r isolerad anslutning av
2650 4% 4,9 4x5,7 4%6,5 motortermistorer och hdgst 3 st. PT100-element till
720 4x4,9 4x5,7 4%6,5 frekvensomriktaren beskrivs i en separat bruksanvisning.
800 | 4x49 Zx5,7 Z%65
-905 5x4,9 5x5,7 5x6,5
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13.11 Kommunikationsalternativ

Fran
Ordernummer Beskrivning FDUpmg'i'gnm"ar”"er
(se meny [922])
01-3876-05 Profibus DP 4,0
01-3876-06 DeviceNet 4,0
Modbus/TCP,
01-3876-09 || qustriellt Ethernet 4.1
01-3876-10 EtherCAT, Industriellt 4.32
Ethernet
Profinet 10, enports
01-3876-11 industriellt Ethernet 4.32
Profinet 10, tvaports
01-3876-12 industriellt Ethernet 4.32
EtherNet/IP, tvaports
01-3876-13 industriellt EtherNet 4.36
01-3876-16 CANopen 4.42
Modbus/TCP, tvaports
01-3876-17 | industriellt Ethernet 510

Det finns flera olika optionskort f6r kommunikation med
frekvensomriktaren. Det finns olika tillval for
filtbusskommunikation och ett tillval f6r seriell
kommunikation med grinssnitt RS-232 eller RS-485 med
galvanisk isolering.

1 3.12 Safe Torque Off (STO)

Tillvalskortet OSTO_100 for sikerhetsfunktionen Safe
Torque Off (STO) ir en utokning av den Emotron-
frekvensomriktare som anvinds for funktionssikerhets-
andamal for att uppna t.ex. forhindrande av ovintad
start av motorn (POUS) eller nédstopp. Detta garan-
terar sikerheten for bade operatoren och maskinen i
enlighet med maskindirektivet.

* Funktionen Safe Torque Off fungerar i enlighet med
standarderna EN IEC 61800-5-2:2017, EN IEC
61508:2010, EN ISO 13849-1:2008 och EN IEC
62061:2005.

¢ Mer information finns i "Tillvalskort Emotron
OSTO_100 for sikerhetsfunktionen Safe Torque Off
(STO)" (01-7513-11).

13.13 EMC-filter klass C1/C2

EMC-filter enligt EN IEC 61800-3:2018 klass C1 (fér
typstorlekarna C) och C2 — Miljéklass 1, begrinsad
distribution.

For storlek B,C, C2, D och D2 ir filtret monterat inuti
drivmodulen.

For storlek E och dirdver finns externa EMC-filter.
Mer information finns i "Teknisk katalog for
frekvensomriktare”.

Obs! EMC-filter enl. klass C3 - Miljoklass 2
medfodljer som standard alla frekvensomriktare.

13.14 Utgangsdrosslar

Utgdngsdrosslar, som levereras separat, rekommenderas for
avskidrmade motorkablar som ir lingre in 100 m. P4 grund
av den snabba switchningen i motorspinningen och
motorkabelns kapacitans (bade fas till fas och fas till jord)
kan héga stromspikar uppstd nir motorkablarna ir langa.
Utgdngsdrosslarna forhindrar att omrikearen utlgser
sikringarna, och bér installeras si nira omriktaren som
mdjligt.

Se dven "Teknisk katalog for frekvensomriktare” dir du
finner en filtervalguide.

13.15 Vatskekylning

Omriktarmoduler av typstorlek E-H8 och F69-T69 finns
som vitskekylda varianter. Dessa enheter ir konstruerade for
att anslutas till ett vitskekylsystem, vanligen en virmevixlare
av typen vitska-vitska eller vitska-luft. Virmevixlaren ingar
inte i tillvalet for vitskekylning.

Omriktare med parallella effektmoduler (typstorlek (H-
T69) levereras med en fordelningsenhet s3 att kylvitskan
kan anslutas. Omriktarna har gummislangar med
lickagesikra snabbkopplingar.

Detta tillval for vitskekylning beskrivs i en separat
bruksanvisning.
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13.16 Toppskydd fér IP20/21 -
versionen

Ordernummer| Beskrivning

01-5356-00 | Toppskydd for typstorlek C2
01-5355-00 | Toppskydd for typstorlek D2, E2 och F2

Detta toppskydd kan monteras pd IP20-versioner av
typstorlek C2, D2, E2 och F2.

Genom att montera toppskyddet dndras skyddsklassen till
IP21 i enlighet med SS-EN 60529-standarden.
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Fig. 171 Tillval toppskydd monterad pé typstorlek D2.

13.17 Ovriga tillval

Foljande alternativ dr ocks? tillgingliga. For mer
information rérande dessa alternativ, se "Teknisk katalog f6r
frekvensomriktare”.

Spanningsbegransare
Sinusfilter
CM-filter

Bromsmotstand

13.18 AFE - Active Front End

Emotrons frekvensomriktare frin CG Drives & Automation
finns ocksa som frekvensomriktare med ldga nitdvertoner
och som regenerativa frekvensomriktare. Mer information
finns pd www.emotron.com / www.cgglobal.com.
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14. Tekniska data

14.1 Elektriska specifikationer for olika modeller

Obs! Anvand motorns nominella strom fér val av
frekvensomriktare.

Emotron FDU 2.1 - IP20/21-version

Tabell 50  Typisk motoreffekt vid nétspinning 230 V. Frekvensomriktare, nitspinningsintervall 230—480 V.

Max. Normal drift “i?:/:j[; min var 10:e Tung drift (150%, 1 min var 10:e minut)
Modell utstrém Typstorlek
FDU IA]* Effekt vid Effekt vid Mérkstro Effekt vid Effekt vid Markstrd
230V [kW] | 230V (hk) m [A] 230V [kW] | 230V (hk) m [A]

48-025-20 30 5.5 7.5 25 4 B 20
48-030-20 36 7.5 10 30 55 7.5 24
48-036-20 43 7.5 10 36 7.5 10 29 c2
48-045-20 54 11 15 45 7.5 10 36
48-058-20 68 15 20 58 11 15 46
48-072-20 86 18.5 25 72 15 20 58

48-088-20 106 22 30 88 18.5 25 70 D2
48-105-20 126 30 40 105 22 30 84

48-142-20 170 37 50 142 30 40 114 £
48-171-20 205 45 60 171 37 50 137

48-205-20 246 55 75 205 45 60 164

48-244-20 293 75 100 244 55 75 195 F2
48-293-20 352 90 125 293 75 100 235

48-365-20 438 110 150 365 Q0 125 292 FA2

* Tillganglig en begrinsad tid, och endast sd linge som omriktarens temperatur medger.
Tabell 51 Typisk motoreffekt vid nétspinning 400 V och 460 V Frekvensomriktare, néitspinningsintervall 230480 V.
Max, | Vormal drift (1 :1?:/°;)1 minvar10:€ | g drift (150%, 1 min var 10:e minut)
Modell utstrém ! Typstorlek
FDU Al Effekt vid | Effektvid | Markstrd | Effektvid | Effektvid | Méarkstrém
400V (kW) | 460V [hK] m [A] 400 V (kW) 460 V [hk] [A]

48-025-20 30 11 15 25 7.5 10 20

48-030-20 36 15 20 30 11 15 24

48-036-20 43 18.5 25 36 15 20 29 C2
48-045-20 54 22 30 45 18.5 25 36

48-058-20 68 30 40 58 22 30 46

48-072-20 86 37 50 72 30 40 58

48-088-20 106 45 60 88 37 50 70 D2
48-105-20 126 55 75 105 45 60 84

48-142-20 170 75 100 142 55 75 114 E2
48-171-20 205 90 125 171 75 100 137

48-205-20 246 110 150 205 90 125 164

48-244-20 293 132 200 244 110 150 195 F2
48-293-20 352 160 250 293 132 200 235

48-365-20 438 200 300 365 160 250 292 FA2

* Tillginglig en begrinsad tid, och endast s linge som omriktarens temperatur medger.
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Tabell 52 Typisk motoreffekt vid néitspinning 575 V och 690 V Frekvensomriktare , nétspinningsintervall 500-690 V.

Max, | Vormal drift (12?:/:;)1 minvar10:€ | g drift (150%, 1 min var 10:e minut)
Modell FDU | utstrém Typstorlek
[A* Effekt vid | Effektvid | Markstro | Effekt vid Effekt vid | Méarkstrom
575V [hk] | 690 V (kW) m [A] 575V [hk] | 690V (kW) [A]
69-002-20 3.2 1.5 1.5 2 1 0.75 1.6
69-003-20 4.8 2 2.2 3 15 1.5 2.4
69-004-20 6.4 3 3 4 2 2.2 3.2
69-006-20 9.6 4 4 6 3 3 4.8
69-008-20 12.8 B B85 8 4 4 6.4
69-010-20 16 7.5 7.5 10 5 5.5 8 C2(69)
69-013-20 20.8 10 11 13 7.5 7.5 10.4
69-018-20 29 15 15 18 10 11 14.4
69-021-20 34 20 18.5 21 15 15 16.8
69-025-20 40 25 22 25 20 18.5 20
69-033-20 53 30 30 33 25 22 26
69-042-20 67 40 37 42 30 30 34 D2(69)
69-050-20 80 50 45 50 40 37 40
69-058-20 93 60 55 58 40 45 46

* Tillganglig en begrinsad tid, och endast s linge som omriktarens temperatur medger.
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Emotron FDU 2.1 - IP54-version (modell 48-430 och dardver finns aven som IP20)

Tabell 53 Typisk motoreffekt vid nétspinning 230 V. Frekvensomriktare, néitspinningsintervall 230—480 V.

Normal drift (120%, 1 min var Tung drift (150%, 1 min var 10:e
Max. 10:e minut) minut) Typstorlek
Modell utstrém | Effekt vi Effekt vi (Antal IP-klass
FDU A" 03 ot ;’/'d Effektvid | Mrkstrd 2%(; \‘;'d Effektvid | Markstrd | pggpy-
(kW] 230V (hk) m [A] [KW] 230V (hk) m [A]
48-003-54 3.0 0.37 0.5 2.5 0.37 0.5 2.0
48-004-54 4.8 0.75 1 4.0 0.55 0.75 3.2
48-006-54 7.2 1.1 1.5 6.0 0.75 1 4.8
48-008-54 9.0 1.5 2 7.5 1.1 1.5 6.0 B
48-010-54 11.4 2.2 3 9.5 1.5 2 7.6
48-013-54 15.6 2.2 3 13.0 2.2 3 104
48-018-54 21.6 4 5 18.0 8 3 14.4
48-026-54 31 55 7.5 26 4 5 21
48-031-54 37 7.5 10 31 5.5 7.5 25 c
48-037-54 44 7.5 10 37 7.5 10 29.6 P54
48-046-54 55 11 15 46 7.5 10 37 vagg-
48-061-54 73 15 20 61 11 15 49 D monterad
48-074-54 89 18.5 25 74 15 20 59
48-090-54 108 22 30 0 18.5 25 72
48-109-54 131 30 40 109 22 30 87 £
48-146-54 175 37 50 146 30 40 117
48-175-54 210 45 60 175 8 50 140
48-210-54 252 55 75 210 45 60 168
48-250-54 300 75 100 250 515 75 200 F
48-295-54 354 90 125 295 75 100 236
48-365-54 438 110 150 365 90 125 292 FA
48-430-IP 516 110 150 430 110 125 344 H
48-500-IP 600 160 200 500 110 150 400
48-590-IP 708 200 250 590 132 200 472 G2
48-660-IP 792 200 250 660 160 200 528 Ho
48-730-IP 876 220 300 730 160 250 584
48-810-IP 972 250 350 810 200 250 648 a3 P20
48-885-IP 1062 250 350 885 220 300 708 B
Z8-7010-P | 1212 315 400 7010 250 350 808 3 ”‘e‘ﬁgf'
48-1100-IP 1320 355 450 1100 250 350 880 IP54-
48-1300-IP 1560 400 550 1300 3il5 450 1040 4 skép
48-1460-IP 1752 450 600 1460 355 500 1168
48-1710-IP 2052 560 750 1710 450 550 1368 H5
48-1820-IP 2184 600 800 1820 450 600 1456
48-2190-IP 2628 710 900 2190 560 750 1752 H6
48-2550-IP 3060 800 1100 2550 630 850 2040 H7
48-2920-IP 3504 900 1200 2920 750 1000 2336 H8
Storre storlekar kan erbjudas pa begéran

* Tillginglig en begrinsad tid, och endast s linge som omriktarens temperatur medger.

** PEBB= Power Electronic Building Block (kraftmodul).
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Tabell 54  Typisk motoreffekt vid nétspinning 400 V. Frekvensomriktare, néitspinningsintervall 230480 V.

Normal drift (120%, 1 min var Tung drift (150 %, 1 min var
Modell Max. 10:e minut) 10:e minut) Typstorlek
FDU utstr?m Effekt vid 400 Markstrom Effekt vid 400 (AntaL* IP-Klass
[A] V (kW) Al V kW) Markstrém [A]|  PEBB)
48-003-54 3.0 0.75 2.5 0.55 2.0
48-004-54 4.8 1.5 4.0 1.1 3.2
48-006-54 7.2 2.2 6.0 1.5 4.8
48-008-54 9.0 3 7.5 2.2 6.0 B
48-010-54 11.4 4 9.5 3 7.6
48-013-54 15.6 55 13.0 4 10.4
48-018-54 21.6 7.5 18.0 6.9 14.4
48-026-54 31 iR 26 7.5 21
48-031-54 37 15 31 11 25 c
48-037-54 44 18.5 37 15 29.6 P54 vagg-
48-046-54 55 22 46 18.5 37 monterad
48-061-54 73 30 61 22 49 D
48-074-54 89 37 74 30 59
48-090-54 108 45 90 37 72
48-109-54 131 58 109 45 87 -
48-146-54 175 75 146 55 117
48-175-54 210 90 175 75 140
48-210-54 252 110 210 90 168
48-250-54 300 132 250 110 200 F
48-295-54 354 160 295 132 236
48-365-54 438 200 365 160 292 FA
48-430-IP 516 220 430 200 344 0
48-500-IP 600 250 500 220 400
48-590-IP 708 315 590 250 472 G2
48-660-IP 792 858 660 250 528 o
48-730-IP 876 400 730 315 584
48-810-IP 972 450 810 858 648 a3
48-885-IP 1062 500 885 400 708
Z5-T0701P | 1010 560 1010 750 508 » Pao-mod
48-1100-1P 1320 630 1100 500 880 SKAD
48-1300-I1P 1560 710 1300 560 1040 b4
48-1460-1P 1752 800 1460 630 1168
48-1710-1P 2052 900 1710 750 1368 H5
48-1820-1P 2184 1000 1820 800 1456
48-2190-I1P 2628 1200 2190 1000 1752 H6
48-2550-1P 3060 1400 2550 1120 2040 H7
48-2920-I1P 3504 1600 2920 1300 2336 H8
Storre storlekar kan erbjudas pa begéran

* Tillginglig en begrinsad tid, och endast s linge som omriktarens temperatur medger.

** PEBB= Power Electronic Building Block (kraftmodul).
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Tabell 55 Typisk motoreffekt vid néitspinning 460 V. Frekvensomriktare, néitspinningsintervall 230480 V.

Normal drift (120%, 1 min var Tung drift (150%, 1 min var
Modell Max. 10:e minut) 10:e minut) Typstorlek
FDU oM okt vid Effekt vid (Antal | IP-klass
[A] 460 V [hK] Markstrom [A]| 0"\ [hK] Markstrom [A] PEBB)

48-003-54 3.0 1 2.5 1 2.0
48-004-54 4.8 2 4.0 1.5 3.2
48-006-54 7.2 8 6.0 2 4.8
48-008-54 9.0 3 7.5 3 6.0 B
48-010-54 11.4 5 9.5 3 7.6
48-013-54 15.6 7.5 13.0 5 10.4

48-018-54 21.6 10 18.0 7.5 14.4

48-026-54 31 15 26 10 21

48-031-54 37 20 31 15 25 c

48-037-54 44 25 37 20 29.6 .
4804654 55 30 76 o5 37 PoA vagg:
48-061-54 73 40 61 30 49 D

48-074-54 89 50 74 40 59

48-090-54 108 60 90 50 72

48-109-54 131 75 109 60 87 E

48-146-54 175 100 146 75 117

48-175-54 210 125 175 100 140

48-210-54 252 150 210 125 168

48-250-54 300 200 250 150 200 F

48-295-54 354 250 295 200 236

48-365-54 438 300 365 250 292 FA

48-430-IP 516 350 430 250 344 H

48-500-IP 600 400 500 350 400

48-590-IP 708 500 590 400 472 G2

48-660-IP 792 550 660 450 528 o

48-730-IP 876 600 730 500 584

48-810-IP 972 700 810 550 648 a3

48-885-IP 1062 750 885 600 708

Z5-T0T01P | 1072 500 1070 700 508 » Peo-moc
48-1100-IP 1320 900 1100 750 880 skép
48-1300-IP 1560 1100 1300 800 1040 L

48-1460-IP 1752 1250 1460 1000 1168

48-1710-IP 2052 1500 1710 1200 1368 H5

48-1820-IP 2184 1600 1820 1250 1456

48-2190-IP 2628 1900 2190 1500 1752 H6

48-2550-IP 3060 2100 2550 1700 2040 H7

48-2920-IP 3504 2500 2920 2000 2336 H8

Storre storlekar kan erbjudas pa begéran

* Tillginglig en begrinsad tid, och endast s linge som omriktarens temperatur medger.

** PEBB= Power Electronic Building Block (kraftmodul).
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Emotron FDU 2.1 - IP54-version (modell 69-250 och dardver finns aven som IP20)

Tabell 56 Typisk motoreffekt vid nétspinning 525 V.
Frekvensomriktare, nitspinningsintervall, for FDUS52: 440 - 525V och for FDUG9: 500-690 V.

Normal drift (120 %, 1 min var | Tung drift (150 %, 1 min var
Modell FDU | Max- utstrom 10:e minut) 10:e minu) Tyf::;:);:ek IP-klass
[A] Effektvid 525 | Markstrom | Effektvid | Markstrém | pggpg)
V (kW) [A] 525 V (kW) [A]
52-003-54 3.0 T3 25 T 2.0
52-004-54 438 2.2 4.0 15 32
52-006-54 7.2 3 6.0 2.2 48
52-008-54 9.0 4 75 3 6.0 B
52-010-54 1.4 55 95 4 76
52-013-54 15.6 75 13.0 55 10.4
52-018-54 21.6 11 18.0 75 144
52-026-54 31 15 26 T 21
52-031-54 37 185 31 15 25 - P54 vigg:
52-037-54 44 22 37 18.5 29.6
monterad
52-046-54 55 30 46 20 37
52-061-54 73 37 61 30 49 5
52-074-54 89 45 74 37 59
69-082-54 98 55 82 45 66
69-090-54 108 55 90 45 72
69-109-54 131 75 109 55 87 Feo
69-146-54 175 90 146 75 117
69-175-54 210 110 175 90 140
69-200-54 240 132 200 170 160
69-250-1P 300 160 250 132 200
69-300-1P 360 200 300 160 240 HE9 ()
69-375-1P 450 250 375 200 300
69-400-1P 480 250 400 220 320
69-430-1P 516 300 430 250 344
69-500-1P 600 315 500 300 400 169 (3)
69-595-1P 720 400 600 315 480
69-650-1P 780 450 650 355 520
69-720-1P 864 500 720 400 576 J69 (4)
69-800-1P 960 560 800 450 640 IP20-modul
69-995-1P 7200 630 7000 500 800 KAGO G) | eller IP54-
69-TK2-IP 1440 800 1200 630 960 K69 (6) skép
69-1K4-IP 1680 1000 1400 800 1120 169 (7)
69-1K6-1P 1920 1100 1600 900 1280 M69 (8)
69-1K8-IP 2160 1300 1800 7000 1440 NG9 (9)
69-2K0-IP 2400 1400 2000 1100 1600 069 (10)
69-2K2-1P 2640 1600 2200 1200 1760 P69 (11)
69-2K4-IP 2880 1700 2400 1400 1920 Q69 (12)
69-2K6-1P 3120 1900 2600 1500 2080 R69 (13)
69-2K8-IP 3360 2000 2800 1600 2240 S69 (14)
69-3K0-IP 3600 2200 3000 1700 2400 T69 (15)

* Tillganglig en begrinsad tid, och endast sd linge som omriktarens temperatur medger.
** PEBB= Power Electronic Building Block (kraftmodul).
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Tabell 57  Typisk motoreffekt vid nétspinning 575 V och 690 V Frekvensomriktare , nétspinningsintervall 500-690 V.

Normal drift (120 %, 1 min var Tung drift (150 %, 1 min var 10:e
Max. 10:e minut) minut) Typstorlek
Modell FOU :,t S[K]o Ef;e;g ;‘d Efgg‘ ;’,'d Markstr | Effektvid | Effektvid | Mérkstrd P(EASE;L* (P-kass
i () | OMIAl | S75VINKI | 690V (kW) | m[A]
69-002-54 3.2 1.5 1.5 2 1 0.75 1.6
69-003-54 4.8 2 2.2 3 1.5 1.5 2.4
69-004-54 6.4 3 3 4 2 2.2 3.2
69-006-54 9.6 4 4 6 3 3 4.8
69-008-54 12.8 5 515 8 4 4 6.4 C69
69-010-54 16 7.5 7.5 10 5 55 8
69-013-54 20.8 10 11 13 7.5 7.5 10.4
69-018-54 29 15 15 18 10 11 14.4
69-021-54 34 20 18.5 21 15 15 16.8
69-02554 | 40 25 22 25 20 185 20 V'ggg_
69-033-54 53 30 30 33 25 22 26
monterad
69-042-54 67 40 37 42 30 30 34 D69
69-050-54 80 50 45 50 40 37 40
69-058-54 93 60 55 58 40 45 46
69-082-54 98 75 75 82 60 55 66
69-090-54 108 75 0 0 60 75 72
69-109-54 131 100 110 109 75 90 87 F69
69-146-54 175 125 132 146 100 110 117
69-175-54 210 150 160 175 125 132 140
69-200-54 240 200 200 200 150 160 160
69-250-IP 300 250 250 250 200 200 200
69-300-IP 360 300 315 300 250 250 240 HB9 (2)
69-375-IP 450 350 355 375 300 315 300
69-400-IP 480 400 400 400 300 315 320
69-430-IP 516 400 450 430 350 Bills 344
69-500-IP 600 500 500 500 400 355 400 169 (3)
69-595-IP 720 600 600 600 500 450 480
69-650-IP 780 650 630 650 550 500 520
69-720-IP 864 750 710 720 600 560 576 J69 (4)
69-800-IP 960 850 800 800 650 630 640 IP20-
69-905-IP 1080 950 900 900 750 710 720 KABO (5) modul
69-995-IP 1200 1000 1000 1000 850 800 800 eller IP54-
69-1K2-IP 1440 1200 1200 1200 1000 900 960 K69 (6) skap
69-1K4-IP 1680 1500 1400 1400 1200 1120 1120 L69 (7)
69-1K6-IP 1920 1700 1600 1600 1300 1250 1280 M69 (8)
69-1K8-IP 2160 1900 1800 1800 1500 1400 1440 N69 (9)
69-2K0-IP 2400 2100 2000 2000 1700 1600 1600 069 (10)
69-2K2-IP 2640 2300 2200 2200 1800 1700 1760 P69 (11)
69-2K4-IP 2880 2500 2400 2400 2000 1900 1920 Q69 (12)
69-2K6-IP 3120 2700 2600 2600 2200 2000 2080 R69 (13)
69-2K8-IP 3360 3000 2800 2800 2400 2200 2240 S69 (14)
69-3K0-IP 3600 3200 3000 3000 2500 2400 2400 T69 (15)
* Tillganglig en begrinsad tid, och endast s linge som omriktarens temperatur medger.
** PEBB= Power Electronic Building Block (kraftmodul).
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14.2 Allmanna elektriska specifikationer

Tabell 58 Allminna elektriska specifikationer

Allmant

Natspanning: FDU48
FDU52
FDU69

Nétfrekvens:
Natspanning, obalans:
Effektfaktor in:
Utspanning:
Utfrekvens:
Vaxlingsfrekvens ut: *

Verkningsgrad vid nominell last:

230-480 V +10 %/-15 % (-10 % vid 230 V)
440-525V +10 %/-15 %

500-690 V +10 %/-15 %

45 till 65 Hz

818)5() +3,0 % av nominell fas-till-fasinspanning.
0—natspanning:

0-599 ?—|z

3 kHz (installbart 1,5-6 kHz

2 kHz storlek 48-293/295/365

97 % fér modeller 002 till 021

98 % for modell 025 till 3K0

Styrsignalingangar
Analog (differentiell)

Analog spanning/strom:
Max. inspanning:

0- £10 V/0—-20 mA, med omkopplare
+30 V/30 mA

Signalférdréjning:

Impedans in: 40 kohm (spanning)
252 ohm (strém)
Upplésning: 11 bitar + tecken
Maskinvarans noggrannhet: 1% + 1 %2 LSB av fullt skalutslag
Olinjaritet 1% LSB
Digitalt:
Inspénning: Hog: >9 VDC, lag: <4 VDC
Max. inspanning: +30 VDC
Impedans in: <3,3VDC: 4,7 kOhm

>3,3 VDC: 3,6 kOhm
<8 ms

Styrsignalutgangar
Analog

Utspanning/-strém:
Max. utspanning:
Kortslutningsstrom (e<):

0-10 V/0-20 mA, programinstalining
+13 V vid 5 mA kont.
+160 mA (spanning) +160 mA (strém)

Kortslutningsstrom (eo):

Utimpedans: 0 ohm (spénning)

Uppl6sning: 10 bitar

Max. lastimpedans for strém: 500 Ohm

Maskinvarans noggrannhet: 1,9 % typ fsd (spanning), 2,4 % typ fsd (strém)
Offset: 3LSB

Olinjaritet: 2LSB

Digitala

Utspanning: HAg: >20 VDC vid 50 mA, >23 VDC 6ppen

Lag: <1 VDC vid 50 mA
100 mA max (tillsammans med +24 VDC)

Relaer

Kontakter

0,1-2 A/lUmax 250 VAC eller 42 VDC (30 VDC enl. UL-kraven), endast
for allmant eller resistivt bruk.

RS-485-kommunikation

Differentialspanning: -7 Viil12v
Referenser
+10 Vpc vid 10 mA kortslutningsstrom +30 mA max
Y -10 Vpg vid 10 mA
+24 VDG +24 Vp kortslutningsstréom +100 mA max. (tillsammans med digitala

utgangar)

Extern stromforsorjning

Ingangsspanning for extern stromfoérsorjning av
styrenheten.

24 VVDC £10 % (max 1 A forbrukning)

* Reduceras internt till som ligst 1,5 kHz om IGBT-temperaturen ir for hog.
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14.3 Drift vid forhojd
temperatur

De flesta av Emotrons frekvensomriktare ir tillverkade for
drift i en omgivande temperatur pa hogst 40 °C (104 °F).
Typstorlek C69/D69/C2(69)/D2(69) har mirkdata vid
45 °C (113 °F). Det 4r dock mojligt att anvinda
frekvensomriktare vid hégre temperaturer med viss
reduktion i prestanda.

14.3.1 MGjlig nedstampling

Nedstimpling av utstrém ar mojligt med -1 %/grader
Celsius till max +15 °C* (= max.temp. 55 °C) eller -0,55 %/
grader Fahrenheit till max +27 °F (= max. temp. 131 °F).

* max +10 °C for storlek C69/D69/C2(69)/D2(69).

Exempel

I det hir exemplet ska en motor med nedanstiende data
koras i omgivningstemperaturen 45 °C (113 °F):
Spinning 400 V

Strom 72 A

Effekt 37 kW (50 hk)

Vélj frekvensomriktare
Omgivningstemperaturen ir 5 °C (9 °F) hogre dn hogsta
tillitna omgivningstemperatur. Vilj ritt omriktarmodell
enligt berikningen nedan.

Nedstimpling ir méjlig med 1 % prestandaférlust per °C
(0,55 %/°F).

Nedstimplingen blir: 5x 1 % =5 %

Berikning for modell FDU48-074
74 A - (5% x 74) = 70,3 A. Detta ir inte tillrickligt.

Berikning f6r modell FDU48-090
90A-(5%x90)=855A

I det hir exemplet véljer vi FDU48-090.

14.4 Dirift vid férhéjd
vaxlingsfrekvens

Tabell 59 visar vixlingsfrekvens for de olika
omriktarmodellerna. Tack vare méjligheten att kéra med
hégre vixlingsfrekvens kan motorns ljudniva sinkas.
Switchfrekvensen stills in i menyn [22A], motorljud, se
avsnitt 11.2.2, sida 105. Vid vixlingsfrekvenser >3 kHz kan
nedstampling krivas.

Tabell 59  Vixlingsfrekvens

Standard
Modeller switch- Omrade
frekvens
FDU##-002 till FDU##-3KO 3 kHz
FDU##-293, -295, -365 och 5 kHy 1,5-6 kHz
typstorlekar G2-H8
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14.5 Matt och vikt

Tabellen nedan ger en Gverblick 6ver métt och vikeer. Modellerna 002 till 295 och 365 finns i savil IP54-utforande som

viggmonterade moduler.

Modellerna 430 till 3K0 bestar av 2, 3, 4 ... 15 parallellkopplade elektroniska byggblock (PEBB) finns i IP20 avsedda for
skapmontering eller monterade i IP54-standardskap.

Kapslingsklass IP54 ir i enlighet med SS-EN 60529-standarden.

Tabell 60 Mekaniska specifikationer, FDU48 och FDUS2 for IP20-moduler och IP54

IP20-modul IP54 IP20 IP54

Modeller Typstorlek MattHxB x D MattHxB x D Vikt Vikt
mm (tum) mm (tum) kg (Ib) kg (Ib)

wooe |8 : T || psen
aoos |G : ST T | e
e | o L
90 to 109 E - (33?2;( aox p - 56 (123.5)
146 10 175 E - (397?; 12182(3112‘_14) - 60 (132.3)
210 10 295 F - (33?2; fg%f( ?124 2 - 75 (165.4)
= [ - SEeE | we
wowe | W | (RSNG| OSSO oy | mnes
| | g | EEIr s | o
e | | RO | SO | g | wass
810 to 885 G3 (28386;2?3;( 14?% 2(58%113%92 ;( gg_cg)* 240 (529.1) | 550 (1212.5)
1010 to 1100 H3 dg;ﬁsxxsz? ; 14?% %gg%f(g)g : gg%;* 280 (617.3) | 590 (1300.7)
1300 to 1460 H4 ( 41;;?(’2 1(8%0;59923 z ??97) 2(§g%>;1 4279(2) )’(( ggg)* 380 (837.8) | 840 (1851.9)
1710 to 1820 H5 ( ;géifég?j&g; i f?% 2(22%);16%?8 : Sg%* 470 (1036.2)| 1010 (2226.7)
| | T || o i raneas
w0 | | W | o )| ez
| e | OO g o ewrs

* Kapslingshojd/total héjd

** Skapet har en utvidgning pa dorrens framsida for att hilla inloppsfiltren pé cirka 8 cm, vilket kar djupet till totalt 680 mm.
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Tabell 61 Mekaniska specifikationer, FDUGY for IP20-moduler och IP54

Modeller Typstorlek IVE?:T?:ID Matt I:TB xD V:fgt I(::?O V:g I(:zg4
mm (tum) mm (tum)
R s
T | S | ams
082 to 200 F69 - (lggox’(%‘_lg ;‘ 132123) - 77 (169.8)
25010400 | HB9 (2xF69) (;g.;esxx%(.)?; 1475% é?g X gg%f( 62%?; 176 (388) | 399 (879.6)
430 to 595 169 (3xF69) (4161.26xx278§$ )’(‘ 14?% 2(58%’; 13%92 )’(‘ 22%*)* 257 (566.6) | 563 (1241)
65010 800 | J69 (2xH69) (1416@ ;l;%ox’(é?% 2(5(6)%1 1427(?(2) ; Sg%*)* 352 (776) 773 (1704)
s | | ISR | I RO | i | e
750t0 1K2 | K69 (2x169) (ng ; gfgoxxéf.s% 2(52%127%(?8 )’: gg%)* 514 (1133) | 1100 (2425)
1K8 N69 (3xI69) (ng X 595_360;1‘;?% é%?g X030 %%C_’S 771 (1700) | 1651 (3640)
K0 | urigoronisn) | (@65 xT11Ax17T) | (©66x1060x2he | 896019081 | 18494078
K2 | iogiaes) | @68x10oxiTn) | @66x1417x2ee | 947088 | 20800519
2K4 Q69 (4x169) 2 41672 )X( f’gg’% ;‘?7? é%?g : fg?%’; 62%% 1028 (2266) | 2214 (4881)
K6 | pigpionion) | Wesx1460x17) | @86xteodxong | 11230478 | 24236342
2B | oumis) | (WeSx1587xi7T) |  (©66x1811xone | 12042654 | 2618676
3K0 T69 (5x169) (; ;;6;1‘;%?@; 1475% é%?g X fgg%’; 62%?;*) 1285 (2833) | 2777 (6122)

* Kapslingshojd/total hojd

** Skapet har en utvidgning pa dérrens framsida for att hilla inloppsfiltren pa cirka 8 cm, vilket dkar djupet till totalt 680 mm.
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Matt och vikt for modellerna Emotron FDU48 - IP20/21-version

Tabellen nedan ger en dverblick dver mitt och vikter for

Emotron FDU IP20/21-version.

Dessa frekvensomriktare finns dven som viggmonterade

moduler.

IP20-versionen ir optimerad for montering i skdp.
Med toppskydd (tillval) blir kapslingsklassen IP21, vilket

gor den limplig fér viggmontering i ett elrum.

Kapslingsklasserna IP20 och IP21 definieras i enlighet med
SS-EN 60529-standarden.

Tabell 62 Mekaniska specifikationer, FDU48 - IP20- och IP21-version

Modeller Tvo- IP20 IP21* 1P20/21
yp Matt H1/H2 x B x D Matt H1/H2 x B x D Vikt
FDU48 storlek
mm (tum) mm (tum) kg (Ib)
438 /536 x 176 x 267 438 /559 x 196 x 282
02510 058 2 (17.2/21.1x6.9x 10.5) (17.2/22x7.7x11.1) 17(37.9)
545 /658 x 220 x 291 545 /670 x 240 x 307
Uz ity b2 (21.5/25.9x 8.7 x 11.5) (21.5/26.4x9.5x 12.1) Len
956 / 956 x 275 x 294 956 / 956 x 275 x 323
14210171 E2 (37.6/37.6x10.8 x 11.6) (37.6/37.6x10.8x 12.7) 53(117)
956 / 956 x 335 x 294 956 / 956 x 335 x 323
A8t 205 Z (837.6/37.6x13.2 x 11.6) (37.6/37.6x13.2x12.7) g2 e
1090 / 1250 x 335 x 306
365 FA2 (42.9/49.5x13.2x 12.1) ) 84 (185)
HI = Kapslingshéjd.
H2 = Total hojd inklusive kabelgrinssnitt.
* med tillval toppskydd
Tabell 63  Mekaniska specifikationer, FDUGY - IP20- och IP21-version
Modeller IP20 1P20
Typstorlek Matt H1/H2x B x D Vikt
FDU69
mm (tum) kg (Ib)
. 438/536 x 176 x 267
002 till 025 C2(69) (17.2/21.1x 6.9 10.5) 17 (37,5)
. 545/658 x 220 x 291
033 till 058 D2(69) 21.5/259% 8.7 x 11.5) 30 (66)

H1 = Kapslingshojd.
H2 = Total hsjd inklusive kabelgrinssnitt.
* med tillval toppskydd
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14.6 Miljdkrav

Tabell 64 Drift

Parameter Normal drift

0 °C-40 °C (32 °F-104 °F) Se avsnitt 14.3 sida 225 for andra forhallanden

Nominell omgivningstemperatur | o _ 45 oG (32 °F - 113 °F) fér storlek C69/DBY/C2(69)/D2(69)

Atmosfartryck 86-106 kPa (12,5-15,4 PS))

Relativ luftfuktighet, enligt IEC

o
60721-3-3 Klass 3K4, 5.....95 %, icke kondenserande

Elektriskt ledande damm ar inte tillatet. Kylluften maste vara ren och fti fran korrosiva

Fororening, enligt IEC 60721-3-3 |+ rial, Kerniska gaser, klass 3C2. Fasta partiklar, klass 3S2.

Enligt IEC 60068-2-6, Sinusformade vibrationer:
Vibrationer 10<f<57 Hz, 0,075 mm (0,00295 fot)
57<f<150 Hz, 1 g (0,035 02)

0-1 000 m (0-3 280 fot)

480 V frekvensomriktare, med nedstémpling av uteffekten med 1 % per 100 m upp till 4000 m
690 V frekvensomriktare, med nedstémpling av uteffekten med 1 % per 100 m upp till 2000 m
Lackerade kort kravs fér 2000-4000 m (6 562—-13 123 fot)

Drifthéjd

Tabell 65 Forvaring

Parameter Forvaringsforhallanden
Temperatur -20 till +60 °C
Atmosfartryck 86-106 kPa (12,5-15,4 PSI)
Relativ luftfuktighet, enligt IEC 60721-3-1| Klass 1K4, max. 95 %, icke kondenserande och ingen isbildning.

VARNING!
Om enheten forvaras i mer an tva ar, maste DC-mellanledets kondensatorer reformeras vid driftsattning.
Reformerings-proceduren beskrivs i bruksanvisningen "Capacitor reforming unit”.

CG Drives & Automation 01-7491-00r1 Tekniska data 229




14.7 Sakringar och genomféringar

14.7.1 Enligt IEC-standard

Anvind huvudsikringar av typen gL/gG i enlighet med IEC
269 eller brytare med likvirdiga egenskaper. Kontrollera

utrustningen innan genomféringarna anskaffas och

monteras.

Storsta sikring = storsta sikring som skyddar omriktaren och

uppfyller garantikraven.

Obs! Sakringsstorlek och kabeltvarsnitt &r beroende
av applikationen och maste bestdmmas i enlighet
med lokala bestammelser.

Obs! Matten pa natplintarna i skdpomkopplare

modell 430 till 3K0 kan variera, beroende pa kundens

specifikation.

Tabell 66  Sikringar, kabeltvirsnitt och genomforingar for FDU48 och FDU52

Nominell Maximal Kabelférskruvningar (klAmdiameter)*
Modell FDU instrém sakringsstorlek
[A] [A] nat/motor Broms
##7-003-54 2,2 4 Oppning M32 M25-8ppning
##-004-54 3,5 4 M20 + reduktionsstycke M20 + reduktionsstycke
##-006-54 52 6 (6-12 mm (0,24-0,47 tum)) (6-12 mm (0,24-0,47 tum))
##-008-54 6,9 10 M32 (12-20)/M32-6ppning
M25+reduktionsstycke
##-010-54 8.7 10 (1014 mm (o,39—o,5y5 tum) 014 '(\32359 055 )
01354 1.3 16 M32 (16-25)/M32 (13-18) e
##-018-54 15,6 20
48-025-20 22 25 - (12-16 mm (0,55-0,63 tum))
M32
#i#-026-54 22 25 (15-21 mm (0,59-0,83 tum)) M25
48-030-20 26 35 - (16-20 mm (0,63-0,79 tum))
M32
##-031-54 20 % (15-21 mm (0,59-0,83 tum) M25
48-036-20 31 35 - (2024 mm (0,79-0,94))
M40
##-037-54 31 35 (19-28 mm (0.75-1,1 tum)) M32
48-045-20 38 50 - (24-28 mm (0,94-1,1 tum))
M40
##-046-54 38 50 (19-28 mm (0.75-1.1 tum) M32
48-058-20 50 63 - (24-28 mm (0,94-1,1 tum))
M50 M40
#i#-061-54 52 63 (27-35 mm (1,06-1,38 tum)) (19-28 mm (0,75-1,1 tum)
48-072-20 64 80 - (28-32 mm (1,1-1,26 tum))
M50 M40
##-074-54 65 80 (27-85 mm (1,06-1,38 tum)) (19-28 mm (0,75-1,1 tum))
48-088-20 78 100 - (32-36 mm (1,26-1,42 tum))
(@17-42 mm (0,67-1,65 tum)) (@11-832 mm (0,43-1,26 tum))
48-090-54 78 100 flexibel kabelgenomfdring eller M50- flexibel kabelgenomfdring eller
Oppning. M40-6ppning.
48-105-20 91 100 (32-36 mm (1,26-1,42 tum))
(@17-42 mm (0,67-1,65 tum)) (©@11-32 mm (0,43-1,26 tum))
48-109-54 94 100 flexibel kabelgenomfdring eller M50- flexibel kabelgenomfdring eller
OGppning. M40-6ppning.
48-142-20 126 160 - (40-44 mm (1,57-1,73 tum)) - (36-40 mm (1,42-1,57 tum))
(@17-42 mm (0,67-1,65 tum)) (@11-32 mm (0,43-1,26 tum))
48-146-54 126 160 flexibel kabelgenomféring eller M50- flexibel kabelgenomféring eller
Gppning. M40-6ppning.
48-171-20 152 160 - (40-44 mm (1,57-1,73 tum)) - (36-40 mm (1,42-1,57 tum))
(@17-42 mm (0,67-1,65 tum)) (@11-32 mm (0,43-1,26 tum))
48-175-54 152 160 flexibel kabelgenomféring eller M50- flexibel kabelgenomféring eller
Oppning. M40-6ppning.
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Tabell 66 Sitkringar, kabeltvirsnitt och genomforingar for FDU48 och FDU52

Nominell Maximal Kabelférskruvningar (klAmdiameter)*
Modell FDU instrom sakringsstorlek
[A] [A] nat/motor Broms

onE. - (48 - 52 mm(1,89 - 2,05 tum)/ A 3}

48-205-20 178 200 52-56 mm (2.05-2,2 turm) (44-48 mm (1,73-1,89 tum))

(@23-565 mm (0,9-2,16 tum)) (@17-42 mm (0,67—1,65 tum))

48-210-54 182 200 flexibel kabelgenomféring eller M63- flexibel kabelgenomfdring eller
Oppning. M50-6ppning.

oA - (48-52 mm (1,89-2,05 tum)/ AL 5
48-244-20 211 250 52-56 mm (2,05-2.2 tum) (44-48 mm (1,73-1,89 tum))
48-250-54 216 250 (@ 23-55 mm (0,9-2,16 tum)) (@ 23-55 mm (0,9-2,16 tum))

flexibel kabelgenomféring eller ME3- flexibel kabelgenomfdring eller
48-295-54 256 800 dppning. MB3-6ppning.

e - (48-52 mm (1,89-2,05 tum)/ A 3}
48-293-20 254 300 52-56 mm (2,05-2.2 turm) (44-48 mm (1,73-1,89 tum))
48-365-20 324 355 M10-skruv for kabelskor M8-skruv for kabelskor

(@ 23-55 mm (0,9-2,16 tum)) (@ 23-55 mm (0,9-2,16 tum))
48-365-54 324 355 flexibel kabelgenomféring eller ME3- flexibel kabelgenomfdring eller
Oppning. M63-6ppning.
48-430-IP 372 400
48-500-1P 432 500
48-590-IP 513 630
48-660-1P 574 630
48-730-IP 635 710
48-810-IP 705 800
48-885-IP 770 900
48-1010-IP 879 1000 e e
787100P 957 1550 Inte tillampligt Inte tillampligt
48-1300-IP 1131 1250
48-1460-IP 1270 1500
48-1710-IP 1488 1600
48-1820-IP 1583 2 x 900
48-2190-IP 1905 2 x 1000
48-2550-IP 2219 2 x 1250
48-2920-IP 2540 2 x 1500
Obs! For IP54-modell 48/52-003 till -074 och 69-002 till -058 ir kabelférskruvningar tillval.
* Modellerna IP20 och IP21 har kabelklimmor istillet for genomforingar.
*>* ##=-FDU48 och FDUS52
For data for kabelanslutningar, se avsnitt 3.4.3, sida 43.
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Tabell 67 Sikringar, kabeltvirsnitt och genomforingar for 690 V modeller

Nominell Maximal Kabelférskruvningar (klAmdiameter)*
Modell FDU instrém sékringsstorlek
[A] [A] nat/motor Broms
69-002-54 1,6 4 M32 (8-17 / 9-17 mm) M25 (917 mm)
8-12 mm (0,32-0,47 tum)
R0 U9 . 12-16 mm (0,47-0,63 tum)
69-003-54 2,3 4 M32 (8-17 / 9-17 mm) | M25 (9-17 mm)
8-12 mm (0,32-0,47 tum)
SRHO0EE 28 4 12-16 mm (0,47-0,63 tum)
69-004-54 3,1 4 M32 (8-17 / 9-17 mm) | M25 (9-17 mm)
o 8-12 mm (0,32-0,47 tum)
ERRO0E=ED Sl & 12-16 mm (0,47-0,63 tum)
69-006-54 47 6 M32 (8-17 / 9-17 mm) | M25 (917 mm)
. i 8-12 mm (0,32-0,47 tum)
R0l o 2 12-16 mm (0,47-0,63 tum)
69-008-54 6,3 10 M32 (8-17 / 9-17 mm) | M25 (9-17 mm)
e 8-12 mm (0,32-0,47 tum)
CE el e 2 12-16 mm (0,47-0,63 tum)
69-010-54 7,8 10 M32 (8-17 / 9-17 mm) | M25 (917 mm)
8-12 mm (0,32-0,47 tum)
69-010-20 7.8 10 12-16 mm (0,47-0,63 tum)
69-013-54 10,4 16 M32 (9-21 /11-21 mm) | M25 (917 mm)
G 12-16 mm (0,47-0,63 tum)
RO Y U 1 16-22 mm (0,63-0,87 tum)
69-018-54 15,3 20 M32 (9-21/11-21 mm) | M25 (917 mm)
12-16 mm (0,47-0,63 tum)
BEROIE2D 19,3 20 16-22 mm (0,63-0,87 tum)
69-021-54 17,8 25 M32 (9-21/ 11-21 mm) | M25 (917 mm)
12—-16 mm (0,47-0,63 tum)
69-021-20 17.8 25 16-22 mm (0,63-0,87 tum)
69-025-54 21,2 25 M32 (9-21/ 11-21 mm) | M25 (917 mm)
e 12-16 mm (0,47-0,63 tum)
(B0 ele e 16-22 mm (0,63-0,87 tum)
69-033-54 28 35 M50 (19-28 / 16-28 mm) | M40 (16-28 mm)
16-22 mm (0,63-0,87 tum)
BEREs 2l e < 22-28 mm (0,87—1,1 tum)
69-042-54 36 50 M50 (19 - 28 / 16-28 mm) | M40 (16-28 mm)
16-22 mm (0,63-0,87 tum)
SRHOREr 2 &9 20 22-28 mm (0,87-1,1 tum)
69-050-54 43 63 M50 (19-28 / 16-28 mm) | M40 (16-28 mm)
16-22 mm (0,63-0,87 tum)
69-050-20 43 63 22-28 mm (0,87-1,1 tum)
69-058-54 49 63 M50 (19-28 / 16-28 mm) | M40 (16-28 mm)
s 16-22 mm (0,63-0,87 tum)
BERbser Ay & = 22-28 mm (0,87-1,1 tum)
69-082-54 72 100
69-090-54 78 100 (@23-55 mm (0,9-2,16 tum)) flexibel kabelgenomféring eller MB3-
69-109-54 94 100 Oppning.
69-146-54 126 160 (@17-42 mm (0,67-1,65 tum)) flexibel kabelgenomforing eller M50-
69-175-54 152 160 Oppning.
69-200-54 173 200
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Tabell 67  Sitkringar, kabeltvirsnitt och genomforingar for 690 V modeller

Nominell Maximal Kabelférskruvningar (klAmdiameter)*
Modell FDU instrom sakringsstorlek
[A] [A] nat/motor Broms
69-250-IP 216 250
69-300-IP 260 300
69-375-IP 324 355
69-400-I1P 346 400
69-430-IP 372 400
69-500-IP 432 500
69-595-IP 516 630
69-650-IP 562 630
69-720-IP 648 710
69-800-IP 692 800
Zg:ggg::i ;2451 19880 Inte tillampligt Inte tilldmpligt
69-1K2-IP 1037 1250
69-1K4-IP 12183 1500
69-1K6-IP 1382 1 600
69-1K8-IP 1555 2 x 900
69-2K0-IP 1732 2 x 900
69-2K2-IP 1900 2 x 1 000
69-2K4-IP 2074 2x 1250
69-2K6-IP 2 246 2 x 1250
69-2K8-IP 2419 2 x 1500
69-3K0-IP 2 592 2 x 1500

Obs! Fér IP54-modell 48/52-003 till -074 och 69-002 till -058 ir kabelférskruvningar tillval.

* Modellerna IP20 och IP21 har kabelklimmor istillet for genomforingar.

For data for kabelanslutningar se avsnitt 3.4.3, sida 43
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14.7.2 Sékringar enllgt NEMA- Tabell 68  Modeller och sikringar

standard Huvudsékring
Modell | '"93n9S o
erraz-Shawmu
Tabell 68  Modeller och sikringar oy [Arms] Klas(Z;J ™ typ
Huvudsékring 48-1460 1270 1500 A4BQ1500
Modell | ng@ngs 48-1710 1488 1600 A4BQ1600
FDU strom o Ferraz-Shawmut 481820 | 1583 1600 A4BQ1600
[Arms] Klass J TD
A) typ 482190 | 1905 2000 A4BQ2000
48-003 2.2 6 AJT6 48-2550 | 2219 2500 A4BQ2500
48-004 3,5 6 AJT6 48-2920 2540 3000 A4BQ3000
48-006 5,2 6 AJTE
48-008 6,9 10 AJT10
48-010 8,7 10 AJT10
48-013 11,3 15 AJT15
48-018 15,6 20 AJT20
48-025 21,7 25 AJT25
48-026 22 25 AJT25
48-030 26 30 AJT30
48-031 26 30 AJT30
48-036 31 35 AJT35
48-037 31 35 AJT35
48-045 39 45 AJT45
48-046 40 45 AJT45
48-058 50 60 AJT60
48-061 52 60 AJT60
48-072 64 80 AJT80
48-074 65 80 AJT80
48-088 78 100 AJT100
48-090 78 100 AJT100
48-105 91 110 AJT110
48-109 94 110 AJT110
48-142 126 125 AJT150
48-146 126 150 AJT150
48-171 152 175 AJT175
48-175 152 175 AJT175
48-205 178 200 AJT200
48-210 182 200 AJT200
48-244 211 250 AJT250
48-250 216 250 AJT250
48-293 254 300 AJT300
48-295 256 300 AJT300
48-365 324 350 AJT350
48-430 372 400 AJT400
48-500 432 500 AJT500
48-590 513 600 AJT600
48-660 574 600 AJT600
48-730 635 700 AJT700
48-810 705 800 A4BQ800
48-885 770 800 A4BQ800
48-1010 879 1000 A4BQ1000
48-1100 957 1000 A4BQ1000
48-1300 | 1131 1200 A4BQ1200
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14.8 Styrsignaler

Tabell 69
Plint X1 Namn: Funktion (fabriksinstallning): Signal: Typ:
1 +10V +10 VDC matningsspanning +10 VDC, max 10 mA utgang
2 Anin1 | Process borvarde 8iF-)1)|Oé\r{D_$Oe_Ilir1%/ 4\1/_Dgg gl]él’-ZO - 100 ma| @nalog ingéng
3 Anin2 | Fran DpOBr 210 110 VIO ll-20 - +20 ma | analog ingéng
4 Anin3 | Fran giéla?éXD-?oe-lliq%ﬂ\l/_DZg Sler-20 - +20 ma | analog ingang
0-10 VDC eller 0/4-20 mA
5 Anind Fran bipolar: -10 - +10 VDC eller-20 - +20 | analog ingang
mA
6 -10V -10 VDC matningsspéanning -10 VDG, max 10 mA utgéng
7 Gemensam | Signaljord oV utgéng
8 DigIn 1 Start Back 0-8/24 VDC digital ingdng
9 Digin2 | Start Fram 0-8/24 VDC digital ingéng
10 Digin 3 |Fran 0-8/24 VDC digital ingang
11 +24 'V +24 VDC matningsspanning +24 VDC, 100 mA utgang
12 Gemensam | Signaljord oV utgang
13 AnUt 1 Min varvtal till max varvtal 0 £10 VDC eller 0/4 - +20 mA analog utgang
14 AnUt 2 |0 till max moment 0 +10 VDC eller 0/4 - +20 mA analog utgang
15 Gemensam | Digital signaljord 0 V via ferrit utgéng
16 Digin4 |Fran 0-8/24 VDC digital ingéng
17 Digin5 |Fran 0-8/24 VDC digital ingang
18 Digin6 |Fran 0-8/24 VDC digital ingéng
19 Digin 7 |Fran 0-8/24 VDC digital ingang
20 DigUt 1 Redo 24 VDC, 100 mA digital utgéng
21 DigUt 2 |Inget larm 24 VDG, 100 mA digital utgéng
22 Digin8 | ATERSTALL 0-8/24 VDC digital ingang
At RS-485 sandnings- och Isolerad med differentiella RS-485- COI“”?O” F“Ode
B- mottagningssignaler spanningsnivaer. iﬁ)?gn\'/n gsintervall -7V
Plint X2
31 N/C 1 Rela 1 utgéng . .
30 KOMM 1 Is_%rma?rﬁms?:r: gmnktaren befinner -
N/C dppnar r}ér reldet aktiveras Boteniagga/ ?/)Xacngl(lee?QZ_ %/SC relautgang
33 N/O 1 (galler alla relder) max
N/O sluter nér reléet aktiveras (géller
alla relaer)
41 N/C 2 ) . o
42 KOMM 2 Ete')?:k‘ﬁ\t/gr?grgomriktaren startas B(::Xniagga/ c3/)/2ecl)ncejl(laef')’Aj2 %/IZA)C reléutgang
43 N/O 2
Plint X3
Plint X11
24VDC , . )
+ +10 % Inmatning fran en 24 VDC +10 % dubbelisolerad transformator som kan ingéng
- ovin leverera kontinuerlig stromstyrka pa 1 A. Rekommenderad sakring ar 2 A.

Obs! Méjligt potentiometervarde i intervallet 1 kQ till 10 kQ (% watt) linjart, dar vi rekommenderar att en linjar 1 kQ/%
W-potentiometer anvands fér basta styrlinjéritet.
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15. Menylista

I filarkivet pA www.cgglobal.com eller www.emotron.com finns en lista med kommunikationsinformation samt ett blad avsett

for anteckningar om parameteruppsittningar.

Nun]mer )
instans/ index
DeviceNet

100 [Sltg?]‘énster
110 Rad 1 Proc.Vérde 43001 168/160 4BB9 19385 Ulnt Uint
120 Rad 2 Strom 43002 168/161 4BBA 19386 Uint Ulnt
130 Rad 3 Frekvens 43003 168/162 4BBB 19387 Ulnt Ulnt
140 Rad 4 Driftstatus 43004 168/163 4BBC 19388 Ulint Ulnt
150 Rad 5 DC-Spéanning 43005 168/164 4BBD 19389 Ulint Ulnt
160 Rad 6 IGBT Temp 43006 168/165 4BBE 19390 Ulint Ulnt
170 Visningslage Normal 100 43007 168/166 4BBF 19391 Uint Ulnt
200 | S
210 Drift [210]
211 Sprak English 43011 168/170 4BC3 19395 Ulint Ulint
212 Valj motor M1 43012 168/171 4BC4 19396 Ulint Ulnt
213 Driftlage V/Hz 43013 168/172 4BC5 19397 Ulint Ulint
214 Borvarde via Extern 43014 168/173 4BC6 19398 Ulint Uint
215 Strt/Stp via Extern 43015 168/174 4BC7 19399 Ulint Uint
216 Reset via Extern+Panel 43016 168/175 4BC8 19400 Uint Uint

Lokal/extern
217 tangentfunk-

tion [217]
2171 | LokRefKtrl Standard 43009 168/168 4BC1 19393 Ulint Ulnt
2172 | LokStrtKtrl Standard 43010 168/169 4BC2 19394 Ulint Ulint
218 Laskod? 0 43018 168/177 4BCA 19402 Ulint, 1=1 Ulnt
219 Rotation R+L 43019 168/178 4BCB 19403 Ulint Uint
21A Niva/Flank Niva 43020 168/179 4BCC 19404 Ulint Ulint
21B Natspanning Ej installt 43381 170/30 4D35 19765 Uint Ulnt
21C Nétsp.typ AC 43382 170/31 4D36 19766 Ulint Ulint
220 ?ggt(c))]rdata
221 Mot spénning | [Motor] V 43041 168/200 4BE1 19425 Lang, 1=0,1V | EInt
222 Mot frekvens | 50 Hz 43060 168/219 4BF4 19444 Lang, 1=0,1Hz | Elnt
223 Motoreffekt [Motor] W 43043 168/202 4BE3 19427 Lang, 1=1W Eint
224 Motorstrém [Motor] A 43044 168/203 4BE4 19428 Lang, 1=0,1A | Elnt
225 Motorvarvtal [Motor] rpm 43045 168/204 4BE5S 19429 Uint, =1 rpm | Uint
226 Motorpoltal [Motor] 43046 168/205 4BE6 19430 Lang, 1=1 Eint
227 Motor Cos¢ [Motor] 43047 168/206 4BE7 19431 Lang, 1=0,01 Eint
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228 Motor Vent Egen 43048 168/207 4BE8 19432 Ulnt Uint
229 Motor ID-kér Frén 43049 168/208 4BE9 19433 Uint Uint
22A Motorljud F 43050 168/209 4BEA 19434 Ulint Ulnt
22B Enkoder Fran 43051 168/210 4BEB 19435 Ulint Ulnt
22C Enk pulser 1024 43052 168/211 4BEC 19436 Lang, 1=1 Eint
22D | Enkvarvtal | Orpm 42911 168/70 | 4B5F 19295 'r:‘“t;]l:l van/ | ne
29E {\g%té)]r—PWM
22E1 | PWM Fswitch | 3 000 Hz 43053 168/212 4BED 19437 Uint, 1=1 Hz Ulint
22E2 | PWM Mod Standard 43054 168/213 4BEE 19438 Ulint Ulint
22E3 | PWM Random | Fran 43055 168/214 4BEF 19439 Ulint Ulint
22E4 | Udc filter Fran 43040 168/199 4BEO 19424 Ulint Uint
22F Enk pulsrédkn | O 42912 168/71 4B60 19296 Lang, 1=1 Int

Overvakning
26| vl

[22G]
22G1 | EnkF Fordroj Fran 43056 168/215 4BFO 19440 Lang, 1=0,01s | Elnt
22G2 | Enk F Varvt 10 % 43057 168/216 4BF1 19441 Lang, 1=1% Eint
22G3 | EnkF Max 0,000s 42913 168/72 4B61 19297 Lang, 1=0,001s | Elnt
22H Fasfoljd Normal 43058 168/217 4BF2 19442 Ulint Uint
22| Motortyp Asynkron 43059 168/218 4BF3 19443 Uint Uint
29) :szgj?d Data
22J1 BEMF [Motor] V 43391 170/40 AD3F 19775 Lang, 1=0,1V | EInt
22J)2 | Rs (mQ/ph) [Motor] 43392 170/41 4D40 19776 ii%%ooom Elnt
22J3 | Lsd (mH/ph) | [Motor] 43393 170/42 | 4D41 19777 Lang, 1=0,001 | Eint
22)4 | Lsq (mH/ph) | [Motor] 43394 170/43 4D42 19778 Lang, 1=0,001 | Elnt
230 ngtg]rskydd
231 Mot 12t Skyd Larm 43061 168/220 4BF5 19445 Ulint Ulnt
232 Mot 12t | 100 % 43062 168/221 4BF6 19446 Lang, 1=1% Eint
233 Mot 12t Tid 60s 43063 168/222 4BF7 19447 Lang, 1=1s Eint
234 Term. skydd Fran 43064 168/223 4BF8 19448 Uint Uint
235 Motorklass F 140 °C 43065 168/224 4BF9 19449 Ulint Uint
236 PT100 ingang | PT100 1+2+3 43066 168/225 4BFA 19450 Ulint Uint
237 Motor-PTC Fran 43067 168/226 4BFB 19451 Ulint Ulnt
238 12t MinVarvt Orpm 43386 170/35 4AD3A 19770 lftlya::/min Int
240 E—lzellné;era set
241 Valj set A 43022 168/181 4BCE 19406 Ulint Uint
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242 Kopiera set A>B 43021 168/180 4BCD 19405 Ulint Uint
243 | Fobrikeinst> )y 43023 168/182 | 4BCF 19407 Ulnt Ulnt
244 Kop till KP Ingen kop 43024 168/183 4BDO 19408 Ulint Uint
245 Hamta fr KP Ingen kop 43025 168/184 4BD1 19409 Uint Uint
246 KommFel Set | BehallSenast 42653 167/67 4A5D 19037 Uint Ulnt

Larm

automatisk
250 aterstart/

larmvillkor

[250]
251 Antal larm 0 43071 168/230 4BFF 19455 Uint, 1=1 Ulnt
252 OmriktSkydd
2521 | Overtemp Fran 43072 168/231 4C00 19456 Lang, 1=1s Eint
2522 | Overspann R Fran 43075 168/234 4C03 19459 Lang, 1=1s Eint
2523 | Overspéann G Frén 43076 168/235 4C04 19460 Lang, 1=1s Eint
2524 | Overspann Fran 43077 168/236 4C05 19461 Lang, 1=1s Eint
2525 | Underspann Fran 43088 168/247 4C10 19472 Lang, 1=1s Eint
2526 | Overstrém S Fran 43082 168/241 4COA 19466 Lang, 1=1s Eint
2527 | Kraftdelsfel Fran 43087 168/246 4COF 19471 Lang, 1=1s Eint
2528 | LC Niva Fran 43099 169/3 4C1B 19483 Lang, 1=1s Eint
2529 | LC Niva LT Larm 43100 169/4 4C1C 19484 Ulint Uint
253 Motorskydd
2531 | Mot bortfall Fran 43083 168/242 4CO0B 19467 Lang, 1=1s Eint
2532 | Last rotor Fran 43086 168/245 4COE 19470 Lang, 1=1s Eint
2533 | Motor 12t Fran 43073 168/232 4C01 19457 Lang, 1=1s Eint
2534 | Motor 12t LT Larm 43074 168/233 4C02 19458 Ulint Uint
2535 | PT100 Frén 43078 168/237 4C06 19462 Lang, 1=1s Eint
2536 | PT100LT Larm 43079 168/238 4C07 19463 Ulint Uint
2537 | PTC Fran 43084 168/243 4COC 19468 Lang, 1=1s Eint
2538 | PTCLT Larm 43085 168/244 4COD 19469 Ulint Ulnt
2539 | Overvarvtal Fran 43096 169/0 4C18 19480 Lang, 1=1s Elnt
253A | Ext mottemp | Fran 43097 169/1 4C19 19481 Lang, 1=1s Eint
253B | Ext mot LT Larm 43098 169/2 4C1A 19482 Uint Uint
253C | Bromsfel Fran 43070 168/229 4BFE 19454 Lang, 1=1s Eint
253D | Enkoder Fran 43561 170/210 4DE9 19945 Lang, 1=1s Eint
254 Komm & 1/0
2541 | Komm fel Fran 43089 168/248 4C11 19473 Lang, 1=1s Eint
2542 | Komm fel LT Larm 43090 168/249 4C12 19474 Uint Uint
2543 | AniIn<Offset Fran 43566 170/215 ADEE 19950 Long, 1=1s Eint
2544 | AninTT Larm 43567 170/216 ADEF 19951 Uint Uint
255 Lastvakt
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2551 | Minlarm Frén 43091 168/250 4C13 19475 Lang 1=1s Eint
2552 | Minlarm LT Larm 43092 168/251 4C14 19476 Uint Uint
2553 | MaxLarm Fran 43093 168/252 4C15 19477 Lang, 1=1s Eint
2554 | Maxlarm LT Larm 43094 168/253 4C16 19478 Ulint Ulint
256 Pump
2561 | Pump Fran 43095 168/254 4C17 19479 Lang, 1=1s Eint
258 Externa
2581 | Extlarmi Frén 43080 168/239 4C08 19464 Lang 1=1s Eint
2582 | Extlarm1 LT Larm 43081 168/240 4C09 19465 Ulint Ulnt
2583 | Extlarm2 Fran 43564 170/213 4ADEC 19948 Long, 1=1s Eint
2584 | Extlarm2 TT Larm 43565 170/214 4DED 19949 Ulint Ulint
2585 | Extlarm 3 Fran 43568 170/217 4DFO 19952 Long, 1=1s Eint
2586 | Extlarm3 TT Larm 43569 170/218 4DF1 19953 Ulint Ulnt
2587 | Extlarm 4 Fran 43570 170/219 4DF2 19954 Long, 1=1s Eint
2588 | Extlarm4 TT Larm 43571 170/220 4DF3 19955 Uint Ulnt
Seriell
260 kommunika-
tion [260]
261 Komm typ RS232/485 43031 168/190 4BD7 19415 Uint Ulint
262 RS232/485
2621 | Baud 9 600 43032 168/191 4BD8 19416 Ulint Ulint
2622 | Adress 1 43033 168/192 4BD9 19417 Ulnt, 1=1 Uint
263 Faltbuss
2631 | Adress 62 43034 168/193 4BDA 19418 Uint, 1=1 Uint
2632 | PrData Mod Bas Dataord 43035 168/194 4BDB 19419 Uint Ulnt
2633 | Las/Skriv Las/Skriv 43036 168/195 4BDC 19420 Ulint Uint
2634 | ExtraPrData 0 43039 168/198 4BDF 19423 Ulnt, 1=1 Ulnt
2635 | CANBaudrate | 8 43030 168/189 4BD6 19414 Ulnt, 1=1 Ulint
e | Ko,
2641 | pommrel Fran 43037 168/196 | 4BDD 19421 Ulnt Ulnt
2642 | KommFelTid | 0,5s 43038 168/197 4BDE 19422 Lang, 1=0,1s | EInt
2643 | 485 Fel Mod Fran 42979 168/138 4BA3 19363 Ulint Ulnt
2644 | 485 Fel Tid 0,5s 42980 168(139 4BA4 19364 Lang, 1=0,1s | EInt
2645 | Panel F Mod Larm 42981 168/140 4BA5 19365 Uint Uint
2646 | Panel FTid 2s 42982 168/141 4BA6 19366 Uint, 1=0,1s Ulint
2647 | KPport Fmod Larm 42983 168/142 4BAT 19367 Ulint Uint
2648 | KPport FTid 10,0s 42984 168/143 4BA8 19368 Uint, 1=0,1s Ulint
265 [Eztg;”m
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42701 167/115 4A8D 19085 Ulnt, 1=1 Ulint
42702 167/116 4A8E 19086 Ulnt, 1=1 Ulint
2651 | IP Address 0.0.0.0
42703 167/117 4A8F 19087 Ulint, 1=1 Ulnt
42704 167/118 4A90 19088 Ulnt, 1=1 Uint
42705 167/119 4A91 19089 Ulnt, 1=1 Ulint
42706 167/120 4A92 19090 Ulnt, 1=1 Ulint
42707 167/121 4A93 19091 Ulnt, 1=1 Uint
2652 | MAC Address | 000000000000
42708 167/122 4A94 19092 Ulnt, 1=1 Uint
42709 167/123 4A95 19093 Ulnt, 1=1 Ulint
42710 167/124 4A96 19094 Ulnt, 1=1 Ulint
42711 167/125 4A97 19095 Ulnt, 1=1 Ulint
42712 167/126 4A98 19096 Uint, 1=1 Ulint
2653 | Subnet Mask | 0.0.0.0
42713 167/127 4A99 19097 Ulnt, 1=1 Ulint
42714 167/128 4A9A 19098 Ulnt, 1=1 Uint
42715 167/129 4A9B 19099 Ulint, 1=1 Ulint
42716 167/130 4A9C 19100 Ulnt, 1=1 Ulint
2654 | Gateway 0.0.0.0
42717 167/131 4A9D 19101 Ulnt, 1=1 Uint
42718 167/132 4A9E 19102 Uint, 1=1 Uint
2655 | DHCP Frén 42719 167/133 4A9F 19103 Uint Uint
266 ifg'ﬁt;ﬁr (266] | ©
2661 | FBS1/Wrl 0 42801 167/215 4AF1 19185 Ulnt, 1=1 Uint
2662 | FBS2/Wr2 0 42802 167/216 4AF2 19186 Ulnt, 1=1 Uint
2663 | FBS3/Wr3 0 42803 167/217 4AF3 19187 Uint, 1=1 Ulint
2664 | FB S4/Wr4 0 42804 167/218 4AF4 19188 Ulnt, 1=1 Ulint
2665 | FB S5/Wr5 0 42805 167/219 4AF5 19189 Uint, 1=1 Ulint
2666 | FB S6/Wr6 0 42806 167/220 4AF6 19190 Ulnt, 1=1 Ulint
2667 | FBS7/Wr7 0 42807 167/221 AAFT7 19191 Uint, 1=1 Uint
2668 | FB S8/Wr8 0 42808 167/222 4AF8 19192 Ulnt, 1=1 Uint
2669 | FBS9/Rd1 0 42809 167/223 4AF9 19193 Uint, 1=1 Ulint
266A | FB S10/Rd2 0 42810 167/224 4AFA 19194 Uint, 1=1 Ulint
266B | FBS11/Rd3 0 42811 167/225 4AFB 19195 Ulnt, 1=1 Uint
266C | FB S12/Rd4 0 42812 167/226 4AFC 19196 Ulnt, 1=1 Ulint
266D | FB S13/Rd5 0 42813 167/227 AAFD 19197 Uint, 1=1 Uint
266E | FB S14/Rd6 0 42814 167/228 AAFE 19198 Uint, 1=1 Uint
266F | FB S15/Rd7 0 42815 167/229 AAFF 19199 Uint, 1=1 Uint
266G | FB S16/Rd8 0 42816 167/230 4B00O 19 200 Ulnt, 1=1 Uint
269 FB Status
270 [T;a;c(i)l]os Kom
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271 Tradlés Mod Fran 40200 157/164 40C8 16584 Ulnt Uint
272 WiFi Instal
2721 | WiFi Mod AccessPoint 40201 157/165 40C9 16585 Uint Ulnt
2722 | Kanal 5 40202 157/166 40CA 16586 Ulnt, 1=1 Ulint
2723 | Kryptering WPA-2 40203 157/167 40CB 16587 Ulint Ulnt
2724 | DHCP Statisk 40204 157/168 40CC 16588 Ulnt Ulint
Emotron_<5
2725 | SSID slumpvisa 40215 157/179 40D7 16699 Ulnt Ulnt
siffror>
2726 | Loésenord 12345678 40235 157/199 40EB 16619 Ulnt Ulnt
40255 157/219 40FF 16639 Ulnt, 1=1 Ulnt
40256 157/220 4100 16640 Ulnt, 1=1 Ulint
2727 | IP Address 192.168.1.1
40257 157/221 4101 16641 Ulnt, 1=1 Ulnt
40258 157/222 4102 16642 Ulnt, 1=1 Ulnt
40259 157/223 4103 16643 Ulnt, 1=1 Ulnt
40260 157/224 4104 16644 Ulnt, 1=1 Ulnt
2728 | Subnet Mask | 255.255.255.0
40261 157/225 4105 16645 Ulnt, 1=1 Ulnt
40262 157/226 4106 16646 Ulnt, 1=1 Ulint
40263 157/227 4107 16647 Ulnt, 1=1 Ulnt
40264 157/228 4108 16648 Ulnt, 1=1 Ulnt
2729 | Gateway 192.168.1.1
40265 157/229 4109 16649 Ulnt, 1=1 Ulnt
40266 157/230 410A 16650 Ulnt, 1=1 Ulnt
272A | WiFi Status OK 30054 117/218 2036 54 Ulint Ulnt
Bluetooth
(BLE)-
273 installningar
[273]
2731 | BluetoothlD 0.0.0.0 42620 167/34 4A3C 19004 Ulnt, 1=1 Ulnt
2732 | ParKopNyck 123456 40267 157/231 410B 16651 Ulnt, 1=1 Ulnt
Sékerhet
274 [274]
2741 | Sékerh.Mod Oppen 40273 157/237 4111 16657 Uint Uint
. x Ej tillganglig via kommunikation.
2742 | Lésenord Tom strang Redigera med PPU.
Process- och
300 applikations-
parametrar
[300]
310 Borvarde 42991 168/150 ABAF 19375 Lang, 1=0,001 | Eint
Processinstall
£ ningar [320]
321 Proc kalla Varvtal 43302 169/206 4ACE6 19686 Ulint Ulnt
322 Proc enhet Fran 43303 169/207 4CE7 19687 Uint Ulnt
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43304 169/208 4CE8 19688 Uint Uint
43305 169/209 4CE9 19689 Uint Uint
43306 169/210 4CEA 19690 Ulint Ulnt
323 Anvéand enhet | O
43307 169/211 4CEB 19691 Ulint Ulnt
43308 169/212 4CEC 19692 Ulint Uint
43309 169/213 ACED 19693 Ulint Uint
324 Process Min 0 43310 169/214 4CEE 19694 Lang, 1=0,001 | Elnt
325 Process Max 0 43311 169/215 4CEF 19695 Lang, 1=0,001 | Eint
326 Kvot Linjar 43312 169/216 4CFO 19696 Uint Uint
327 F(Vérd) PrMin | Min 43313 169/217 4CF1 19697 Lang, 1=1 Eint
328 F(Vard)PrMax | Max 43314 169/218 4CF2 19698 Lang, 1=1 Eint
Start-/
330 stoppinstall-
ningar [330]
331 Acc Tid 10s 43101 169/5 4C1D 19485 Lang, 1=0,01s | Eint
332 Ret Tid 10s 43102 169/6 4C1E 19486 Lang, 1=0,01s | Elnt
333 Acc MotPot 16s 43103 169/7 AC1F 19487 Lang, 1=0,01s | Elnt
334 Ret MotPot 16s 43104 169/8 4C20 19488 Lang, 1=0,01s | Elnt
335 Acc<MinVtal 10s 43105 169/9 4C21 19489 Lang, 1=0,01s | Elnt
336 Ret<MinVtal 10s 43106 169/10 4C22 19490 Lang, 1=0,01s | Elnt
337 Acc Ramp Linjar 43107 169/11 4C23 19491 Uint Uint
338 Ret Ramp Linjar 43108 169/12 4C24 19492 Ulint Uint
339 Startsatt Snabb 43109 169/13 4C25 19493 Ulint Ulnt
33A Spinstart Fran 43110 169/14 4C26 19494 Ulint Ulint
33B Stoppsatt Retardation 43111 169/15 4C27 19495 Uint Uint
33C Slédpp broms | Os 43112 169/16 4C28 19496 Lang, 1=0,01s | Elnt
33D Bromsvarvtal | Orpm 43113 169/17 4C29 19497 lf:/ya:lL'v:/min Int
33E Bromshalltid Os 43114 169/18 4C2A 19498 Lang, 1=0,01s | Elnt
33F Bromsvénttid | Os 43115 169/19 4C2B 19499 Lang, 1=0,01s | Eint
33G Vektorbroms Fran 43116 169/20 4C2C 19500 Uint Ulnt
33H Bromsfel 1s 43117 169/21 4C2D 19501 Lang, 1=0,01s | Elnt
33l Bromsmoment | 0 % 43118 169/22 4C2E 19502 Lang, 1=1% Eint
33K Start Vector Normal (U) 43119 169/23 4C2F 19503 Ulint Uint
340 Varvtal [340]
341 | Min Varvtal Orpm 43121 169/25 4031 19505 'ftv'alr:/mm Int
342 Stp<MinVtal Frén 43122 169/26 4C32 19506 Lang, 1=0,01s | Elnt
343 Max Varvtal Synk-varvtal 43123 169/27 4C33 19507 lft/ya::/min Int
344 | ResVtalllag | Orpm 43124 169/28 4034 19508 '1”tvalrv= min Int
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345 | ResVtall Hog | Orpm 43125 169/29 4C35 19509 Int, 1= Int
1 varv/min
346 | Resvtal2 Lag | Orpm 43126 169/30 | 4c36 19510 Int, 1= Int
1 varv/min
347 | Resvtal2 Hog | Orpm 43127 169/31 | 4c37 19511 Int, 1= Int
1 varv/min
348 Jog varvtal 50 rpm 43128 169/32 4C38 19512 lft' 1= . Int
varv/min
349 | Droop Speed | 0% 43120 169/24 4C30 19504 Léng, Eint
1=0,01 %
34A OvervarvLarm | 110% 43129 169/33 4C39 19513 Uint, 1=1% Uint
Vridmoment
350 [350]
351 Max moment | 120 % 43141 169/45 4C45 19525 Lang, 1=1% Eint
352 IXR Komp Fran 43142 169/46 4C46 19526 Uint Ulnt
353 IXR Komp Anv | 0% 43143 169/47 4C47 19527 Lang, 1=0,1% | EInt
354 Fl6desoptim Fran 43144 169/48 4C48 19528 Uint Uint
355 Max effekt Fran 43145 169/49 4C49 19529 Lang, 1=1% Eint
Forinstallt
360 bérvarde
[360]
361 Motor Pot Med minne 43131 169/35 4C3B 19515 Uint Ulnt
362 Forinstborv1 | O 43132 169/36 4C3C 19516 Lang, 1=0,001 | EInt
363 Férins borv2 250 43133 169/37 4C3D 19517 Lang, 1=0,001 | Eint
364 Forins borv3 500 43134 169/38 4C3E 19518 Lang, 1=0,001 | EInt
365 Forins borva 750 43135 169/39 4C3F 19519 Lang, 1=0,001 | EInt
366 Forins borvs 1000 43136 169/40 4C40 19520 Lang, 1=0,001 | EInt
367 Foérins borve 1250 43137 169/41 4C41 19521 Lang, 1=0,001 | EInt
368 Foérins borv7 1500 43138 169/42 4C42 19522 Lang, 1=0,001 | EInt
369 Panel Reftyp Motorpot 43139 169/43 4C43 19523 Ulnt Uint
Processtyr-
380 ning PID
[380]
381 PID Regulat Fran 43154 169/58 4C52 19538 Uint Ulnt
383 PID P Forst 1 43156 169/60 4C54 19540 Long, 1=0,1 Eint
384 PID | Tid 1s 43157 169/61 4C55 19541 Lang, 1=0,01s | EInt
385 PID D Tid Os 43158 169/62 4C56 19542 Lang, 1=0,01s | EInt
386 PID<MinVtal Fran 43371 170/20 4D2B 19755 Lang, 1=0,01s | Eint
387 PID Akt Marg 0 43372 170/21 4D2C 19756 Lang, 1=0,001 | EInt
388 PID Stab Tst Fran 43373 170/22 4D2D 19757 Lang, 1=0,01s | EInt
389 PID StabMar | O 43374 170/23 4D2E 19758 Lang, 1=0,001 | EInt
Pump-/
390 flaktstyrning
[390]
391 Pumpstyrning | Fran 43161 169/65 4C59 19545 Uint Ulnt
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392 Antal pumpar | 2 43162 169/66 4C5A 19546 Uint, 1=1 Ulnt
393 Valj pump Sekvens 43163 169/67 4C5B 19547 Uint Ulnt
394 Bytesvillkor Bada 43164 169/68 4C5C 19548 Ulint Ulnt
395 Andra timer 50 h 43165 169/69 4C5D 19549 Uint, 1=1h Uint
396 Pump v byte 0 43166 169/70 4C5E 19550 Ulnt, 1=1 Ulint
397 Ovre band 10 % 43167 169/71 AC5F 19551 Lang, 1=1% Eint
398 Undre band 10 % 43168 169/72 4C60 19552 Lang, 1=1% Eint
399 Startférdroj. Os 43169 169/73 4C61 19553 Lang, 1=1s Eint
39A Stoppfordréj Os 43170 169/74 4C62 19554 Lang, 1=1s Elnt
39B 0 band gréns 0% 43171 169/75 4C63 19555 Lang, 1=1% Eint
39C U band gréns 0% 43172 169/76 4C64 19556 Lang, 1=1% Eint
39D Insvtid strt Os 43173 169/77 4C65 19557 Lang, 1=1s Eint
39E OvForV start 60 % 43174 169/78 4C66 19558 Lang, 1=1% Eint
39F Insvtid stp Os 43175 169/79 4C67 19559 Lang, 1=1s Eint
396G OvFérV stopp | 60 % 43176 169/80 4C68 19560 Lang, 1=1% Elnt
31051 121/195 241B 1051 Lang, 1=1h Eint
39H Drifttid 1 31052 121/196 241C 1052 Lang, 1=1m Eint
31053 121/197 241D 1053 Lang, 1=1s Eint
39H1 | Nollst Dtd1 Nej 38 0/37 2026 38 Ulint Ulint
31054 121/198 241E 1054 Lang, 1=1h Eint
391 Drifttid 2 31055 121/199 241F 1055 Lang, 1=1m Eint
31056 121/200 2420 1056 Lang, 1=1s Elnt
3911 Nollst Dtd2 Nej 39 0/38 2027 39 Ulint Ulnt
31057 121/201 2421 1057 Lang, 1=1h Eint
39) Drifttid 3 31058 121/202 2422 1058 Lang, 1=1m Eint
31059 121/203 2423 1059 Lang, 1=1s Eint
39J1 Nollst Dtd3 Nej 40 0/39 2028 40 Uint Uint
31060 121/204 2424 1060 Lang, 1=1h Eint
39K Drifttid 4 31061 121/205 2425 1061 Lang, 1=1m Eint
31062 121/206 2426 1062 Lang, 1=1s Eint
39K1 | Nollst Dtd4 Nej 41 0/40 2029 41 Ulint Ulint
31063 121/207 2427 1063 Lang, 1=1h Eint
39L Drifttid 5 31064 121/208 2428 1064 Lang, 1=1m Eint
31065 121/209 2429 1065 Lang, 1=1s Elnt
39L1 Nollst Dtd5 Nej 42 0/41 202A 42 Uint Uint
31066 121/210 242A 1066 Lang, 1=1h Eint
39M Drifttid 6 31067 121/211 242B 1067 Lang, 1=1m Eint
31068 121/212 242C 1068 Lang, 1=1s Eint
39M1 | Nollst Dtd6 Nej 43 0/42 202B 43 Uint Uint
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3on | Pump 31069 121/213 | 242D 1069 Uint, 1=1 Uint
123456 ’
39P Antal reserv 0 43177 169/81 4C69 19561 Ulint, 1=1 Ulnt
Vaktfunktion
och
4o processkydd
[400]
Vaktfunktion
410 [410]
411 Larmval Fran 43321 169/225 4CF9 19705 Ulnt Uint
412 Larmfel Fran 43322 169/226 ACFA 19706 Ulnt Uint
413 Ramp Larm Fran 43323 169/227 4CFB 19707 Uint Ulnt
414 Startfordroj 2s 43324 169/228 4CFC 19708 Lang, 1=1s Eint
415 Lasttyp Konstant 43325 169/229 ACFD 19709 Ulnt Ulnt
Maxlarm
416 [416)
4161 | Maxlarm Mar 15 % 43326 169/230 ACFE 19710 Lang, 1=1% Eint
4162 | Maxlarm Fdr 0,1s 43330 169/234 4D02 19714 Lang, 1=0,1s | EInt
Max Forlarm
417 [417)
4171 | MaxFLrmMar | 10 % 43327 169/231 ACFF 19711 Lang, 1=1% Eint
4172 | Maxlarm Fdr 0,1s 43331 169/235 4D03 19715 Lang, 1=0,1s | EInt
Min forlarm
418 [418]
4181 | MinFLarmMar | 10 % 43328 169/232 4D00 19712 Lang, 1=1% Eint
4182 | MinFLarmFdr | 0,1s 43332 169/236 4D04 19716 Lang, 1=0,1s | EInt
419 Minlarm [419]
4191 | Minlarm Mar | 15% 43329 169/233 4D01 19713 Lang, 1=1% Eint
4192 | Minlarm Fdr 0,1s 43333 169/237 4D05 19717 Lang, 1=0,1s | EInt
41A Autoset Larm | Nej 43334 169/238 4D06 19718 Ulint Ulnt
41B Normal Last 100 % 43335 169/239 4D07 19719 Lang, 1=1% Eint
Lastkurva
41C [410)
43336 169/240 4D08 19720 Lang, 1=1% Eint
41C1 | Lastkurva 1 100 % Int. 1=
43337 169/241 4D09 19721 == Int
1 varv/min
43338 169/242 4D0OA 19722 Lang, 1=1% Eint
41C2 | Lastkurva 2 100 % Int. 1=
43339 169/243 4D0B 19723 == Int
1 varv/min
43340 169/244 4D0C 19724 Lang, 1=1% Eint
41C3 | Lastkurva 3 100 % Int. 1=
43341 169/245 4D0OD 19725 == Int
1 varv/min
43342 169/246 4DOE 19726 Lang, 1=1% Eint
41C4 | Lastkurva 4 100 % Int. 1=
43343 169/247 4DOF 19727 == Int
1 varv/min
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43344 169/248 4D10 19728 Lang, 1=1% Eint
41C5 | Lastkurva 5 100 % Int. 1=
43345 169/249 4D11 19729 2= Int
1 varv/min
43346 169/250 4D12 19730 Lang, 1=1% Eint
41C6 | Lastkurva 6 100 % Int. 1=
43347 169/251 4D13 19731 == Int
1 varv/min
43348 169/252 4D14 19732 Lang, 1=1% Eint
41C7 | Lastkurva 7 100 % Int. 1=
43349 169/253 4D15 19733 == Int
1 varv/min
43350 169/254 4D16 19734 Lang, 1=1% Eint
41C8 | Lastkurva 8 100 % Int. 1=
43351 170/0 4D17 19735 == Int
1 varv/min
43352 170/1 4D18 19736 Lang, 1=1% Eint
41C9 | Lastkurva 9 100 % Int. 1=
43353 170/2 4D19 19737 == Int
1 varv/min
41D MinAbsMarg 3% 43354 170/3 4D1A 19738 Lang, 1=1% Elnt
Proc Skydd
420 [420]
421 Undersp Regl | Till 43361 170/10 4D21 19745 Uint Uint
422 Last rotor Fran 43362 170/11 4D22 19746 Uint Ulnt
423 Motor bortfall | Fran 43363 170/12 4D23 19747 Uint Ulnt
424 Oversp Regl Till 43364 170/13 4D24 19748 Ulint Ulnt
430 Larmtext
42457 166/126 4999 18841 Ulint Ulnt
42458 166/127 499A 18842 Ulnt Ulnt
42459 166/128 499B 18843 Uint Ulnt
42460 166/129 499C 18844 Ulint Ulnt
42461 166/130 499D 18845 Ulint Ulnt
Extlarmtextd 42462 166/131 499E 18846 Ulnt Ulnt
431 Text ExtLarm1
42463 166/132 499F 18847 Ulint Ulnt
42464 166/133 49A0 18848 Ulint Ulnt
42465 166/134 49A1 18849 Ulint Ulnt
42466 166/135 49A2 18850 Ulnt Ulnt
42467 166/136 49A3 18851 Ulint Ulnt
42468 166/137 49A4 18852 Ulnt Ulnt
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42469 166/138 49A5 18853 Uint Ulint
42470 166/139 49A6 18854 Ulint Uint
42471 166/140 49A7 18855 Ulint Ulnt
42472 166/141 49A8 18856 Ulint Ulnt
42473 166/142 49A9 18857 Ulint Ulnt

432 _I?g(lzarmtextQ Lo 42474 166/143 49AA 18858 Ulint Ulint
42475 166/144 49AB 18859 Ulint Uint
42476 166/145 49AC 18860 Ulint Ulnt
42477 166/146 49AD 18861 Ulint Ulnt
42478 166/147 49AE 18862 Ulint Ulint
42479 166/148 49AF 18863 Ulint Ulnt
42480 166/149 49B0 18864 Ulint Uint
42481 166/150 49B1 18865 Ulint Uint
42482 166/151 49B2 18866 Ulint Uint
42483 166/152 49B3 18867 Ulint Ulnt
42484 166/153 49B4 18868 Uint Ulnt
42485 166/154 49B5 18869 Ulint Ulnt

- _I?;ilzarmtextS Etlarma 42486 166/155 49B6 18870 Ulint Uint
42487 166/156 49B7 18871 Uint Uint
42488 166/157 49B8 18872 Ulint Uint
42489 166/158 49B9 18873 Ulint Ulnt
42490 166/159 49BA 18874 Ulint Ulnt
42491 166/160 49BB 18875 Ulint Ulnt
42492 166/161 49BC 18876 Uint Ulint
42493 166/162 49BD 18877 Ulint Uint
42494 166/163 49BE 18878 Ulint Ulnt
42495 166/164 49BF 18879 Ulint Ulnt
42496 166/165 49C0 18880 Ulint Ulint
42497 166/166 49C1 18881 Ulint Ulint

- -ll-gziliarmtexm S 42498 166/167 49C2 18882 Ulint Uint
42499 166/168 49C3 18883 Ulint Uint
42500 166/169 49c4 18884 Uint Ulint
42501 166/170 49C5 18885 Ulint Ulnt
42502 166/171 49C6 18886 Ulint Ulnt
42503 166/172 49C7 18887 Ulint Ulnt
42504 166/173 49C8 18888 Ulint Uint

In-/utgangar
500 | o tingar
[500]

248 Menylista CG Drives & Automation 01-7491-00r1



Nummer

Menyparametrar | \raloilier Mozégus- PI::Ifa“t)su/S- _EtherCAT | Profinet- IFlite Modbus Anteckningar
installningar instans/ index index (hex) index format format
DeviceNet
Analoga
510 ingangar
[510]

511 Aninl Funkt Process bérv 43201 169/105 4C81 19585 Uint Ulint
512 Aninl Inst 4-20mA 43202 169/106 4C82 19586 Ulint Ulint
513 Aninl Avanc

5131 | Aninl Min 4AmA 43203 169/107 4C83 19587 Lang, 1=0,01 Eint
5132 | Aninl Max 20mA 43204 169/108 4C84 19588 Lang, 1=0,01 Eint
5133 | Anin1 Bipol 20mA 43205 169/109 4C85 19589 Lang, 1=0,01 Eint
5134 | Anin1 FkMin Min 43206 169/110 4C86 19590 Ulint Ulint
5135 | Anin1VaMin 0 43541 170/190 4DD5 19925 Lang, 1=0,001 | Eint
5136 | Aninl FkMax | Max 43207 169/111 4C87 19591 Ulint Ulint
5137 | Aninl1VaMax | O 43551 170/200 4DDF 19935 Lang, 1=0,001 | EInt
5138 | Aninl Oper Add + 43208 169/112 4C88 19592 Ulint Ulint
5139 | AnInlFilt 0,1s 43209 169/113 4C89 19593 Lang, 1=0,001s | EInt
513A | AnIn1 Aktiv Till 43210 169/114 4C8A 19594 Ulint Ulint
514 AnIn2 Funkt Fran 43211 169/115 4C8B 19595 Ulint Ulnt
515 AnIn2 Inst 4-20mA 43212 169/116 4C8C 19596 Ulint Uint
516 AnIn2 Avanc

5161 | AnIn2 Min 4 mA 43213 169/117 4C8D 19597 Lang, 1=0,01 Eint
5162 | AnIn2 Max 20 mA 43214 169/118 4C8E 19598 Lang, 1=0,01 Eint
5163 | AnIn2 Bipol 20 mA 43215 169/119 4C8F 19599 Lang, 1=0,01 Eint
5164 | AnIn2 FkMin Min 43216 169/120 4C90 19600 Ulint Ulint
5165 | AnIn2 VaMin 0 43542 170/191 4DD6 19926 Lang, 1=0,001 | EInt
5166 | AnIn2 FkMax | Max 43217 169/121 4C91 19601 Ulint Uint
5167 | Anin2VaMax | O 43552 170/201 4DEO 19936 Lang, 1=0,001 | EInt
5168 | AnIn2 Oper Add + 43218 169/122 4C92 19602 Ulint Ulnt
5169 | Anin2 Filt 0ls 43219 169/123 | 4c93 19603 Lang 1=0.001s | g
516A | AnIn2 Aktiv Till 43220 169/124 4C94 19604 Ulint Ulint
517 AnIn3 Funkt Fran 43221 169/125 4C95 19605 Ulint Ulnt
518 AnIn3 Inst 4-20mA 43222 169/126 4C96 19606 Uint Uint
519 AniIn3 Avanc

5191 | AnIn3 Min 4 mA 43223 169/127 4C97 19607 Lang, 1=0,01 Eint
5192 | AnIn3 Max 20 mA 43224 169/128 4C98 19608 Lang, 1=0,01 Eint
5193 | AnIn3 Bipol 20 mA 43225 169/129 4C99 19609 Lang, 1=0,01 Eint
5194 | AnIn3 FkMin Min 43226 169/130 4C9A 19610 Ulint Ulint
5195 | AnIn3 VaMin 0 43543 170/192 4DD7 19927 Lang, 1=0,001 | Eint
5196 | Anin3 FkMax | Max 43227 169/131 4C9B 19611 Ulint Uint
5197 | AnIn3VaMax | O 43553 170/202 4ADE1 19937 Lang, 1=0,001 | Elnt
5198 | AnIn3 Oper Add + 43228 169/132 4C9oC 19612 Ulint Ulint
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5199 | AnIn3 Filt 0,1s 43229 169/133 4C9D 19613 Lang, 1=0,001s | EInt
519A | AnIn3 Aktiv Till 43230 169/134 4C9E 19614 Ulint Uint
51A AnIn4 Funkt Fran 43231 169/135 4COF 19615 Ulint Ulnt
51B AnIn4 Inst 4-20mA 43232 169/136 4CAO 19616 Uint Ulint
51C Anin4 Avanc
51C1 | Anin4 Min 4 mA 43233 169/137 4CA1 19617 Lang, 1=0,01 Eint
51C2 | Anin4 Max 20 mA 43234 169/138 4CA2 19618 Lang, 1=0,01 Eint
51C3 | Anin4 Bipol 20 mA 43235 169/139 4CA3 19619 Lang, 1=0,01 Eint
51C4 | AnIn4 FkMin Min 43236 169/140 4CA4 19620 Uint Ulint
51C5 | Anln4 VaMin 0 43544 170/193 4DD8 19928 Lang, 1=0,001 | Eint
51C6 | Anln4 FkMax | Max 43237 169/141 4CA5 19621 Ulint Ulint
51C7 | Anln4VaMax | O 43554 170/203 4ADE2 19938 Lang, 1=0,001 | Elnt
51C8 | Anin4 Oper Add + 43238 169/142 4CA6 19622 Uint Ulnt
51C9 | Anin4 Filt 0,1s 43239 169/143 4CA7 19623 Lang, 1=0,001s | EInt
51CA | AnIn4 Aktiv Till 43240 169/144 4CA8 19624 Uint Ulint
51D Al FIt Mod Fran 42859 168/18 4B2B 19243 Ulint Ulnt

Digitala
520 ingangar

[520]
521 Digln 1 Start Back 43241 169/145 4CA9 19625 Uint Uint
522 Digln 2 Start Fram 43242 169/146 4CAA 19626 Ulint Ulnt
523 DigIn 3 Fran 43243 169/147 4CAB 19627 Ulint Ulint
524 Digln 4 Fran 43244 169/148 4CAC 19628 Ulint Uint
525 DigIn 5 Fran 43245 169/149 4CAD 19629 Ulint Uint
526 Digln 6 Frén 43246 169/150 4CAE 19630 Ulint Ulint
527 DigIn 7 Fran 43247 169/151 ACAF 19631 Ulint Uint
528 Digln 8 Aterstall 43248 169/152 4CBO 19632 Ulint Ulnt
529 B1 Digin 1 Fran 43501 170/150 4DAD 19885 Uint Uint
52A B1 Digln 2 Fran 43502 170/151 ADAE 19886 Ulint Ulnt
52B B1 Digin 3 Fran 43503 170/152 ADAF 19887 Ulint Uint
52C B2 Digin 1 Fran 43504 170/153 4DBO 19888 Ulint Uint
52D B2 Digln 2 Frén 43505 170/154 4DB1 19889 Uint Uint
52E B2 DigIn 3 Fran 43506 170/155 4DB2 19890 Uint Uint
52F B3 Digin 1 Fran 43507 170/156 4DB3 19891 Uint Uint
52G B3 Digln 2 Fran 43508 170/157 4DB4 19892 Ulint Ulint
52H B3 Digin 3 Fran 43509 170/158 4DB5 19893 Ulint Uint

Analoga
530 utgangar

[530]
531 AnUt1 Funkt Varvtal 43251 169/155 4CB3 19635 Ulint Ulnt
532 AnUt1 Inst 4-20mA 43252 169/156 4CB4 19636 Ulint Uint
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533 AnUt1 Avanc
5331 | AnUt 1 Min 4 mA 43253 169/157 4CB5 19637 Lang, 1=0,01 Eint
5332 | AnUt 1 Max 20 mA 43254 169/158 4CB6 19638 Lang, 1=0,01 Eint
5333 | AnUt1 Bipol 20 mA 43255 169/159 4CB7 19639 Lang, 1=0,01 Eint
5334 | AnUt1 FkMin Min 43256 169/160 4CB8 19640 Ulint Ulint
5335 | AnUtlVaMin 0 43545 170/194 4DD9 19929 Lang, 1=0,001 | Elnt
5336 | AnUt1FkMax Max 43257 169/161 4CB9 19641 Uint Ulint
5337 | AnUt1VaMax 0 43555 170/204 4DE3 19939 Lang, 1=0,001 | Elnt
534 AnUt2 Funkt Moment 43261 169/165 4CBD 19645 Uint Ulnt
535 AnUt2 Inst 4-20mA 43262 169/166 4CBE 19646 Ulint Ulnt
536 AnUt2 Avanc
5361 | AnUt2 Min 4 mA 43263 169/167 4CBF 19647 Lang, 1=0,01 Eint
5362 | AnUt2 Max 20 mA 43264 169/168 4CCO 19648 Lang, 1=0,01 Eint
5363 | AnUt2 Bipol 20 mA 43265 169/169 4cc1 19649 Lang, 1=0,01 Eint
5364 | AnUt2 FkMin Min 43266 169/170 4CC2 19650 Uint Ulnt
5365 | AnUtlvaMin 0 43546 170/195 4DDA 19930 Lang, 1=0,001 | Elnt
5366 | AnUt2FkMax Max 43267 169/171 4CC3 19651 Ulint Ulnt
5367 | AnUt2VaMax 0 43556 170/205 ADE4 19940 Lang, 1=0,001 | Elnt
Digitala
540 utgangar
[540]
541 DigUt 1 Redo 43271 169/175 4CC7 19655 Ulint Ulnt
542 Digut2 Inget larm 43272 169/176 4CC8 19656 Uint Uint
550 | Relder [550]
551 Rela 1 Larm 43273 169/177 4CC9 19657 Ulint Uint
552 Rela 2 Kor 43274 169/178 4CCA 19658 Uint Uint
553 Reld 3 Fran 43275 169/179 4CCB 19659 Ulint Ulnt
554 Optl Reld 1 Fran 43511 170/160 4DB7 19895 Ulint Ulnt
555 Optl Reld 2 Fran 43512 170/161 4DB8 19896 Ulint Ulnt
556 Optl Reld 3 Fran 43513 170/162 4DB9 19897 Ulint Ulint
557 Opt2 Reld 1 Fran 43514 170/163 4ADBA 19898 Ulint Uint
558 Opt2 Reléd 2 Frén 43515 170/164 4DBB 19899 Ulint Ulint
559 Opt2 Reld 3 Fran 43516 170/165 4DBC 19900 Ulint Ulnt
55A Opt3 Reld 1 Fran 43517 170/166 4DBD 19901 Ulint Ulnt
55B Opt3 Reld 2 Fran 43518 170/167 4ADBE 19902 Ulint Ulnt
55C Opt3 Reld 3 Fran 43519 170/168 ADBF 19903 Uint Uint
55D Relé Avanc
55D1 | Reld 1 Inst N.O 43276 169/180 4cce 19660 Uint Uint
55D2 | Reld 2 Inst N.O 43277 169/181 4CCD 19661 Ulint Ulnt
55D3 | Relad 3 Inst N.O 43278 169/182 4CCE 19662 Ulint Ulnt
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55D4 | Opt1R1 Inst N.O 43521 170/170 4DC1 19905 Ulint Uint
55D5 | Opt1R2 Inst N.O 43522 170/171 4DC2 19906 Ulint Uint
55D6 | Optl1R3 Inst N.O 43523 170/172 4DC3 19907 Ulint Ulnt
55D7 | Opt2R1 Inst N.O 43524 170/173 4ADC4 19908 Ulint Ulnt
55D8 | Opt2R2 Inst N.O 43525 170/174 4DC5 19909 Ulint Ulnt
55D9 | Opt2R3 Inst N.O 43526 170/175 4DC6 19910 Ulint Uint
55DA | Opt3R1 Inst N.O 43527 170/176 4DC7 19911 Ulint Uint
55DB | Opt3R2 Inst N.O 43528 170/177 4DC8 19912 Ulint Ulint
55DC | Opt3R3 Inst N.O 43529 170/178 4DC9 19913 Uint Ulnt

Virtuella
560 anslutningar

[560]
561 VIU 1 Dest Fran 43281 169/185 4CD1 19665 Uint Uint
562 VIU 1 Kélla Frén 43282 169/186 4CD2 19666 Uint Uint
563 VIU 2 Dest Fran 43283 169/187 4CD3 19667 Ulint Ulnt
564 VIU 2 Kélla Fran 43284 169/188 4CD4 19668 Ulint Ulnt
565 VIU 3 Dest Fran 43285 169/189 4CD5 19669 Ulint Ulnt
566 VIU 3 Kélla Fran 43286 169/190 4CD6 19670 Ulint Uint
567 VIU 4 Dest Frén 43287 169/191 4CD7 19671 Ulint Uint
568 VIU 4 Kalla Frén 43288 169/192 4CD8 19672 Ulint Uint
569 VIU 5 Dest Fran 43289 169/193 4CD9 19673 Ulint Ulnt
56A VIU 5 Kélla Fran 43290 169/194 4CDA 19674 Ulint Ulnt
56B VIU 6 Dest Fran 43291 169/195 4CDB 19675 Ulint Ulnt
56C VIU 6 Kélla Fran 43292 169/196 4CDC 19676 Ulint Uint
56D VIU 7 Dest Fran 43293 169/197 4CDD 19677 Uint Uint
56E VIU 7 Kalla Frén 43294 169/198 4CDE 19678 Ulint Uint
56F VIU 8 Dest Fran 43295 169/199 4CDF 19679 Ulint Ulnt
56G VIU 8 Kélla STO Aktiv 43296 169/200 4CEO 19680 Ulint Ulint

Logistiska
600 funktioner och

timer [600]
610 I['(Golng);])aratorer

Instéllning av
611 igﬂggrator 1

[611]
6111 | CA1 Varde Varvtal 43400 170/49 4D48 19784 Uint Uint
6112 | CA1 OvGrans | 300 rpm 43401 170/50 4D49 19785 Lang, 1=0,001 | Eint
6113 | CA1 UnGréns | 200 rpm 43402 170/51 4AD4A 19786 Lang, 1=0,001 | Eint
6114 | CA1Typ Hysteres 43403 170/52 4D4B 19787 Ulint Ulint
6115 | CA1 Polar Unipolar 43404 170/53 4D4C 19788 Ulint Uint
6116 | CAl1SetFordr Os 43405 170/54 4D4AD 19789 Lang, 1=1s Eint
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6117 | CAlResFordr | Os 43406 170/55 4DAE 19790 Lang, 1=1s Eint
6118 | CA1Tid Os 43407 170/56 4DA4F 19791 Lang, 1=1s Eint
612 [Cgfz']”“

6121 | CA2 Varde Moment 43408 170/57 4D50 19792 Uint Uint
6122 | CA2 OvGrans | 20 43409 170/58 4D51 19793 Lang, 1=0,001 | Eint
6123 | CA2 UnGréns | 10 43410 170/59 4D52 19794 Lang, 1=0,001 | Elnt
6124 | CA2Typ Hysteres 43411 170/60 4D53 19795 Ulint Ulnt
6125 | CA2 Polar Unipolar 43412 170/61 4D54 19796 Ulint Ulint
6126 | CA2SetFordr Os 43413 170/62 4D55 19797 Lang, 1=1s Eint
6127 | CA2ResFordr | Os 43414 170/63 4D56 19798 Lang, 1=1s Eint
6128 | CA2Tid Os 43415 170/64 4D57 19799 Lang, 1=1s Eint
613 fg\f’;]”ﬁ

6131 | CA3Varde Processvarde 43416 170/65 4D58 19800 Uint Ulnt
6132 | CA3 OvGrans | 300 43417 170/66 4D59 19801 Lang, 1=0,001 | Elnt
6133 | CA3 UnGréns | 200 43418 170/67 4D5A 19802 Lang, 1=0,001 | Elnt
6134 | CA3Typ Hysteres 43419 170/68 4D5B 19803 Ulint Uint
6135 | CA3 Polar Unipolar 43420 170/69 4D5C 19804 Uint Uint
6136 | CA3SetFordr | Os 43421 170/70 4D5D 19805 Lang, 1=1s Elnt
6137 | CA3ResFordr | Os 43422 170/71 4D5E 19806 Lang, 1=1s Eint
6138 | CA3Tid Os 43423 170/72 AD5SF 19807 Lang, 1=1s Eint
614 fé\f4']”5t

6141 | CA4 Varde Process diff 43424 170/73 4D60 19808 Ulint Ulnt
6142 | CA4 OvGrans | 100 43425 170/74 4D61 19809 Lang, 1=0,001 | Elnt
6143 | CA4 UnGrans | -100 43426 170/75 4D62 19810 Lang, 1=0,001 | EInt
6144 | CA4 Typ Fonster 43427 170/76 4D63 19811 Ulint Uint
6145 | CA4 Polar Bipolar 43428 170/77 4D64 19812 Uint Uint
6146 | CA4SetFordr Os 43429 170/78 4D65 19813 Lang, 1=1s Eint
6147 | CA4ResFordr | Os 43430 170/79 4D66 19814 Lang, 1=1s Eint
6148 | CA4 Tid Os 43431 170/80 4D67 19815 Lang, 1=1s Eint

Analog
620 multiplexer
[620]

621 AnMux1

6211 | AnMux1 InA Aninl 43432 170/81 4D68 19816 Ulint Ulint
6212 | AnMux1 InB Anin2 43433 170/82 4D69 19817 Uint Ulint
6213 | AnMux1 Op Fran 43434 170/83 4AD6A 19818 Ulint Uint
622 AnMux2

6221 | AnMux2 InA Aninl 43435 170/84 4D6B 19819 Ulint Ulint
6222 | AnMux2 InB Anin2 43436 170/85 4D6C 19820 Uint Ulint
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6223 | AnMux2 Op Fran 43437 170/86 4D6D 19821 Uint Uint
o I[g\é%r}erare

631 INV1in CA2 43438 170/87 ADGE 19822 Uint Uint
632 INV2in Fran 43439 170/88 AD6F 19823 Uint Uint
633 INV3 in Fran 43440 170/89 4D70 19824 Uint Ulnt
634 INV4 in Fran 43441 170/90 4D71 19825 Uint Uint
635 INV5 in Fran 43442 170/91 4D72 19826 Uint Ulnt
636 INV6 in Fran 43443 170/92 4D73 19827 Uint Uint
637 INV7 in Fran 43444 170/93 4D74 19828 Uint Uint
638 INV8in Fran 43445 170/94 4D75 19829 Uint Uint
640 I[_gfic;k utgang

641 ;"[géjkl]“tgé”g 31093 1217237 | 2445 1093 Ulnt, 1=1 Ulnt
6411 | L1 Uttryck ((1.2).3).4 43450 170/99 AD7A 19834 Uint Uint
6412 | L1Ingang 1 CA1 43451 170/100 4D7B 19835 Uint Uint
6413 | L10p1 & 43452 170/101 4D7C 19836 Uint Uint
6414 | L1Ingang 2 INV1 43453 170/102 4D7D 19837 Uint Uint
6415 | L10p2 & 43454 170/103 4DT7E 19838 Uint Uint
6416 | L1Ingang 3 Koér 43455 170/104 ADTF 19839 Uint Uint
6417 | L10p3 . 43456 170/105 4D80 19840 Uint Uint
6418 | L1Ingang 4 Fran 43457 170/106 4D81 19841 Uint Uint
6419 | L1Set Fordr Os 43458 170/107 4D82 19842 Lang, 1=1s Elnt
641A | L1Res Fordr Os 43459 170/108 4D83 19843 Lang, 1=1s Eint
641B | L1 Tid Os 43460 170/109 4D84 19844 Lang, 1=1s Elnt
642 Logik 2 31094 121/238 2446 1094 Uint, 1=1 Uint
6421 | L2 Uttryck ((1.2).3).4 43461 170/110 4D85 19845 Uint Uint
6422 | L2 Ingang 1 CA1 43462 170/111 4D86 19846 Uint Uint
6423 | L20p1 & 43463 170/112 4D87 19847 Uint Uint
6424 | L2 Ingang 2 INV1 43464 170/113 4D88 19848 Uint Uint
6425 | L20p2 & 43465 170/114 4D89 19849 Uint Uint
6426 | L2Ingang 3 Koér 43466 170/115 4D8A 19850 Uint Uint
6427 | L20p3 . 43467 170/116 4D8B 19851 Uint Uint
6428 | L2 Ingang 4 Fran 43468 170/117 4D8C 19852 Uint Uint
6429 | L2Set Fordr Os 43469 170/118 4D8D 19853 Lang, 1=1s Elnt
642A | L2Set Fordr Os 43470 170/119 4D8E 19854 Lang, 1=1s Elnt
642B | L2 Tid Os 43471 170/120 4D8F 19855 Lang, 1=1s Elnt
643 Logik 3 31095 121/239 2447 1095 Uint, 1=1 Uint
6431 | L3 Uttryck ((1.2).3).4 43472 170/121 4D90 19856 Uint Uint
6432 | L3Ingang 1 CA1 43473 170/122 4D91 19857 Uint Uint
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6433 | L30p1 & 43474 170/123 4D92 19858 Ulint Uint
6434 | L3 Ingang 2 INVL 43475 170/124 4D93 19859 Ulint Uint
6435 | L30p2 & 43476 170/125 4D94 19860 Ulint Ulint
6436 | L3Ingang3 Koér 43477 170/126 4D95 19861 Ulint Uint
6437 | L30p3 43478 170/127 4D96 19862 Ulint Ulint
6438 | L3Ingang4 Fran 43479 170/128 4D97 19863 Ulint Uint
6439 | L3Set Fordr O0s 43480 170/129 4D98 19864 Lang, 1=1s Elnt
643A | L3Res Fordr Os 43481 170/130 4D99 19865 Lang, 1=1s Eint
643B | L3 Tid Os 43482 170/131 4D9A 19866 Lang, 1=1s Eint
644 Logik 4 31096 121/240 2448 1096 Ulnt, 1=1 Ulint
6441 | L4 Uttryck ((1.2).3).4 43483 170/132 4D9B 19867 Uint Ulint
6442 | L4 Ingang 1 CA1 43484 170/133 4D9C 19868 Uint Uint
6443 | L40p1 & 43485 170/134 4D9D 19869 Ulint Uint
6444 | L4 Ingang 2 INVL 43486 170/135 4D9E 19870 Ulint Uint
6445 | L40p2 & 43487 170/136 AD9F 19871 Ulint Ulint
6446 | L4 Ingang 3 Koér 43488 170/137 4DAO 19872 Uint Uint
6447 | L40p3 43489 170/138 4DA1 19873 Ulint Uint
6448 | L4 Ingang 4 Fran 43490 170/139 4ADA2 19874 Ulint Uint
6449 | L4Set Fordr Os 43491 170/140 4DA3 19875 Lang, 1=1s Eint
644A | L4Res Fordr Os 43492 170/141 ADA4 19876 Lang, 1=1s Eint
644B | L4 Tid Os 43493 170/142 4DA5 19877 Lang, 1=1s Eint
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650 Timers [650]
651 Timer 1
6511 | TimerlStart Fran 43600 170/249 4E10 19984 Ulint Ulnt
6512 | Timerl Typ Fran 43601 170/250 4E11 19985 Uint Ulint
6513 | TimerlFoérdr Os 43602 170/251 4E12 19986 Lang, 1=1s Eint
6514 | TimerlT1 Os 43603 170/252 4E13 19987 Lang, 1=1s Eint
6515 | Timerl T2 Os 43604 170/253 4E14 19988 Lang, 1=1s Eint
6516 | TimerlVéarde Os 43605 170/254 4E15 19989 Lang 1=1s Eint
652 Timer2
6521 | Timer2Start Fran 43606 171/0 4E16 19990 Ulint Ulnt
6522 | Timer2 Typ Fran 43607 171/1 4E17 19991 Uint Ulint
6523 | Timer2Fordr Os 43608 171/2 4E18 19992 Lang, 1=1s Eint
6524 | Timer2T1 Os 43609 171/3 4E19 19993 Lang, 1=1s Eint
6525 | Timer2 T2 Os 43610 171/4 4E1A 19994 Lang, 1=1s Eint
6526 | Timer2Varde Os 43611 171/5 4E1B 19995 Lang, 1=1s Elnt
653 Timer3
6531 | Timer3Start Fran 43612 171/6 4E1C 19996 Ulint Ulnt
6532 | Timer3 Typ Fran 43613 171/7 4E1D 19997 Ulint Ulint
6533 | Timer3Fordr Os 43614 171/8 4E1E 19998 Lang, 1=1s Eint
6534 | Timer3T1 Os 43615 171/9 4E1F 19999 Lang, 1=1s Eint
6535 | Timer3T2 Os 43616 171/10 4E20 20000 Lang, 1=1s Eint
6536 | Timer3Véarde Os 43617 171/11 4E21 20001 Lang, 1=1s Eint
654 Timer4
6541 | Timer4Start Fran 43618 171/12 4E22 20002 Ulint Uint
6542 | Timerd Typ Fran 43619 171/13 4E23 20003 Ulnt Ulnt
6543 | Timer4Fordr Os 43620 171/14 4E24 20004 Lang, 1=1s Eint
6544 | Timer4 T1 Os 43621 171/15 4E25 20005 Lang, 1=1s Eint
6545 | Timer4 T2 Os 43622 171/16 4E26 20006 Lang, 1=1s Eint
6546 | Timer4Véarde Os 43623 171/17 4E27 20007 Lang, 1=1s Eint
660 Féigg;ops
661 | Flipflop 1
6611 | F1 mode Aterstall 43630 171/24 4AE2E 20014 Ulint Ulint
6612 | Flset Fran 43631 171/25 AE2F 20015 Ulint Ulint
6613 | F1reset Frén 43632 171/26 4E30 20016 Ulint Uint
6614 | F1Set Fordr Os 43633 171/27 4E31 20017 Lang, 1=1s Eint
6615 | F1Res Fordr Os 43634 171/28 4E32 20018 Lang, 1=1s Eint
6616 | F1Tid Os 43635 171/29 4E33 20019 Lang, 1=1s Eint
662 Flip flop 2
6621 | F2 mode Aterstall 43636 171/30 4E34 20020 Ulint Ulint

256 Menylista CG Drives & Automation 01-7491-00r1



Nummer
for

Profibus-

Menyparametrar | \raloilier Modbus- plats/ Ee o il IFlite Modbus Anteckningar
installningar instans/ index index (hex) index format format
DeviceNet
6622 | F2set Frén 43637 171/31 4E35 20021 Ulint Uint
6623 | F2reset Frén 43638 171/32 4E36 20022 Ulint Ulnt
6624 | F2Set Fordr Os 43639 171/33 4E37 20023 Lang, 1=1s Eint
6625 | F2Res Fordr Os 43640 171/34 4E38 20024 Lang, 1=1s Eint
6626 | F2Tid Os 43641 171/35 4E39 20025 Lang, 1=1s Eint
663 Flip flop 3
6631 | F3 mode Aterstall 43642 171/36 4E3A 20026 Uint Uint
6632 | F3set Frén 43643 171/37 4E3B 20027 Ulint Uint
6633 | F3reset Fran 43644 171/38 4E3C 20028 Long Elnt
6634 | F3Set Fordr Os 43645 171/39 4E3D 20029 Lang, 1=1s Eint
6635 | F3Res Fordr Os 43646 171/40 4E3E 20030 Lang, 1=1s Eint
6636 | F3Tid Os 43647 171/41 AE3F 20031 Lang, 1=1s Eint
664 Flip flop 4
6641 | F4 mode Aterstall 43648 171/42 4E40 20032 Uint Uint
6642 | F4 set Fran 43649 171/43 4E41 20033 Ulint Ulnt
6643 | F4reset Fran 43650 171/44 4E42 20034 Ulint Ulnt
6644 | FASet Fordr Os 43651 171/45 4E43 20035 Lang, 1=1s Eint
6645 | FARes Fordr Os 43652 171/46 AE44 20036 Lang, 1=1s Eint
6646 | F4Tid Os 43653 171/47 4E45 20037 Lang, 1=1s Eint
670 [Fg"‘;‘g]are
671 Raknare C1
6711 | C1 Start Frén 43654 171/48 4E46 20038 Ulint Uint
6712 | C1 Nollst Fran 43655 171/49 4E4AT7 20039 Ulint Ulint
6713 | C1 OvGréns 0 43656 171/50 4E4A8 20040 Lang, 1=1 Eint
6714 | C1UnGrans 0 43657 171/51 4E49 20041 Lang, 1=1 Eint
6715 | C1 Nedr Tid Fran 43658 171/52 AE4A 20042 Lang, 1=1s Eint
6719 | C1Varde 0 43659 171/53 4AEAB 20043 Uint, 1=1 Uint
672 Réaknare C2
6721 | C2 Start Fran 43660 171/54 4E4AC 20044 Ulint Ulint
6722 | C2 Nollst Fran 43661 171/55 4E4D 20045 Ulint Ulint
6723 | C2 OvGrans 0 43662 171/56 AEAE 20046 Lang, 1=1 Eint
6724 | C2 OvGréns 0 43663 171/57 AEAF 20047 Lang, 1=1 Eint
6725 | C2 Nedr Tid Fran 43664 171/58 4E50 20048 Lang, 1=1s Eint
6729 | C2Varde 0 43665 171/59 4E51 20049 Ulnt, 1=1 Uint
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680 I[rgg%ljlogik
681 Klocka 1
43670 171/64 4E56 20054 Lang, 1=1h Eint
6811 | KIk1TidPA 00:00:00 43671 171/65 4E57 20055 Lang, 1=1m Eint
43672 171/66 4E58 20056 Lang, 1=1s Eint
43673 171/67 4E59 20057 Lang, 1=1h Eint
6812 | KIk1TidAV 00:00:00 43674 171/68 4E5A 20058 Lang, 1=1m Eint
43675 171/69 4E5B 20059 Lang, 1=1s Eint
43676 171/70 4E5C 20060 Lang, 1=14& Eint
6813 | Klk1DatumPA | 2000-00-00 43677 171/71 4E5D 20061 Lang, 1=1m Eint
43678 171/72 4ESE 20062 Lang, 1=1d Eint
43679 171/73 AESF 20063 Lang, 1=14a Eint
6814 | Klk1DatumAV | 2000-00-00 43680 171/74 4E60 20064 Lang, 1=1m Eint
43681 171/75 4E61 20065 Lang, 1=1d Eint
6815 | Klk1Veckod. MTWWTFSS 43682 171/76 4E62 20066 Ulnt, 1=1 Uint
682 Klocka 2
43684 171/78 4E64 20068 Lang, 1=1h Eint
6821 | KIk2TidPA 00:00:00 43685 171/79 4E65 20069 Lang, 1=1m Eint
43686 171/80 4E66 20070 Lang, 1=1s Eint
43687 171/81 4E67 20071 Lang, 1=1h Eint
6822 | KIK2TidAV 00:00:00 43688 171/82 4EG8 20072 Lang, 1=1m Eint
43689 171/83 4E69 20073 Lang, 1=1s Elnt
43690 171/84 4EBA 20074 Lang, 1=14a Eint
6823 | Klk2DatumPA | 2000-00-00 43691 171/85 4AE6B 20075 Lang, 1=1m Eint
43692 171/86 4E6C 20076 Lang, 1=1d Eint
43693 171/87 4E6D 20077 Lang, 1=14a Eint
6824 | Klk2DatumAV | 2000-00-00 43694 171/88 4AEGE 20078 Lang, 1=1m Eint
43695 171/89 AEGF 20079 Lang, 1=1d Eint
6825 | Klk2Veckod. MTWWTFSS 43696 171/90 4E70 20080 Uint, 1=1 Ulnt
0 (Ve
710 Drift [710]
711 Processvarde 31001 121/145 23E9 1001 Lang, 1=0,001 | EInt
712 Varvtal 31002 121/146 23EA 1002 T:/yajl::/min Int
31003 121/147 | 23EB 1003 ii’ég'l Nm Eint
713 Moment '
31004 121/148 23EC 1004 Lang, 1=1% Eint
714 Axeleffekt 31005 121/149 23ED 1005 Lang, 1=1W Eint
715 El Effekt 31006 121/150 23EE 1006 Lang, 1=1W Eint
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716 Strom 31007 121/151 23EF 1007 Lang, 1=0,1A | Eint
717 Utspanning 31008 121/152 23F0 1008 Lang, 1=0,1V | EInt
718 Frekvens 31009 121/153 23F1 1009 Lang, 1=0,1Hz | Eint
719 DC-Spénning 31010 121/154 23F2 1010 Lang, 1=0,1V | Elnt
Lang, 1=
71A IGBT Temp 31011 121/155 23F3 1011 01 °C Eint
31012 121/156 23F4 1012 Lang, 1=1 °C | EInt
71B PT100 1,2,3 31013 121/157 23F5 1013 Lang, 1=1 °C | EInt
31014 121/158 23F6 1014 Lang, 1=1 °C | EInt
31097 121/241 2449 1097 Lang, 1=1°C | EInt
71C PT100 4,5,6 31098 121/242 244A 1098 Lang, 1=1°C | EInt
31099 121/243 244B 1099 Lang, 1=1 °C | EInt
720 Status [720]
721 Driftstatus 31015 121/159 23F7 1015 Ulint Ulint
722 Varning 31016 121/160 23F8 1016 Ulint Ulnt
723 DigIn Status 31017 121/161 23F9 1017 Ulnt, 1=1 Ulint
724 DigUt Status 31018 121/162 23FA 1018 Ulnt, 1=1 Ulnt
31019 121/163 23FB 1019 Lang, 1=1% Eint
725 Anin 12
31020 121/164 23FC 1020 Lang, 1=1% Eint
31021 121/165 23FD 1021 Lang, 1=1% Eint
726 Anin 34
31022 121/166 23FE 1022 Lang, 1=1% Eint
31023 121/167 23FF 1023 Lang, 1=1% Eint
727 AnUt 12
31024 121/168 2400 1024 Lang, 1=1% Eint
728 IU Stat Opt1 31025 121/169 2401 1025 Ulnt, 1=1 Ulnt
729 IU Stat Opt2 31026 121/170 2402 1026 Ulnt, 1=1 Ulint
72A IU Stat Opt3 31027 121/171 2403 1027 Ulnt, 1=1 Ulnt
72B Area D stat
Area D bit visas av PPU:n, se
30053 tabellen pa sidan 94. Inte
tillganglig som meny.
72B1 | Area D LSB 30180 118/89 20B4 180 Ulnt, 1=1 Ulnt
72B2 | Area D MSB 30182 118/91 20B6 182 Ulnt, 1=1 Ulnt
72C VIU Status 30181 118/90 20B5 181 Ulint, 1=1 Ulnt
72D Driftstatus 0 31036 121/180 20C 1036 Ulint Ulint
Lagradevarde
730 [730]
31028 121/172 2404 1028 Lang, 1=1h Eint
731 Drifttid 31029 121/173 2405 1029 Lang, 1=1m Eint
31030 121/174 2406 1030 Lang, 1=1s Eint
7311 | NollstD tid Nej 7 0/6 2007 7 Ulnt Uint
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31031 121/175 2407 1031 Lang, 1=1h Eint
732 Ansluten tid hh:mm:ss 31032 121/176 2408 1032 Lang, 1=1m Eint
31033 121/177 2409 1033 Lang, 1=1s Eint
733 Energi Wh 31034 121/178 240A 1034 Lang, 1=1 Wh | EInt
7331 | NollstEnerg Nej 6 0/5 2006 6 Ulint Ulnt
Larmlista
800 [800]
Fel-
810 meddelanden 31101 121/245 244D 1101 Uint, 1=1 Ulnt
[810]
811 Processvéarde 31102 121/246 244E 1102 Lang, 1=0,001 | Eint
812 | Varvtal 31103 121/247 | 244F 1103 Int, 1= Int
1 varv/min
31104 121/248 | 2450 1104 hi;‘g' 1=01 Eint
813 Moment
31105 121/249 2451 1105 Lang, 1=1% Eint
814 Axeleffekt 31106 121/250 2452 1106 Lang, 1=1W Eint
815 El effekt 31107 121/251 2453 1107 Lang, 1=1W Eint
816 Stréom 31108 121/252 2454 1108 Lang, 1=0,1A | EInt
817 Utspénning 31109 121/253 2455 1109 Lang, 1=0,1V | EInt
818 Frekvens 31110 121/254 2456 1110 Lang, 1=0,1Hz | Elnt
819 DC-Spénning 31111 122/0 2457 1111 Lang, 1=0,1V | EInt
81A IGBT Temp 31112 122/1 2458 1112 (ISa;gD,C1= Eint
31113 122/2 2459 1113 Lang, 1=1 °C Eint
81B PT100 1,2,3 31114 122/3 245A 1114 Lang, 1=1 °C Eint
31115 122/4 245B 1115 Lang, 1=1 °C Eint
81C Driftstatus 31116 122/5 245C 1116 Ulint Ulnt
81D Digln Status 31117 122/6 245D 1117 Ulnt, 1=1 Ulint
81E DigUt Status 31118 122/7 245E 1118 Uint, 1=1 Uint
31119 122/8 245F 1119 Lang, 1=1% Eint
81F Anin1 2
31120 122/9 2460 1120 Lang, 1=1% Eint
31121 122/10 2461 1121 Lang, 1=1% Eint
81G Anin3 4
31122 122/11 2462 1122 Lang, 1=1% Eint
31123 122/12 2463 1123 Lang, 1=1% Eint
81H AnOutl1 2
31124 122/13 2464 1124 Lang, 1=1% Eint
81l IU Stat Opt1 31125 122/14 2465 1125 Uint, 1=1 Uint
81J IU Stat Opt2 31126 122/15 2466 1126 Uint, 1=1 Uint
81K IU Stat Opt3 31127 122/16 2467 1127 Ulnt, 1=1 Ulnt
31128 122/17 2468 1128 Lang, 1=1h Eint
81L Drifttid 31129 122/18 2469 1129 Lang, 1=1m Eint
31130 122/19 246A 1130 Lang, 1=1s Eint
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31131 122/20 246B 1131 Lang, 1=1h Eint
81M Ansluten tid 31132 122/21 246C 1132 Lang, 1=1m Eint
31133 122/22 246D 1133 Lang, 1=1s Elnt
81N Energi 31147 122/36 247B 1147 Lang, 1=1 Wh | EInt
810 Boérvarde 31135 122/24 246F 1135 Lang, 1=0,001 | EInt
81P VIU Status 31136 122/25 2470 1136 Uint, 1=1 Uint
31137 122/26 2471 1137 Lang, 1=1 °C Eint
81Q PT100 4,5,6 31138 122/27 2472 1138 Lang, 1=1 °C Eint
31139 122/28 2473 1139 Lang, 1=1 °C Elnt
Fel- 31151 122/40 247F 1151
820 meddelande till till till till
(Logg 2) 31189 122/78 24A5 1189
Fel- 31201 122/90 24B1 1201
830 meddelande till till till till
(Logg 3) 31239 122/128 24D7 1239
Fel- 31251 122/140 24E3 1251
840 meddelande till till till till
(Logg 4) 31289 122/178 2509 1289
Fel- 31301 122/190 2515 1301
850 meddelande till till till till
(Logg 5) 31339 122/228 253B 1339
Fel- 31351 122/240 2547 1351
860 meddelande till till till till
(Logg 6) 31389 123/23 256D 1389
Fel- 31401 123/35 2579 1401
870 meddelande till till till till
(Logg 7) 31439 123/73 259F 1439
Fel- 31451 123/85 25AB 1451
880 meddelande till till till till
(Logg 8) 31489 123/123 25D1 1489
Fel- 31501 123/135 25DD 1501
890 meddelande till till till till
(Logg 9) 31539 123/173 2603 1539
8A0 Rst Trip L Nej 8 0/7 2008 8 Ulnt Ulnt
Systemdata
900 [900]
Omriktare
920 [920]
921 Omriktartyp 31037 121/181 240D 1037 Uint, 1=1 Uint
31038 121/182 240E 1038 Uint Ulnt
922 Programvara
31039 121/183 240F 1039 Uint Ulnt
31040 121/184 2410 1040 Uint Uint
31041 121/185 2411 1041 Uint Uint
31042 121/186 2412 1042 Uint Uint
9221 | Build Info
31043 121/187 2413 1043 Uint Ulnt
31044 121/188 2414 1044 Uint Ulnt
31045 121/189 2415 1045 Uint Uint
. L&s av vardet med PPU eller
9222 | Build ID EmoSoftCom.
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9223 | EmoLib ID Las v vardet med PRU eller
9224 | SW Config 0 31050 121/194 241A 1050 Uint, 1=1 Uint
42301 165/225 48FD 18685 Ulint Uint
42302 165/226 48FE 18686 Uint Uint
42303 165/227 48FF 18687 Ulint Ulnt
42304 165/228 4900 18688 Ulint Ulnt
42305 165/229 4901 18689 Ulint Ulnt
42306 165/230 4902 18690 Uint Uint
923 Enhetsnamn 0
42307 165/231 4903 18691 Uint Uint
42308 165/232 4904 18692 Uint Uint
42309 165/233 4905 18693 Ulint Ulnt
42310 165/234 4906 18694 Ulint Ulnt
42311 165/235 4907 18695 Ulint Ulint
42312 165/236 4908 18696 Ulint Uint
924 Hardvara
9241 | CBKey 39900 156/119 20D2 210 Ulint Ulnt
925 Kntrl Panel
9251 | CP SW ver 39901 156/120 46AD 9901 Uint Uint
9252 | CP HW ver 39902 156/121 46AE 9902 Ulnt, 1=1 Ulint
9253 | CP Build ID 30220 118/129 20DC 220 Ulint Uint
930 Klocka [930]
42601 167/15 4A29 18985 Lang, 1=1h Eint
931 Tid 00:00:00 42602 167/16 4A2A 18986 Lang, 1=1m Eint
42603 167/17 4A2B 18987 Lang, 1=1s Eint
42604 167/18 4A2C 18988 Lang, 1=13a Eint
932 Datum 2000-00-00 42605 167/19 4A2D 18989 Lang, 1=1m Eint
42606 167/20 4A2E 18990 Lang, 1=1d Eint
933 Veckodag Mandag 42607 167/21 4A2F 18991 Long Eint
940 Underhall
941 Intervall 35 000h 42651 167/65 4A5B 19035 Long, 1=1h Eint
942 Underh Rékn | Oh 42652 167/66 4A5C 19036 Long, 1=1h Eint
943 NollstéalR&kn No 10 0/9 200A 10 Uint Ulint
950 ServKontakt
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42351 166/20 492F 18735 Ulint Uint
42352 166/21 4930 18736 Ulint Uint
42353 166/22 4931 18737 Ulint Ulnt
42354 166/23 4932 18738 Ulint Ulnt
42355 166/24 4933 18739 Ulint Ulnt
42356 166/25 4934 18740 Ulint Uint
42357 166/26 4935 18741 Ulint Uint
42358 166/27 4936 18742 Ulint Uint

951 Bolagsnamn Blank
42359 166/28 4937 18743 Ulint Ulnt
42360 166/29 4938 18744 Ulint Ulint
42361 166/30 4930 18745 Ulint Ulnt
42362 166/31 493A 18746 Ulint Uint
42363 166/32 493B 18747 Uint Uint
42364 166/33 493C 18748 Uint Ulnt
42365 166/34 493D 18749 Ulint Ulnt
42366 166/34 493E 18750 Ulint Ulnt
42367 166/36 493F 18751 Ulint Ulnt
42368 166/37 493F 18751 Ulint Uint
42369 166/38 4940 18752 Uint Uint
42370 166/39 4941 18753 Uint Ulint
42371 166/40 4942 18754 Ulint Ulnt
952 Tel Nummer Blank

42372 166/41 4943 18755 Ulint Ulint
42373 166/42 4944 18756 Ulint Ulint
42374 166/43 4945 18757 Ulint Uint
42375 166/44 4946 18758 Uint Uint
42376 166/45 4947 18759 Uint Uint
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42377 166/46 4949 18761 Ulint Uint
42378 166/47 494A 18762 Ulint Uint
42379 166/48 494B 18763 Ulint Ulnt
42380 166/49 494C 18764 Ulint Ulint
42381 166/50 494D 18765 Ulint Ulnt
42382 166/51 494E 18766 Ulint Uint
42383 166/52 494F 18767 Uint Uint
42384 166/53 4950 18768 Uint Ulint

953 Adress Rad 1 | Blank
42385 166/54 4951 18769 Ulint Ulnt
42386 166/55 4952 18770 Ulint Ulint
42387 166/56 4953 18771 Ulint Ulnt
42388 166/57 4954 18772 Uint Uint
42389 166/58 4955 18773 Uint Uint
42390 166/59 4956 18774 Uint Uint
42391 166/60 4957 18775 Ulint Ulnt
42392 166/61 4958 18776 Ulint Ulnt
42393 166/62 4959 18777 Ulint Ulnt
42394 166/63 495A 18778 Ulint Uint
42395 166/64 495B 18779 Uint Uint
42396 166/65 495C 18780 Uint Ulint
42397 166/66 495D 18781 Uint Ulnt
42398 166/67 495E 18782 Ulint Ulnt
42399 166/68 495F 18783 Ulint Ulnt
42400 166/69 4960 18784 Ulint Ulint
954 Adress Rad 2 | Blank

42401 166/70 4961 18785 Uint Uint
42402 166/71 4962 18786 Uint Uint
42403 166/72 4963 18787 Ulint Ulnt
42404 166/73 4964 18788 Ulint Ulnt
42405 166/74 4965 18789 Ulint Ulnt
42406 166/75 4966 18790 Ulint Uint
42407 166/76 4967 18791 Ulint Uint
42408 166/77 4968 18792 Uint Uint
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42409 166/78 4969 18793 Uint Ulnt
42410 166/79 496A 18794 Ulint Uint
42411 166/80 4968 18795 Ulint Ulnt
42412 166/81 496C 18796 Ulint Ulint
42413 166/82 496D 18797 Ulint Ulnt
42414 166/83 496E 18798 Ulint Uint
42415 166/84 496F 18799 Uint Uint
42416 166/85 4970 18800 Ulint Uint

955 Adress Rad 3 | Blank
42417 166/86 4971 18801 Ulint Ulnt
42418 166/87 4972 18802 Ulint Ulint
42419 166/88 4973 18803 Ulint Ulnt
42420 166/89 4974 18804 Uint Uint
42421 166/90 4975 18805 Ulint Uint
42422 166/91 4976 18806 Uint Uint
42423 166/92 4977 18807 Ulint Ulnt
42424 166/93 4978 18808 Ulint Ulnt
42425 166/94 4979 18809 Ulint Ulnt
42426 166/95 497A 18810 Ulint Uint
42427 166/96 497B 18811 Ulint Uint
42428 166/97 497C 18812 Ulint Uint
42429 166/98 497D 18813 Uint Ulnt
42430 166/99 497E 18814 Ulint Ulnt
42431 166/100 497F 18815 Ulint Ulint
42432 166/101 4980 18816 Uint Ulint
956 Epost Namn Blank

42433 166/102 4981 18817 Ulint Uint
42434 166/103 4982 18818 Uint Uint
42435 166/104 4983 18819 Uint Ulnt
42436 166/105 4984 18820 Ulint Ulnt
42437 166/106 4985 18821 Ulint Ulnt
42438 166/107 4986 18822 Ulint Ulint
42439 166/108 4987 18823 Ulint Uint
42440 166/109 4988 18824 Uint Uint
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Menylista

265




Nummer
Vs Fabriks- Mof;@'us_ P“’Ifa"t’s“f' EtherCAT | Profinet- | Faltbuss- | Modbus P
yP installningar X p index (hex) index format format 9
instans/ index

DeviceNet

42441 166/110 4989 18825 Uint Uint
42442 166/111 498A 18826 Uint Uint
42443 166/112 498B 18827 Uint Ulnt
42444 166/113 498C 18828 Uint Ulnt
42445 166/114 498D 18829 Uint Ulnt
42446 166/115 498E 18830 Uint Uint
42447 166/116 498F 18831 Uint Uint
42448 166/117 4990 18832 Uint Uint

957 Epost Doman | @cgglobal.com

42449 166/118 4991 18833 Uint Ulnt
42450 166/119 4992 18834 Uint Ulnt
42451 166/120 4993 18835 Uint Uint
42452 166/121 4994 18836 Uint Uint
42453 166/122 4995 18837 Uint Uint
42454 166/123 4996 18838 Uint Uint
42455 166/124 4997 18839 Uint Ulnt
42456 166/125 4998 18840 Uint Uint
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16.
16.1

EcoDesign produktinformation enligt EU-direktiv 2019/1781
EcoDesign-data for 400 V - IP20- och IP54-frekvensomriktare

o | | | e | |l | v | ST | | et | P | |
(Hz) (kw) (KVA) 4

48-025-20 25 11 17,3 IE2 0,09 1,0 1,1 1,6 1,0 1,2 1,8 1,4 2,3
48-030-20 30 15 20,8 IE2 0,08 0,9 1,0 1,4 0,9 1,1 1,7 1,2 2,1
48-036-20 36 18,5 24,9 IE2 0,07 0,9 1,0 1,4 0,9 11 1,7 1,2 2,1
48-045-20 45 22 31,2 IE2 0,05 0,7 0,9 1,3 0,8 1,0 1,5 11 2,0
48-0568-20 58 30 40,2 IE2 0,04 0,6 0,8 1,1 0,7 0,8 1,4 1,0 1,7
48-072-20 72 37 49,9 IE2 0,04 0,7 0,9 1,3 0,8 1,0 1,6 11 2,1
48-088-20 88 45 61,0 IE2 0,03 0,6 0,8 1,2 0,7 0,9 1,5 1,0 2,0
48-105-20 105 55 72,7 IE2 0,03 0,7 0,8 1,3 0,7 0,9 1,5 1,0 2,0
48-142-20 142 75 98,4 IE2 0,03 0,8 0,9 1,3 0,8 1,0 1,5 11 1,9
48-145-20 145 75 100,5 IE2 0,02 0,7 0,8 1,2 0,8 0,9 1,4 1,0 1,8
48-171-20 171 90 118,5 IE2 0,02 0,7 0,8 1,2 0,7 0,9 1,4 1,0 1,8
48-174-20 174 90 120,6 IE2 0,02 0,7 0,8 1,1 0,7 0,9 1,4 1,0 1,7
48-205-20 205 110 142,0 IE2 0,02 0,7 0,8 1,3 0,7 0,9 1,5 1,0 1,8
48-244-20 244 132 169,0 IE2 0,02 0,6 0,8 1,2 0,7 0,9 1,4 1,0 1,8
48-293-20 293 160 203,0 IE2 0,01 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,4 0,9 1,8
48-365-20 365 200 252,9 IE2 0,01 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,3 0,9 1,6
48-300-1P* 300 160 207.8 IE2 0,02 0,8 0,9 1,3 0,8 1,0 1,5 11 1,9
48-375-IP 375 200 259,8 IE2 0,02 0,7 0,8 1,2 0,7 0,9 1,4 1,0 1,8
48-430-IP 430 220 297,9 IE2 0,02 0,7 0,8 1,3 0,7 0,9 1,5 1,0 1,8
48-500-IP 500 250 346,4 IE2 0,01 0,6 0,7 1,2 0,7 0,8 1,4 0,9 1,8
48-5901P 400 50 590 315 408.8 40 IE2 0,01 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,4 0,9 1,8
48-600-IP 600 315 415,7 IE2 0,02 0,7 0,8 1,3 0,7 0,9 1,5 1,0 1,8
48-650-1P 650 365 450,3 IE2 0,01 0,7 0,8 1,2 0,7 0,9 1,5 1,0 1,8
48-660-IP 660 355 457,3 IE2 0,02 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,3 0,9 1,6
48-730-1P 730 400 505,8 IE2 0,01 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,3 0,9 1,6
48-750-IP 750 400 519,6 IE2 0,01 0,6 0,7 1,2 0,7 0,8 1,4 0,9 1,8
48-810-IP 810 450 561,2 IE2 0,02 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,4 0,9 1,8
48-860-IP 860 450 595,8 IE2 0,01 0,7 0,8 1,3 0,7 0,9 1,5 1,0 1,8
48-885-IP 885 500 613,1 IE2 0,01 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,4 0,9 1,8
48-1k0-IP 1000 560 692,8 IE2 0,01 0,6 0,7 1,2 0,7 0,8 1,4 0,9 1,8
48-1010-IP 1010 560 699,7 IE2 0,02 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,3 0,9 1,6
48-1100-IP 1100 630 762,1 IE2 0,01 0,6 0,7 1,1 0,6 0,8 1,3 0,9 1,6
48-1k15-IP 1150 630 796,7 IE2 0,01 0,6 0,8 1,2 0,7 0,9 1,4 1,0 1,8
48-1k25-IP 1250 710 866,0 IE2 0,01 0,6 0,7 1,2 0,7 0,8 1,4 0,9 1,8
48-1300-IP 1300 710 900,7 IE2 0,02 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,3 0,9 1,6
48-1k35-IP 1350 750 935,3 IE2 0,01 0,7 0,8 1,2 0,7 0,9 1,4 1,0 1,8
48-1460-IP 1460 800 1011,5 IE2 0,01 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,3 0,9 1,6
48-1k5-IP 1500 800 1039,2 IE2 0,01 0,6 0,7 1,2 0,7 0,8 1,4 0,9 1,8
48-1710-IP 1710 900 1184,7 IE2 0,01 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,3 0,9 1,8
48-1k75-IP 1750 900 1212,4 IE2 0,01 0,6 0,7 1,2 0,7 0,8 1,4 0,9 1,8
48-1820-IP 1820 1000 1260,9 IE2 0,01 0,6 0,7 11 0,6 0,8 1,3 0,9 1,6

IP*=20 eller 54

Relativa effektforluster: Ploss_rel (1), i % relaterat till nominell skenbar uteffekt

(f = relativ motorstatorfrekvens, | = relativ momentproducerande strém)
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16.2 EcoDesign-data for 400 V - IP54-frekvensomriktare

ou | | M | M| | e | SRS | | | | | | | e
H2) ® (W) (kvA) Q) (%)
48-003-54 2,5 0,75 1,7 IE2 0,90 4,4 4,6 4,8 4,5 4,6 5,0 4,7 5,2
48-004-54 4 1,5 2,8 IE2 0,56 3,1 3,2 3,5 3,1 3,3 3,7 3,4 4,0
48-006-54 6 2,2 4,2 IE2 0,38 2,3 2,4 2,8 2,4 2,5 3,0 2,7 3,4
48-008-54 7,5 3 52 IE2 0,30 21 2,2 2,5 2,1 2,3 2,8 2,5 3,3
48-010-54 9,5 4 6,6 IE2 0,24 1,9 2,1 2,4 2,0 2,2 2,8 2,4 3,3
48-013-54 13 55 9,0 IE2 0,17 1,5 1,6 2.1 1,5 1,7 2,3 1,8 2,7
48-018-54 18 7,5 12,5 IE2 0,13 1,2 1,3 1,8 1,2 1,4 2,1 1,6 2,5
48-026-54 26 11 18,0 IE2 0,09 1,0 1,1 1,5 1,0 1,2 1,8 1,3 2,1
48-031-54 31 15 21,5 IE2 0,07 0,9 1,0 1,5 0,9 1,1 1,7 1,2 2,1
48-037-54 37 18,5 25,6 IE2 0,06 0,8 1,0 1,5 0,9 1,1 1,6 1,2 2,0
48-046-54| 400 50 46 22 31,9 40 IE2 0,05 0,8 0,9 1,4 0,8 1,0 1,6 1,1 2,0
48-061-54 61 30 42,3 IE2 0,05 0,8 0,9 1,3 0,8 1,0 1,6 1,1 2,0
48-074-54 74 37 51,3 IE2 0,04 0,7 0,8 1,3 0,8 0,9 1,5 1,1 2,0
48-090-54 90 45 62,4 IE2 0,04 0,9 1,1 1,5 1,0 1,1 1,7 1,3 2,0
48-109-54 109 55 75,5 IE2 0,03 0,9 1,0 1,5 0,9 1.1 1,7 1,2 2,0
48-146-54 146 75 101,2 IE2 0,03 0,8 0,9 1,4 0,8 1,0 1,6 1,1 2,0
48-175-54 175 90 121,2 IE2 0,02 0,7 0,9 1,3 0,8 0,9 1,6 1,1 1,9
48-210-54 210 110 145,5 IE2 0,02 0,7 0,8 1,3 0,7 0,9 1,5 1,0 1,8
48-250-54 250 132 173,2 IE2 0,02 0,7 0,8 1,3 0,7 0,9 1,6 1,0 1,9
48-295-54 295 160 204,4 IE2 0,02 0,6 0,7 1,1 0,6 0,8 1,3 0,9 1,8
48-365-54 365 200 252,9 IE2 0,01 0,6 0,7 1.1 0,6 0,8 1,3 0,9 1,6

Relativa effektforluster: Ploss_rel (1), i % relaterat till nominell skenbar uteffekt

(f = relativ motorstatorfrekvens, | = relativ momentproducerande strém)
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16.3 Ecodesign-data for 525 V - IP54-frekvensomriktare

ou | | | T | | M | e | | | | ot | | | | e
(H) (A) (W) (kVA) (°C) (%)

52-003-54 2,5 1,1 2,3 IE2 0,70 3,7 3,8 4,0 3,7 3,8 41 3,9 43
52-004-54 4 2,2 3,6 IE2 0,44 2,6 2,7 2,9 2,6 2,7 3,1 2,8 3,3
52-006-54 6 3 55 IE2 0,29 1,9 2,1 2,3 2,0 2,1 2,5 2,2 2,8
52-008-54 75 4 6,8 IE2 0,23 1,8 1,9 2,1 1,8 1,9 2,3 2,1 2,7
52-010-54 9,5 55 8,6 IE2 0,18 1,5 1,6 2,1 1,6 1,7 2,3 1,9 2,8
52-013-54 13 7,5 11,8 IE2 0,14 1,3 1,4 1,8 1,3 1,5 2,0 1,6 2,2
52-018-54| 525 50 18 1 16,4 40 IE2 0,10 1,0 11 1,5 11 1,2 1,7 1,3 21
52-026-54 26 15 23,6 IE2 0,07 0,8 0,9 1,3 0,8 1,0 1,5 1,1 1,7
52-031-54 31 18,5 28,2 IE2 0,06 0,7 0,8 1,2 0,8 0,9 1,4 1,0 1,7
52-037-54 37 22 33,6 IE2 0,05 0,7 0,8 1,2 0,7 0,9 1,4 1,0 1,6
52-046-54 46 30 41,8 IE2 0,04 0,6 0,8 1,2 0,7 0,8 1,3 0,9 1,6
52-061-54 61 37 55,5 IE2 0,04 0,6 0,7 11 0,7 0,8 1,3 0,9 1,6
52-074-54 74 45 67,3 IE2 0,03 0,6 0,7 1,1 0,6 0,8 1,3 0,9 1,7

Relativa effekeforluster: Ploss_rel (1), i % relaterat till nominell skenbar uteffeke

(f = relativ motorstatorfrekvens, | = relativ momentproducerande strém)
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16.4 EcoDesign-data for 690 V - IP20- och IP54-frekvensomriktare

rou | | | V| o | Sl | G | e | R | e | o | | | | | | o
H2) ® (W) (kvA) 0 (%)
69-003-IP* 3 2,2 3,6 IE2 0,62 3,8 3,9 4.3 3,8 4,0 4,3 4,0 4,5
69-004-IP 4 3 4,8 IE2 0,47 34 3,5 3,9 3,4 3,6 4,0 3,6 4,2
69-006-IP 6 4 7,2 IE2 0,31 2,5 2,6 2,9 2,5 2,7 3,1 2,7 3,3
69-008-IP 8 55 9,6 IE2 0,23 2,0 2,1 2,5 2,0 2,1 2,6 2,2 2,7
69-010-IP 10 7,5 12,0 IE2 0,19 1,7 1,9 2,3 1,7 1,9 2,4 2,0 2,5
69-013-IP 13 11 15,5 IE2 0,14 1,4 1,5 1,9 1,4 1,5 2,0 1,6 2,2
69-018-IP 18 15 21,5 IE2 0,10 1,0 1.1 1,5 1,0 1,1 1,6 1,2 1,7
69-021-IP 21 18,5 25,1 IE2 0,09 1,0 1,1 1,5 1,0 1,1 1,6 1,2 1,8
69-025-IP 25 22 29,9 IE2 0,07 0,9 1,0 1,4 0,9 1,0 1,5 1,1 1,7
69-033-IP 33 30 39,4 IE2 0,06 1,2 1,4 1,9 1,2 1,4 2,0 1,5 2,3
69-042-IP 42 37 50,2 IE2 0,05 1,0 1,2 1,7 1,0 1,2 1,9 1,3 2,2
69-050-I1P 50 45 59,8 IE2 0,04 0,8 1,0 1,5 0,8 1,0 1,6 1,1 1,9
69-058-IP 58 55 69,3 IE2 0,04 0,8 0,9 1,4 0,8 1,0 1,6 1,1 1,9
69-090-54 90 90 107,6 IE2 0,03 0,8 1,0 1,5 0,8 1,0 1,6 1,1 1,8
69-109-54 109 110 130,3 IE2 0,02 0,8 0,9 1,4 0,8 1,0 1,6 1,0 1,8
690 50 40
69-146-54 146 132 174,5 IE2 0,02 0,7 0,9 1,4 0,7 0,9 1,5 1,0 1,7
69-175-54 175 160 209,1 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,7 0,9 1,4 0,9 1,6
69-200-54 200 200 239,0 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,6 0,8 1,4 0,9 1,6
69-250-IP 250 250 298,8 IE2 0,02 0,7 0,8 1,3 0,7 0,9 1,5 1,0 1,6
69-300-IP 300 315 358,5 IE2 0,01 0,7 0,8 1,3 0,7 0,9 1,5 0,9 1,7
69-375-IP 375 355 448,2 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,6 0,8 1,4 0,9 1,6
69-400-IP 400 400 478,0 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,6 0,8 1,4 0,9 1,6
69-430-IP 430 450 513,9 IE2 0,01 0,7 0,9 1,4 0,7 0,9 1,5 1,0 1,7
69-500-I1P 500 500 597,6 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,6 0,8 1,4 0,9 1,6
69-595-IP 600 600 7174 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,6 0,8 1,4 0,9 1,6
69-650-1P 650 630 776,8 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,7 0,9 1,4 0,9 1,6
69-720-IP 720 710 860,5 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,6 0,8 1,4 0,9 1,6
69-800-IP 800 800 956,1 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,6 0,8 1,4 0,9 1,6
69-905-IP 900 900 1075,6 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,6 0,8 1,4 0,9 1,6
69-995-IP 1000 1000 | 1195,1 IE2 0,01 0,6 0,8 1,3 0,6 0,8 1,4 0,9 1,6

1P*=20 eller 54
Relativa effektforluster: Ploss_rel (1), i % relaterat till nominell skenbar uteffekt

(f = relativ motorstatorfrekvens, | = relativ momentproducerande strém)
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